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D-M.00.00.00 Wymagania ogodlne

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna D-M.00.00.00 - Wymagabgdlne odnosi sido wymaga wspélnych dla
poszczegoblnych wymagdechnicznych dotyegych wykonania i odbioru robét, ktére zostamykonane w
ramach zadania:
Przebudowa mostu wagju drogi powiatowej nr: 4334 P na rzecedpie, w miejscowséci Chocz, nr
inwentarzowy mostu: JN101019351

1.2. Zakres stosowania SST

Ogolna specyfikacja techniczna stanowi okawjaca podstaw opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej stosowanej jako dokumenefargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizagjb6t na
drogach publicznych.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

1.3.1 Wymagania ogdIne nalerozumie i stosowé w powigzaniu z nkej wymienionymi Specyfikacjami
Technicznymi w podziale na grupy robét wedtug Wap@b Stownika Zamowie
Klasa robot

45220000-5 Roboty #ynieryjne i budowlane
1.4. Okrélenia podstawowe
Uzyte w SST wymienione poigj okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedhacy budynkiem, stanowcy cata¢ techniczno-iytkows
(droga) albo jego &%¢ stanowgcg odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obietostowy, korpus
ziemny, wzel).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni l[dbumity od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3. Dlugos¢ mostu - odlegh¢ migdzy zewmtrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku mostow
tukowych z nadsypk- odlegta¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdnigdnuej.

1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony dbuuab postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi urgzdzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5 Droga tymczasowa (moriawva) - droga specjalnie przygotowana, przeznacamauchu pojazdow
obstugujcych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawizéana do usugtia po jego zakifczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronaagatrzony piecgia organu wydajcego,
wydany zgodnie z obowzujagcymi przepisami, stanowgty urzdowy dokument przebiegu rob6t budowlanych,
sluzacy do notowania zdaraei okoliczndici zachodzcych w toku wykonywania robdt, rejestrowania
dokonywanych odbioréw robdt, przekazywania polece innej korespondencji technicznej peuizy
Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawé projektantem.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkiedenowy dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.
1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahyd&ontraktowych (wyznaczona przez

Zamawiajcego, 0 ktoérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykwna), odpowiedzialna za nadzorowanie
robot i administrowanie kontraktem.

1.4.9. Jezdnia - og¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.10.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwipowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

1.4.11.Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lutoahikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dziejcymi jezdnie.
1.4.12.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzciwaz ze sposobem ich pokenia.

1.4.13.Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - €& obiektu oparta na podporach
mostowych, tworgca ustréj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.

1.4.14.Korpus drogowy - nasyp lub taggz wykopu, ktéra jest ograniczona kogodrogi i skarpami rowow.



1.4.15.Koryto - element uformowany w korpusie drogowyneeiu utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.16 Ksigzka obmiaréw - akceptowany przezzymiera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi
stronami, stuacy do wpisywania przez Wykonawoebmiaru dokonywanych rob6t w formie wyliggeszkicow i
ew. dodatkowych zatznikdw. Wpisy w ksjzce obmiarébw podlegaj potwierdzeniu przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.17.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badasy zaakceptowane przez Zamawdepo,
niezledne do przeprowadzenia wszelkich hadpréb zwhzanych z ocenjakasci materiatow oraz robot.

1.4.18.Materiaty - wszelkie tworzywa niegddne do wykonania robét, zgodne z dokumentapjektowy i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyriiera/ Kierownika projektu.

1.4.19.Most - obiekt zbudowany nad przeszkodiodry dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu

pieszego.

1.4.20.Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstwzgltych do przejmowania i rozktadania ofyen od ruchu

na podiae gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gdrna warstwa nawierzchni poddana begegaio oddziatywaniu ruchu i czynnikow
atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdgga s¢ miedzy warstvg scieralry a podbudow, zapewnigca lepsze
roztozenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbugdow

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa sga do wyrdwnania nieréwioi podbudowy lub profilu istniggej
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna ¢& nawierzchni shmca do przenoszenia obgén od ruchu na podi®. Podbudowa
moze sktadad si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.

e) Podbudowa zasadnicza - gornasézpodbudowy spetnigga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni.
Moze ona skladasie z jednej lub dwéch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnggéz podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przeniken czstek podiga. Maze zawieréa warstw
mrozoochrong, odgiczajca lub odcinagcs.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gldownymazeeim jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu unietiwienia przenikania cgstek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lacej powyej.

i) Warstwa odsczapca - warstwa stgca do odprowadzenia wody przedogtaj st do nawierzchni.

1.4.21.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi

lub obiektu mostowego.

1.4.22.0biekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunieldka dla pieszych i przepust.

1.4.23.0bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowaoapowiednio utrzymana do przeprowadzenia
ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.24.Odpowiednia (bliska) zgodsé - zgodnéé wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjanjiesh
przedziat tolerancji nie zostat okteny - z przegjtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanégo
rodzaju robot budowlanych.

1.4.25.Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pasenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i
zwigzanych z nj urzadzeh oraz drzew i krzewow. Pas drogowy ieor6wniez obejmowd teren przewidziany
do rozbudowy drogi i budowy wdzer chrongcych ludzi isrodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi
przez ruch na drodze.

1.4.26.Pobocze - a&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjazddw, umieszczenia udzen
organizacji i bezpiec#stwa ruchu oraz do ruchu pieszych, zsa jednoczénie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

1.4.27.Podlaze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy,zgey pod nawierzchni do gkbokaici
przemarzania.

1.4.28.Podiae ulepszone nawierzchni - gorna warstwa pzitdlezaca bezpérednio pod nawierzchaj
ulepszona w celu unabwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.29.Polecenie Iayniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia ¢kazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, datyce sposobu realizacji rob6t lub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydzdaca autorem dokumentacji projektowe;.



1.4.31.Przedsjwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowegogqmenia drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geoomtygh trasy w planie i przekroju podhym)
istniejagcego posczenia.

1.4.32.Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zaghmi, przeznaczona do przeprowadzenia cieku,
szlaku vedrowek zwierat dziko zyjacych lub uradzeh technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33.Przeszkoda naturalna - elema&ndbdowiska naturalnego, stan@ey utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzekaksatalréwek dzikich zwierat itp.

1.4.34.Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, staposviutrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przyktad droga, kolej, rurogj, kanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35.Przetargowa dokumentacja projektowa es¢zdokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizgac
charakterystyk i wymiary obiektu lpdacego przedmiotem robot.

1.4.36 Przyczoétek - skrajna podpora obiektu mostowegozeévskladé si¢ z petnejsciany, stup6w lub innych
form konstrukcyjnych, np. skray komor.

1.4.37.Rekultywacja - roboty mage na celu uporgglkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38.Rozpktos¢ teoretyczna - odlegéé migdzy punktami podparcia @gskami), przsta mostowego.

1.4.39.Szeroké¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegftomicdzy zewrtrznymi kravedziami
konstrukcji obiektu, mierzona w linii prostopadtl osi podtanej, obejmuje catkowitszerokéé konstrukcyjma
ustroju niogcego.

1.4.40.Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szerok¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegbiny
rodzajow ruchu oraz szeradochodnikdw mierzona wwietle poeczy mostowych z wyiczeniem konstrukcji
przy jezdni dotem oddzielgej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41.Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ichédio(przedmiarem) w kolejriai technologicznej ich
wykonania.

1.4.42.Teren budowy - teren udegphiony przez Zamawiggego dla wykonania na nim robét oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twagee czé¢ terenu budowy.

1.4.43.Tunel - obiekt zagbiony poniej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dwgjoi ruchu
pieszego.
1.4.44.Wiadukt - obiekt zbudowany nad linikolejowg lub inmp drogy dla bezkolizyjnego zapewnienia
komunikacji drogowej i ruchu pieszego.
1.4.45.Zadanie budowlane - ¢& przedsiwziccia budowlanego, stanoyga odebm catas¢ konstrukcyja lub
technologiczn, zdolyp do samodzielnego petnienia funkcji techniczigtkiowych. Zadanie me polega na
wykonywaniu robét zwazanych z budow modernizagj/ przebudow, utrzymaniem oraz ochrgnbudowli
drogowej lub jej elementu.
1.5. Ogodlne wymagania dotyge robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkavykonanych robét, bezpiearstwo wszelkich czynrigi na
terenie budowy, metodyzyte przy budowie oraz za ich zgodda@ dokumentagj projektova, SST i
poleceniami lnyniera/Kierownika projektu.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiagcy w terminie okréonym w dokumentach kontraktowych prze&aNykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnienignawnymi i administracyjnymi, lokalizagj
wspotzdne punktow gtownych trasy oraz reperéw, dzienniéldwy oraz dwa egzemplarze dokumentaciji
projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadd@a ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego robo6t. Uszkodzone Iniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzywalir
na wlasny koszt.
1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowactizie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczeg6towych warunkach umowy, uadgiajgcym podziat na dokumentacprojektow:

— Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktére stanawprzetargow dokumentagj projektowy oraz projektowy
dokumentagj wykonawca (techniczg) i zostan przekazane Wykonawcy,

- Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kidwwykonawca opracuje w ramach ceny
kontraktowe;.

1.5.3.Zgodnd¢ rob6t z dokumentagijprojektowy i SST



Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkawkumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanogtczes¢ umowy, a wymagania ok§lene w ch@éby jednym z nich$
obowigzujagce dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dimlentaciji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obawe nasipujaca
kolejnas¢ ich waznaosci: 1.Szczego6towe Specyfikacje Techniczne, 2.Dokutanga Projektowa.

Wykonawca nie mae wykorzystywa bieddéw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadotinzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie deaygj
wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbienosci, wymiary podane na mie s wazniejsze od wymiaréw okéonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone mateitialls zgodne z dokumentacprojektows i SST.

Dane okrélone w dokumentaciji projektowej i w SSEdy uwazane za wartii docelowe, od ktérych
dopuszczalnegsodchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatoweineéntéw budowli
musz wykazywa zgodnd¢ z okrglonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpgzekraczé
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentaqgjrojektovg lub SST i
wptynie to na niezadowakgg jakas¢ elementu budowli, to takie materiaty zostaasgpione innymi, a
elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie aezk\Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,pogchem?”)

Wykonawca jest zobowgzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymasthiejcych obiektow
(jezdnie sciezki rowerowe, cagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronnegdzenia odwodnienia itp.) na
terenie budowy, w okresie trwania realizacji koktua az do zakdczenia i odbioru ostatecznego robét.

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca przedstawiynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zdem drogi i organem zaydzapcym ruchem, projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okrési@nia budowy. W zaleosci od potrzeb i pogpu robét
projekt organizacji ruchu powinien &ya biegaco aktualizowany przez Wykonawd<azda zmiana, w stosunku
do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wyenkgdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczinstaluje i lzdzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urglzenia zabezpieczgie takie jak: zaporywiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewytay
ten sposéb bezpiears#wo pojazdéw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocgeciov dzien i w nocy tych zapo6r i znakéw, dla ktérych jest
to nieodzowne ze wzglléw bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgje kxda akceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przysfpienia do robét Wykonawca obwi publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb
uzgodniony z laynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéeaew miejscach i iléciach okrélonych
przez Irzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnycktorych treé¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie
przez caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebodj zaptacie i przyjmuje size jest whczony w
cere kontraktovy.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresienienr@alizacji kontraktu
az do zakaczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstalujectlzie utrzymywd tymczasowe ukglzenia zabezpieczge, w
tym: ogrodzenia, pgrze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wdedhnesrodki niezlzdne do
ochrony robo6t, wygody spofeczsw i innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddlziwyraznie oznakuje
teren budowy, w sposob uzgodniony zyinierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczonepd@zdow i maszyn praagych przy realizacji
robdt, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposob dagmy z Irzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do robét Wykonawca obwia publicznie przed ich rozpoeziem w spos6b
uzgodniony z Inynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszaéeew miejscach i iléciach okrélonych
przez Irkyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnycktérych tre¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie
przez caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegeboéj zaptacie i przyjmuje ize jest whczony w
cere kontraktovy.



1.5.5.0chronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowrek zn& i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy date
ochronysrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcatizie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody sbejj,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowanie¢silo przepiséw i norm dotygzych
ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oradzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla
0s6b lub débr publicznych i innych, a wynikaych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszezie
innych przyczyn powstatych w napstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegélny wzgdl na:

1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynow, skltadowisk, ukoporégaiojazdowych,

2) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdw wodnych pyiteub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwoscig powstania pgaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzedgaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywa, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséwepyasprzt
przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesz@nbiurowych, mieszkalnych, magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne ¢xlg sktadowane w spos6b zgodny z odpowiednimi przegisaabezpieczone
przed dostpem osab trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamiarem wywotanym jako
rezultat realizacji robét albo przez personel Wydway.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oggéniu wickszym od
dopuszczalnego, okdlenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweyie do robot bdg miaty aprobag techniczig wydar przez uprawniom
jednostk, jednoznacznie okéajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatowsradowisko.

Materialy, ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, apkaiczeniu robét ich
szkodliwas¢ zanika (np. materialy pylaste) mphy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania.zé#i wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien atray
zgocdt na wycie tych materiatow od wigiwych organéw administracji patwowej.

Jezeli Wykonawca ayt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ichaycie
spowodowalo jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj

1.5.8.0chrona whasnii publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochroinstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtaddaoych wiacicielami tych uradzei potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiggo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zeqie
wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyehinstalacji i urgdzer w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowgizany jest umigci¢ w swoim harmonogramie rezegwzasowy dla wszelkiego
rodzaju robo6t, ktére majpy¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i uradzen podziemnych na terenie
budowy i powiadond Inzyniera/Kierownika projektu i wiadze lokalne o zamamrozpoczcia robét. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonabezzwlocznie powiadomi yniera/Kierownika
projektu i zainteresowane wiadze orgeltie z nimi wspétpracowat dostarcgzajwszelkiej pomocy potrzebnej
przy dokonywaniu napraw. Wykonawcedzie odpowiad&za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi iaglzeh podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawizggo.

Jezeli teren budowy przylega do terendw z zabuglavieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa
roboty w sposéb powodagy minimalne niedogodrioi dla mieszkacéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie
uszkodzenia zabudowy mieszkaniowejagiedztwie budowy, spowodowane jego dziatatip

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na biggco informowany o wszystkich umowach zawartych
pomiedzy Wykonawg a wiacicielami nieruchoméxi i dotyczcych korzystania z wlasiai i drég
wewretrznych. Jednade, ani Irzynier/Kierownik projektu ani Zamawiggy nie kzdzie ingerowat w takie
porozumienia, o ile niedola one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w waachkimowy.

1.5.9.0graniczenie obgken osi pojazdow



Wykonawca bdzie stosowasie do ustawowych ogranicaenaciskdéw osi na drogach publicznych przy
transporcie materiatéw i wypagenia na i z terenu robét. Wykonawca uzyska wszelleeledne zezwolenia i
uzgodnienia od wiziwych wtadz co do przewozu nietypowych wagowo tadiw (ponadnormatywnych) i o
kazdym takim przewozie dulzie powiadamiat liyniera/Kierownika projektu. trynier/Kierownik projektu mee
poleck, aby pojazdy nie spelnigje tych warunkéw zostaty usgte z terenu budowy. Pojazdy powogliig
nadmierne obgizenie osiowe niedalg dopuszczone nawiezo ukaczony fragment budowy w ofdsie terenu
budowy i Wykonawca ¢rizie odpowiadat za naprgwvszelkich robét w ten sposob uszkodzonych, zgoznie
poleceniami layniera/Kierownika projektu.

1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcglhie przestrzegaprzepiséw dotyceych bezpiecaestwa i
higieny pracy.

W szczegélnéci Wykonawca ma obowkek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz pielsiagcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugglzenia zabezpieczgie, socjalne oraz spitzi
odpowiedn odziez dla ochronyzycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie olazzdpewnienia
bezpieczastwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymagakreslonych powyzej nie podlegaj
odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie kontraktowej.
1.5.11.0chrona i utrzymanie robét

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochremobét i za wszelkie materialy i ydzenia uywane do rob6t
od daty rozpoczia do daty wydania potwierdzenia zakeenia rob6t przez kyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaoieémqmo byt
prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowaédjblpmenty byty w zadowalgjym stanie przez caly czas,
do momentu odbioru ostatecznego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyiea to na polecenie tyniera/Kierownika
projektu powinien rozpo@z roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowgzany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wtadze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktagensjakikolwiek sposob zwzane z wykonywanymi robotami i
bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie fyoktanowié podczas prowadzenia robét.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idalizie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionydlayw w odniesieniu
do sprztu, materiatéw lub urgdzen uzytych lub zwizanych z wykonywaniem rob6t i w sposébgty bedzie
informowa® Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniachzeustawiajc kopie zezwol# i inne odnéne
dokumenty. Wszelkie straty, koszty pgsiwania, obeizenia i wydatki wynikte z lub zwgzane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawcayyjatkiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie
wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dastzonej przez tryniera/Kierownika projektu.

1.5.13.Ré6wnowa&nos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotag&onkretne normy i przepisy, ktére spetia
maja materiaty, sprat i inne towary oraz wykonane i zbadane robogglalobowiazywad postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania pomyath norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu
nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powolameny i przepisy $paistwowe lub odnosgsie do
konkretnego kraju lub regionu, mpgy¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapevge@réwny lub
wyzszy poziom wykonania aipowotane normy lub przepisy, pod warunkiem ictagmzenia i pisemnego
zatwierdzenia przez hyniera/Kierownika projektu. Rdnice pomédzy powotanymi normami a ich
proponowanymi zamiennikami mushy¢ doktadnie opisane przez Wykonaw@rzedt@one
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14.Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&dbo znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terdnidowy fgda uwazane za wtasni@ Zamawiajcego.
Wykonawca zobowgzany jest powiadoniilnzyniera/Kierownika projektu i pogbowat zgodnie z jego
poleceniami. Jeeli w wyniku tych polecg Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach,
Inzynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamaw@jm i Wykonawg ustali wydhzenie czasu
wykonania robét i/lub wysokg kwoty, o ktég nalezy zwiekszy¢ cere kontraktov.

2. MATERIALY
2.1.Zr6dka uzyskania materiatow



Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanyrkavgystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do rob6t, Wykonawca przedstamirierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
szczego6towe informacje dotygze proponowanegarddta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatéw jak réwnie odpowiednigwiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatéw.

Zatwierdzenie partii materiatéw z danegddta nie oznacza automatycznie,wszelkie materiaty z
danegazrodta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowzany jest do prowadzenia b&da celu wykazaniaze materialy uzyskane z
dopuszczonegérodta w sposob ggly spetniaj wymagania SST w czasie realizacji robét.

2.2. Pozyskiwanie materiatdbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwald wigcicieli i odnagnych wiadz na pozyskanie
materiatow zerddet miejscowych wiczapc w tozrodta wskazane przez Zamavyieggo i jest zobowizany
dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentyzed rozpocgciem eksploatacijirodia.

Wykonawca przedstawi sgnierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokentacg
zawierajca raporty z badaterenowych i laboratoryjnych oraz proponowanzez siebie metedvydobycia i
selekcji, uwzgidniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organéw adnmanifitpaistwowej i samorgdowe;.

Wykonawca ponosi odpowiedziakiaza spetnienie wymagalosciowych i jakd@ciowych materiatéw
pochodacych zezrédet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydcibymaterialdw, dziemwy i inne jakie okzg Si¢
potrzebne w zwgzku z dostarczeniem materiatdw do robét.

Humus i nadkiad czasowo ztg z terenu wykopow, dokopow i miejsc pozyskanidematow
miejscowych bda formowane w haldy i wykorzystane przy zasypcekutgwaciji terenu po ukiczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopé terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowgdh wykorzystane do robot lub odwiezione na odktadavdpdnio do
wymaga umowy lub wskaza Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonaweca nie gdzie prowadz zadnych wykopow w olgbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty
wyszczegoélnione w dokumentach umowy, chyteayzyska na to pisemizgodt Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacjarodet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgavjacymi na
danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadge wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i
zlozone w miejscu wskazanym przezyniera/Kierownika projektu. 38 Inzynier/Kierownik projektu zezwoli
Wykonawcy na #gycie tych materialéw do innych rob6tzne dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tych
materiatow zostanie odpowiednio przewaciowany (skorygowany) przezipniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdupic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaaw
wykonuje na wlasne ryzyko, lige sk z jego nieprzygciem, usurgciem i niezaptaceniem
2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli dokumentacija projektowa lub SST przewiglojozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadInzyniera/Kierownika projektu o swoim
zamiarze co najmniej 3 tygodnie przedyciem tego materiatu, albo w okresie zZaym, jéli bedzie to
potrzebne z uwagi na wykonanie badeymaganych przez hyniera/Kierownika projektu. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu niezady¢ pézniej zmieniany bez zgody tgniera/Kierownika projektu.
2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane métedo czasu gdydala one uyte do robdt,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zaalyswop jakos¢ i wkasciwosci i byly dostpne do
kontroli przez liyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skladowania material@agtzlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z laynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem bugiav miejscach zorganizowanych
przez Wykonaweg i zaakceptowanych przezzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwornie materiatdw magby¢ okresowo kontrolowane przezzymiera/ Kierownika projektu w celu
sprawdzenia zgoddoi stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prohditeriatdw mog by¢ pobierane
w celu sprawdzenia ich wdaiwosci. Wyniki tych kontroli keda stanowé podstaw do akceptacji okigonej
partii materiatow pod wzgtlem jakgci.

W przypadku, gdy lzynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekojvytworni, musa by¢
spetnione nagpujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnicn wspotprag i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materiatdw w czasie przeprowadzania inspekciji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tychgzi wytwérni, gdzie
odbywa st produkcja materiatéw przeznaczonych do realizadjit,



c) Jeeeli produkcja odbywa si w miejscu nie nalgacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeproaenia inspekcji i badiaw tych miejscach.
3. sprzt

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spstu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wpltywu na jakéwykonywanych rob6t. Spetz uzywany do rob6t powinien ktyzgodny z ofeyt
Wykonawcy i powinien odpowiadgod wzgédem typdw i ilgci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub
projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przegniera/Kierownika projektu; w przypadku braku usfal
w wymienionych wyej dokumentach, spgzpowinien by uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantow@aprzeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazamidzyniera/ Kierownika projektu.

Sprzt bedacy wlasndciag Wykonawcy lub wynagty do wykonania robét ma Bytrzymywany w
dobrym stanie i gotowsgi do pracy. Powinien liyzgodny z normami ochrorfyodowiska i przepisami
dotyczicymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw paerdzajcych
dopuszczenie spgiu do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwow@sprzt jak rowniez naprawia lub wymieni& sprzt niesprawny.

Jezeli dokumentacija projektowa lub SST przewidnjozliwos¢ wariantowego gycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyiniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru
uzyska jego akceptacprzed uyciem sprztu. Wybrany sprat, po akceptacji liayniera/Kierownika projektu,
nie maze by¢ pézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw umowy,
zostan przez Irzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i mi®puszczone do robét.

4. transport

Wykonawca jest zobogzany do stosowania jedynie takigtodkow transportu, ktére nie wphyn
niekorzystnie na jaké wykonywanych robét i wkiwosci przewaonych materiatow.

Liczbasrodkow transportu powinna zapewfigrowadzenie rob6t zgodnie z zasadami dkreymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachyimera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzian
umowg.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgaspetnid wymagania dotyegce przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych nacigkaé i innych parametréw technicznyc$rodki
transportu nie spetnigge tych warunkéw maghby¢ dopuszczone przezdyniera/Kierownika projektu, pod
warunkiem przywrécenia stanu pierwotneggtdowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwa na bieaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenikadzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. wykonanie robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragiidnie z warunkami umowy oraz za j&ko
zastosowanych materiatow i wykonywanych robot,ctaagodné¢ z dokumentagj projektows, wymaganiami
SST, PZJ, projektem organizacji robét opracowanynep Wykonawe oraz poleceniami kryniera/Kierownika
projektu.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za stosowane metaggonywania robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyézew planie i wyznaczenie wysoko
wszystkich elementéw robdt zgodnie z wymiarami gdreymi okrélonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na fainie przez layniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawow wytyczeniu i wyznaczaniu robot zossanusungte przez
Wykonawe na wtasny koszt, z wyfkiem, kiedy dany hid okaze st skutkiem bédu zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy naspiie przez layniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wgsokprzez Irtyniera/ Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialéw za ich dokladnét.

Decyzje Irtyniera/Kierownika projektu dotygee akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementow
robét kxda oparte na wymaganiach oklenych w dokumentach umowy, dokumentacji projektows SST, a
takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decymjynier/Kierownik projektu uwzgidni wyniki
bada materiatéw i robot, rozrzuty normalnie wyptjace przy produkcji i przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplyvaae na rozwzamn kwestk.

Polecenia Iayniera/Kierownika projektu powinny Bywykonywane przez Wykonawcw czasie
okreslonym przez Iayniera/Kierownika projektu, pod gtba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu
poniesie Wykonawca.

6. kontrola jakosci rob6t
6.1. Program zapewnienia jaiod



Wykonawca jest zobowzany opracow@i przedstawd do akceptacji liyniera/ Kierownika projektu
program zapewnienia jako. W programie zapewnienia jal@ Wykonawca powinien okgéé, zamierzony
sposob wykonywania robo6t, mavosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robét gawmdupcy wykonanie
robét zgodnie z dokumentagprojektova, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jas@ powinien zawieré
a) czs¢ ogoln; OpisupCa:

organizac wykonania robot, w tym terminy i sposéb prowadaawibot,

- organizacj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- sposob zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotoéw roboczych, ich kwalifikacje i przygaanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za j&koi terminowad¢ wykonania poszczegdlnych elementéw
robét,

— system (sposoéb i procedliproponowanej kontroli i sterowania jaloiy wykonywanych robét,

— wyposaenie w sprgt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumashego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zigmiowadzenie bada,

— sposéb oraz form gromadzenia wynikow badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmow sterggych, a take wyciganych wnioskOw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym,  proponowany sposob i ferm przekazywania tych informaciji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) cz$¢ szczegblow opisujca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i umgdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgioznoraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iggtzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilé¢ srodkdéw transportu oraz wdzeh do magazynowania i zaladunku materiatéw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposoéb zabezpieczenia i ochrony tadunkow przedqlitia wiasciwosci w czasie transportu,

— sposéb i proceddrpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie prébek, legalizacja i
sprawdzanie ugdze, itp.) prowadzonych podczas dostaw materialdw,wayzania mieszanek i
wykonywania poszczegoinych elementow robdét,
spos6b pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiaggmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakéai robot

Celem kontroli robét ¢dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢
zatazorg jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robot i jakéci materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wézapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie wdzenia
niezkedne do pobierania prébek i badaateriatéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolzyinier/Kierownik projektu mee zaadac od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowaly.

Wykonawca bdzie przeprowadza pomiary i badania materialtbw oraz robot zestatliwoscia
zapewniajcg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi dakumentacji
projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badaich czstotliwoi¢ s3 okreslone w SST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tamedlkne, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewniykonanie rob6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy iynierowi/Kierownikowi projektu swiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i spret badawczy posiadajwazng legalizacg, zostaty prawidiowo wykalibrowane i odpowiaglaj
wymaganiom norm okiétajagcych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi&€ nieograniczony dogb do pomieszcze laboratoryjnych, w
celu ich inspekciji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocignieciach dotyczcych urzdzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu
lub metod badawczych. Zdi niedocagniccia te lgda tak powane,ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada
Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymayaie do robét badanych materiatéw i dépue do wycia
dopiero wtedy, gdy niedoginiecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosjamsunéte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jaké& tych materiatow.

Wszystkie koszty zwzane z organizowaniem i prowadzeniem Baghaterialdw ponosi Wykonawca.
6.3. Pobieranie prébek

Prébki kedg pobierane losowo. Zaleca: sitosowanie statystycznych metod pobierania prédygdatych
na zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdny¢ z jednakowym prawdopodolbisgtwem
wytypowane do bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mie€ zapewniog mazliwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek.



Pojemniki do pobierania prébekeds dostarczone przez Wykonagvci zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Prébki dostarczone przé&/ykonawe do badé wykonywanych przez
Inzyniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i oznakowane, w spos6b zaakeepy przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Iayniera/Kierownika projektu Wykonawcadizie przeprowadzadodatkowe badania tych
materiatléw, ktére budgz watpliwosci co do jakdéci, o ile kwestionowane materiaty nie zostaprzez
Wykonawe usunéte lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatich bada pokrywa Wykonawca tylko
w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym padku koszty te pokrywa Zamawiay.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryds przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dkp, gdy
normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogawazna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przezyiniera/ Kierownika projektu.

Przed przygpieniem do pomiaréw lub badaWwykonawca powiadomi ltyniera/ Kierownika projektu
0 rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badaa.wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przaust
na pémie ich wyniki do akceptacji ltyniera/ Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wikami
bada jak najszybciej, nie piiej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jakd.

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane kynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedt
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przegazaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przezyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokongmia kontroli, pobierania probek i badania
materiatow w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwaraa\Wykonawca i producent materialtdw powinien udzieli
mu niezlgdnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokongg weryfikacji systemu kontroli robo6t prowadzonegozegz
Wykonawe, poprzez midzy innymi swoje badania, eizie ocenid zgodnd¢ materiatow i robét z
wymaganiami SST na podstawie wynikow wlasnych khaklantrolnych jak i wynikbw badadostarczonych
przez Wykonawe.

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietgrébki materiatdw i prowadgibadania niezalmie od
Wykonawcy, na swoj koszt. dai wyniki tych bada wykazg, ze raporty Wykonawcy gsniewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze siwylacznie na wilasnych badaniach przy ocenie zgétnmateriatow i
robét z dokumentagjprojektows i SST. Mae réwniez zleck, sam lub poprzez Wykonawcprzeprowadzenie
powtérnych lub dodatkowych batlaniezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite Kgsz
powtérnych lub dodatkowych batlapobierania prébek poniesione zost@nzez Wykonawg
6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mee dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiecz&wa wykazujcy, ze zapewniono zgoddé z kryteriami technicznymi

okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wtéciwych przepiséw i dokumentow
technicznych,
2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodngxi z:
— Polskg Normg lub
— aprobas techniczm, w przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowidtmskiej Normy, jeeli nie
Sa objete certyfikacy okreslong w pkt 1
i ktore spetniaj wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumergy wymagane przez SST, #da partia
dostarczona do robdttizie posiadate dokumenty, okétajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe mugposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raatezpby
poparte wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badeeds dostarczone przez
Wykonawe Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetmigych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyimowigzujgcym Zamawiagcego i
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowey kaica okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialné¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ohpwicymi przepisami [2] spoczywa na
Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy ¢y dokonywane na bigco i bedg dotyczy przebiegu roboét, stanu
bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarcstejny budowy.



Kazdy zapis w dzienniku budowyecbizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiskaz stanowiska shbowego. Zapisy ¢ulg czytelne,
dokonane trwattechnily, w porzidku chronologicznym, bezgednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalyczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgeb¢da oznaczone kolejnym numerem
zalcznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i liyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegoélngci:

— dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dak przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

- dakt uzgodnienia przez hyniera/Kierownika projektu programu zapewnieniaofk i harmonogramow
robot,

- terminy rozpocgcia i zakaiczenia poszczegoélnych elementéw robot,

— przebieg robét, trudrai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przymgprzerw w robotach,

— uwagi i polecenia lzyniera/Kierownika projektu,

— daty zarzdzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbioréw robét zanikaych i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych
odbioréw robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania robd6t podlegggh ograniczeniom lub
wymaganiom szczeg6lnym w zygku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opise dokumentacji projektowej,

- dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed irakcie wykonywania
robot,

— dane dotyczce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

— dane dotycgce jakdci materiatow, pobierania prébek oraz wyniki prampadzonych badez podaniem, kto
je przeprowadzat,

— wyniki préb poszczegdlnych elementéw budowli z paden, kto je przeprowadzat,

inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowgdab przediaone

Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowanig.si

Decyzje Imyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwg Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich prayia lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera/Kierownika projektu do ustosunkowanie. si
Projektant nie jest jednak stepomowy i nie ma uprawnfedo wydawania poleéeWykonawcy robét.

(2) Ksigzka obmiaréw

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalaj na rozliczenie faktycznego pesti kazdego z
elementéw robo6t. Obmiary wykonanych robét przeprmeass w sposéb aigty w jednostkach przgtych w
kosztorysie i wpisuje do kgiki obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodob lub certyfikaty zgodnéci materiatléw, orzeczenia o
jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wynikadan Wykonawcy lkda gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia j&io Dokumenty te stanowizakczniki do odbioru robét. Winny Iy
udostpnione na kade zyczenie ltyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczaesioprocz wymienionych w punktach (1) - (3) npsiace
dokumenty:
a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyosywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,
e) protokoly z narad i ustate
f) korespondenegjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy ¢xlg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpavitedabezpieczonym.
Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.



Wszelkie dokumenty budowytla zawsze dogpne dla lityniera/Kierownika projektu i przedstawiane
do wghdu nazyczenie Zamawiagego.
7. obmiar robot
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru rob6t

Obmiar rob6t bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokotacy
projektows i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym pduesaieniu Irzyniera/ Kierownika projektu o
zakresie obmierzanych robét i terminie obmiarunapnniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru leda wpisane do kgizki obmiarow.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wédimch podanych wlepym kosztorysie lub gdzie
indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od oba@mku ukmczenia wszystkich robét. Bdne dane zostgn
poprawione wg instrukcji thyniera/Kierownika projektu na gie.

Obmiar gotowych robétdalzie przeprowadzony z ¢ztaicia wymagan do celu miesicznej ptatnéci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie ckneym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawc
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okiéania ilasci rob6t i materiatow

Dlugcdici i odlegtadci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnyméda obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowej.

Jali SST wiaciwe dla danych robét nie wymagaego inaczej, objosci beda wyliczone w nf jako
diugas¢ pomnaona przezredni przekro;.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo, ¢bda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.

7.3. Uradzenia i sprgt pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robétlabzaakceptowane
przez Irkyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdlezeli urzadzenia te lub spet
wymagaj bada atestujcych to Wykonawcadilzie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urgdzenia pomiarowe dola przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wania

Wykonawca dostarczy i zainstaluje anizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom SST
Bedzie utrzymywd to wyposaenie zapewniat w sposob egly zachowanie dokladdoi wg norm
zatwierdzonych przez hyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary ledg przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robétakzé
w przypadku wystpowania dhaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegaggych zakryciu przeprowadzaegirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne oblica lzda wykonane w spos6b zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebgsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie lggki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mdgy¢ dokczone w formie
oddzielnego zatznika do ksjzki obmiaréw, ktérego wzér zostanie uzgodniony zytlerem/Kierownikiem
projektu.

8. odbiodr robot
8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czéciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robot zanikagych i ulegajcych zakryciu

Odbiér robot zanikapych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie $db i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie redljizulegr zakryciu.

Odbior robét zanikapych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie urdiwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmavagolinego pospu robot.

Odbioru robot dokonuje fynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej czsci robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem doentzika budowy i
jednoczesnym powiadomieniemzimiera/Kierownika projektu. Odbiéredzie przeprowadzony niezwiocznie,



nie p&niej jednak ni w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaokgdi powiadomienia o tym
fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia hynier/Kierownik projektu na podstawie
dokumentéw zawieragych komplet wynikéw badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone powmisv
konfrontacji z dokumentagijprojektovs, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci robét. Odbioru czgciowego
robdt dokonuje siwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robo6t. @dhiobdt dokonuje kynier/Kierownik
projektu.

8.4. Odbiér ostateczny robot
8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstggo wykonania robdt w odniesieniu do ictédio
jakasci i wartdsci.

Catkowite zakéaczenie robét oraz gotow® do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwiocznym powiaidmiem na pimie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbior ostateczny robot ngst w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dcod dnia
potwierdzenia przez iyniera/Kierownika projektu zakezenia robo6t i przygicia dokumentéw, o ktérych mowa
w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaepozez Zamawiggego w obecrii
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja ddhajgca roboty dokona ich oceny jaaowej na
podstawie przedimnych dokumentéw, wynikéw bafiapomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaio
wykonania rob6t z dokumentaqgprojektowg i SST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapaina realizacy ustalé przyjetych w trakcie
odbiorow rob6t zanikafych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania ralzdipetniagcych i
robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot gagowych lub robét uzupetniggych w
warstwiescieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje czysdoid ustali nowy termin
odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje jaka¢ wykonywanych robét w poszczegdélnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejmehktacy projektows i SST z uwzgidnieniem tolerancji
i nie ma wekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu pEzeéstwo ruchu, komisja dokona pgten,
oceniajc pomniejszos wartas¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach
umowy.
8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégyo robét jest protokét odbioru
ostatecznego robo6t spgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapgo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowanastpujagce dokumenty:

1. dokumentagj projektovg podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkp\esli zostata sporgdzona

w trakcie realizacji umowy,

szczegbtowe specyfikacje techniczne (podstawoweokumentow umowy i ew. uzupetnige lub

zamienne),

recepty i ustalenia technologiczne,

dzienniki budowy i ksjzki obmiaréw (oryginaty),

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafia oznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST iew. PZJ,

deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materialéw zgodnie z SST i ew. PZJ,

opinig technologiczy sporzdzom na podstawie wszystkich wynikéw badapomiaréw zajczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robo6t towarzggeh (np. na przelenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazartych robét wiécicielom
urzadzen,

9. geodezyjg inwentaryzagj powykonawcg robot i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdém przygotowania dokumentacyjnego nidg
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroznimiz Wykonawg wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot.

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetnigge keda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzunahcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

N

Nogakw



Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyatér zwhzanych z ususeciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisycialw okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjnydulzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 ,0dbiér ostateczbgto

9. podstawa platrioi

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstaw pfatndci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagaza jednost& obmiarovy
ustalony dla danej pozyciji kosztorysu.

Dla pozyciji kosztorysowych wycenionych ryczattopodstavy ptatngci jest warté¢ (kwota) podana
przez Wykonawg w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosmsowej lgdzie uwzgbdniat wszystkie
czynnaci, wymagania i badania sktadeg st na jej wykonanie, ok&one dla tej roboty w SST i w
dokumentacji projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétipobejmowa:

— robocizre bezpdrednp wraz z towarzysgymi kosztami,

— wartas¢ zwzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazynmoayeewentualnych ubytkéw i transportu
na teren budowy,

- wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,

- koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z obaljacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie najewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i organjizachu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instyjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz gtatoczeniem kopii projektu dgnierowi/Kierownikowi
projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnignikajagcych z postpu robét,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowaniawietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

(c) optaty/dzierawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamkow, barier, oznakowi drenau,

() tymczasow przebudow urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizasghu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowapionowych, poziomych,
barier iswiatet,

(b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizaajchu obejmuje:

(a) usunkcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.



D.01.01.01 Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych

1.0 WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wymagania dotyere wykonania i odbioru robot
przygotowawczych - odtworzenia (wyznaczenia) tigsynktow wysokéciowych w ramach zadania:
Przebudowa mostu w ggu drogi powiatowej nr: 4334 P na rzece $aie, w miejscowéci Chocz, nr
inwentarzowy mostu: JNI01019351.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosoyakwmdokument przetargowy i kontraktowy przy zleicain
realizacji robét wymienionych w punkcig.l.

1.2.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysokéciowych

1.2.1.1 W zakres robét pomiarowych, zmanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) ftrasy i phwk
wysokasciowych wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wySokevego punktow gtdwnych osi trasy i punktow
wysokasciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (ngezenie osi),

c) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, oclrdch przez zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie,

d) geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robot.
1.2.1.2 dla pomiaréw w czasie eksploatacji obiektu:

a) wykonanie i zamocowanie znakéw wysokosciowych wskrkcji obiektu,

b) wykonanie geodezyjnych statych znakéw wysokoscidwylook korpusu drogi
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtdwne trasy - punkty zatamania asyr punkty kierunkowe oraz patzowy i koicowy punkt
trasy.

1.4.2 Pozostate okskenia § zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami.
1.5. Ogolne wymagania dotycice robot

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jékavykonanych robét oraz za ich zgodéa dokumentag
projektows, SST oraz poleceniami dpniera. W trakcie rob6t Wykonawca ponosi odpowielios¢ za
bezpieczastwo ruchu drogowego i os6b trzecich w g@lhie placu budowy oraz utrzymanie oznakowania,
urzadzen ostrzegawczych i zabezpiegzych na przekazanym placu budowy.

2. MATERIALY
2.1. Dla realizacji robét

Do utrwalania punktéw gtéwnych trasy najestosowd stupki betonowe, rury metalowe o dhdgook. 0,5
m. Pale drewniane mieszczone wsiedztwie punktéw zalamania trasy w czasiestelbilizacji powinny
mie¢ srednig; 0,15 - 0,20 m i dlug@ 1,5 - 1,7 m. Do stabilizacji pozostatych punktoalery stosowad paliki
drewniane o dlugai ok. 0,30 m Erednicy 0,05 - 0,08 m.Swiadki wbijane obok palikéw osiowych
powinny mi€ diugai¢ ok. 0.5 m i przekréj prostakny.

2.2. Dla pomiaréw w czasie eksploatacji obiektu

Znaki wysokosciowe ze stali nierdzewnej i kwasoadppi przeznaczone do pomiarow geodezyjnych —repe
Beton klasy B15 i stal zbrojeniowa St3SX-b.

3. SPRET

Do otworzenia /wyznaczenia/ trasy i punktéw wysaiowych naleéy stosowé odpowiedni spra geodezyjny:

- teodolity lub tachimetry,



- niwelatory,

- tyczki,

- faty,

- taSmy stalowe.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy i punktéw gtéwnpolwinien gwarantow@uzyskanie wymaganej
doktadndgci pomiaru.

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotygz transportu podano w ST D-M.00.00.00. ,Wymagagalne”.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ustalenia ogolne

Prace pomiarowe powinny bywykonane zgodnie z oboydujacymi  Instrukcjami GUGIK[4-10] i
obowigzujgcym Prawem Budowlanym. Zamawiay zobowgjzany jest wytycz§ i zastabilizowa w terenie
punkty gtébwne osi trasy oraz punkty wysékiowe /repery robocze/ i dostarézywykonawcy szkic wytyczenia
trasy, wykaz punktow wysokoiowych oraz wszelkie inne dane, niedbe do zidentyfikowania tych
punktéw w terenie. Prace pomiarowe powinny hiyykonane przez osoby posiagtzg odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia. Wykonawca ponosi odpedzialn@¢ za nasfpstwa niezgodriwi wykonanych
robét z dokumentagj projektovy, SST oraz zmianami wprowadzonymi w nich zawczaez Inspektora
Nadzoru. Wykonawca powinien natychmiast poinforrabwnspekiora Nadzoru o jakichkolwiekethch
wykrytych w wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i Klu reperéw roboczych. Wykonawca powinien
sprawdzé¢ czy rzdne terenu okébone w dokumentacji projektowep zgodne z rzeczywistymi ¢dnymi
terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgine terenu istotnie #@ia sic od rzdnych okrélonych

w dokumentaciji projektowej to powinien powiad@mitym Inspektora Nadzoru. Wszystkie roboty, kidazup

na pomiarach Wykonawcy nie mpgby¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przez
Inspektora Nadzoru. Punkty wierzchotkowe, punktgwgie trasy i punkty poednie osi trasy mugzby¢
zaopatrzone w oznaczenia olleggce w sposOb wyray i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych
punktéw.Forma i wzér tych oznagz@owinny by zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.Wykonaesta |
odpowiedzialny za ochr@gnwszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatze czasie trwania robét.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnychsi trasy i
punktéw wysokdciowych.

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwnetgiozenia powinny by zastabilizowane w sposéb trwaly,
przy wyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, akze dowihzane do punktdw pomocniczych,
potozonych poza granic robot ziemnych. Maksymalna odlegtopomigdzy punktami  gldwnymi  na
odcinkach prostych nie me przekracza500m. Zamawiajcy powinien zalay¢ robocze punkty wysokciowe
(repery robocze) wzdiuosi trasy drogowej. Maksymalna odlegtomigdzy reperami roboczymi wzdiurasy
drogowej w terenie ptaskim powinna wynb%00 m. Repery robocze najezatazy¢ poza granicami robot
zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej. Jako reperyoceb mana wykorzystywd punkty stale na
stabilnych, istnigjcych budowlach wzdiutrasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repeopocze nalegy
zalazy¢ w postaci stupkoéw betonowych lub grubych ksztahitkow stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb
wykluczapcy osiadanie.Ralne reperéw roboczych nale okreila¢é z doktadnécia do 0,5 cm, stosujac
niwelacg podwojrg w nawizaniu do reperéw gatwowych. Repery robocze powinny dowyposaone w
dodatkowe oznaczenia, zawiexd wyrane i jednoznaczne oldlenie nazwy reperu i jegog¢dne;.

5.3.Wyznaczenie osi trasy.

Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu o dokumentagcprojektovg oraz inne dane geodezyjne przekazane
przez Zamawiajcego. G trasy powinna by wyznaczona w punktach giéwnych i w punktacKrednich nie
rzadziej nk co 50 metrow. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjwgtyczonej osi trasy w stosunku do
dokumentacji projektowej nie me by wigksze nk 5 cm. Rzdne punktow osi naky wyznaczy z
doktadndcig do 1 cm w stosunku doednych okrélonych w dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie naleuzy¢ odpowiednich pali drewnianych lub rur metalowytksungcie
pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczaly; wykonawca robét zagti je odpowiednimi palami po obu
stronach osi, umieszczonymi poza gramimhot.

5.4. Stde znaki wysokdciowe



Na obiekcie naley zamontowa znaki wysokéciowe:

-na gornej powierzchni taw fundamentowych filaréwoh osi przy zewetrznej kravedzi

-na bocznej powierzchni przyczotkéw w ich osi

-po obu stronach pezet nad podporami oraz $sodku rozpétosci przeset. Znaki te powinny kiypowigzane ze
statym znakiem wysokgiowym, wykonanym z trwatego materiatu- betonuelbetu oraz posadowionym
ponizej poziomu przemarzania poza korpusem drogi w rmkwej odlegidci od obiektu w granicach pasa
drogowego. Staly znak powinien dydowigzany do niwelacji p@stwowej. Lokalizacja znakéw musi by
zaakceptowana przez Zamawizggo.

Znaki wysokdciowe przeznaczone do pomiaréw geodezyjnych -repegy by¢ osadzone w sposéb trwaty w
konstrukcji ptyty i podpor mostu. Osadzenie w isfgtych elementach w wywierconych otworach na klej
epoksydowy. Szczeg6towe miejsca ospb osadzenia znakéw ustali Nadzér w porozumie@iamawiagcym.

6.KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwrkanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy i pumktod
wysokdaciowych naley prowadzé wedtug ogélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

7.0BMIAR ROBOT

Jednostlk obmiarowg rob6t zwigzanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy w fergest 1 km trasy
drogowej, dla zamontowania znakéw wysétiowych jednostik obmiarows jest 1 sztuka.

8.0DBIOR ROBOT
Odbidr robét w zakresie patten za wady trwale zostanie dokonany zgodnie z zasagdadanymi w Instrukcji
DP-T14 o dokonywaniu odbiorow rob6t drogowych i toegych wraz ze zmianami z 1992 i 1993r.

Odbior robot zwgzanych  z  odtworzeniem (wyznaczeniem) tragy terenie nagpuje na podstawie
szkicow i dziennikbw pomiaréw geodezyjnych lub piaitu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca
przedkfada Inspektorowi Nadzoru.

9.PODSTAWA PLATNOSCI

Ptatng¢ naley przyjmowd& na podstawie szkicow i dziennikbw pomiaréw geogiegh lub protokotu z
kontroli geodezyjnej.

Cena wykonania rob6t obejmuije:

- sprawdzenie wyznaczenia punktow giéwnych osiytrapunktéw wysokéciowych,

- uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wykonywanie pomiarow bigcych w miae postpu robdt, zgodnie z dokumentagjrojektovg

- wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawyecabot

- przygotowanie i montaznakow wysokaciowych,

- wytworzenie mieszanki betonowej

- transport, uteenie , zagszczenie i pigignacja mieszanki betonowej,

- pomiary geodezyjne zamontowanych znakow wysoikevych z dowazaniem do niwelacji pstwowe;j,

- kontrola jakdci rob6t i materiatow.



D.01.02.01 Usuniecie drzew i krzakow

1. Wstep

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (ST)

Przedmiotem n/n specyfikacji techniczngj wymagania dotyee wykonania i odbioru robét zgaanych z
usunkciem drzew i krzakéw w ramach zadania:

Przebudowa mostu w ggu drogi powiatowej nr: 4334 P na rzece $aie, w miejscowéci Chocz, nr
inwentarzowy mostu: JNI01019351.

1.2. Zakres stosowania ST
Szczego6towa specyfikacja techniczna jest stosojakmadokument przetargowy i kontraktowy przy zlecain
realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w n/n specyfikacji technicznefydm prowadzenia robdét przygotowawczych zeanych z
usungciem krzakéw w ramach i obejmuj

- wycinke i karczowanie drzew i krzakéw.

1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okienia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

1.5. Ogolne warunki dotycace robot.

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jékéch wykonania oraz za zgoditoz dokumentagj projektovy,
ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogaln

2. Materiaty
Nie wystpuja.

3. Sprzet

3.1. Wymagania ogélne dotycgce spratu
Wymagania ogolne dotygee sprztu podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogoine”.

3.2. Sprat do usunigcia drzew i krzakow

Do wykonania robot zwzanych z usugciem drzew i krzakow naly stosowad:

- pity mechaniczne,

- spycharki,

- rowniarki,

- koparki lub cagniki ze specjalnym ospgtem do prowadzenia prac z@anych z wygbem krzakow.
Wszystkie maszyny powinny bygaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

4. Transport

4.1. Ogoélne wymagania dotyczce transportu
Wymagania ogdélne dotygee transportu podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagagélize”.

4.2. Transport

Scigte drzewa, krzewy, karpiny oraz gae naley przewozé dowolnymisrodkami transportu. waréé jako
materiat budowlany powinny by

W czasie trwania transportu Wykonawca powinien zpleezy tadunki przed maiwoscig przesuwania i

5. Wykonanie robot

5.1. Ogo6lne warunki wykonywania robét.
Wymagania ogoélne wykonania robét podano w ST D-MO®O ,Wymagania og6ine”



5.2. Usungcie drzew i krzewow

Drzewa i krzaki znajdgce sé w pasie drogowym - pasie robot ziemnych przewitkziav dokumentacji
projektowej do usugtia, naley scia¢ i wykarczowa przed rozpoagziem robot.

Doty po wykarczowanych pniach powinny doyypetnione gruntem przydatnym do budowy nasypow i
zagszczony, zgodnie z wymaganiami zawartymi w norigieS-02205.

Raslinnos¢ istniegca w pasie robot drogowych |, nie przeznaczona doigda, powinna by przez Wykonawge
zabezpieczona przed uszkodzeniem.

6. Kontrola jakosci rob6t

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogollne zasady kontroli jako rob6t podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogdl

6.2. Kontrola prawidtowosci usuniecia drzew i krzakdw

Sprawdzenie jakai robo6t polega na sprawdzeniu ich zgogina:

- zgodndci z dokumentacja projektayww zakresie kompletrdai usunécia raslinnosci, wykarczowania korzeni i
zasypania dotdw. Zggzczenie gruntu wypetnigiego doty powinno spetniavymagania normy PN-S-02205.
- wymaganiami podanymi w pkt. 5.2 niniejszej spdadji.

7. Obmiar robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M.00@(W@ymagania ogoine”.

Jednostl obmiarove jest sztuka wykarczowanego drzewa oraz hektal Wykarczowanych krzakéw, na
podstawie dokumentacji projektowej i pomiaréw wetde.

8. Odbior robot

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M. 00@QWymagania ogolne”.

Roboty obgte niniejsa ST podlegaj odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu, ktéry powinien fgy
dokonany po usuetiu drzew przewidzianych w dokumentacji projektowej

Inspektor Nadzoru oceni wyniki batlapomiaréw przedtonych przez Wykonavgczgodnie z niniejsgST.

W przypadku stwierdzenia usterek, Inspektor Nadastali zakres robét poprawkowych do wykonania , a
Wykonawca wykona je na wiasny koszt w ustalonymisie.

Odbidr robét w zakresie patten za wady trwale zostanie dokonany zgodnie z zasagadanymi w Instrukcji
DP-T14 o dokonywaniu odbiorow rob6t drogowych i toegych wraz ze zmianami z 1992 i 1993r.

9. Podstawa ptatndci

Ptatnag¢ za 1ha usumtych krzakéw nalgy przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocgfakasci roboét.
Cena wykonania rob6t obejmuje:

- wykarczowanie krzakéw;

- wywiezienie karpin i g&@ki poza teren budowy na odleggonvskazag w dokumentacji projektowej,
- zasypanie dolu wraz z zggyczeniem gruntu,

- oczyszczenie terenu z pozostalopo wykarczowaniu.

10. Przepisy zwazane
10.1. Normy
1. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemnem@fania i badania.



D.01.02.02 Zdjecie warstwy humusu

1. Wstep

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (ST)

Przedmiotem n/n specyfikacji techniczngjwsymagania dotycgce wykonania i odbioru rob6t zgdanych ze
zdjeciem warstwy humusu w ramach zadania:

Przebudowa mostu w ggu drogi powiatowej nr: 4334 P na rzece $aie, w miejscowéci Chocz, nr
inwentarzowy mostu:JNI01019351.

1.2. Zakres stosowania ST
Szczego6towa specyfikacja techniczna jest stosojakmdokument przetargowy i kontraktowy przy zlecain
realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét zeanych ze zdgiem warstwy
humusu wykonywanych w ramach rob6t przygotowawczych

1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okienia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogolne warunki dotycace robat.

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jékéch wykonania oraz za zgoditoz dokumentagj projektovy,
ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogolne wymagania dotygeze robét podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogaln

2. Materialy
Nie wystpuja.

3. Sprzet

3.1. Wymagania ogélne dotycgce spratu
Wymagania ogélne dotygee sprztu podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.
3.2. Spret do zdgcia humusu
Do wykonania rob6t zwzanych ze zdgiem warstwy humusu nafg stosowa:
rowniarki,
spycharki,
topaty, szpadle i inny spgz do recznego wykonywania rob6t ziemnych - w miejscachzigdprawidtowe
wykonanie rob6t spetem zmechanizowanym nie jest #we.

4. Transport

4.1. Ogoblne wymagania dotyczce transportu
Wymagania ogélne dotygee transportu podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagagélmee”.

4.2. Transport humusu i darniny

Humus naley przemieszczaz zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo pozéatransportem
samochodowym. Wybdrodka transportu zatg od odlegtdci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu.
5. Wykonanie robot

5.1. Ogo6lne warunki wykonywania robét.
Wymagania ogélne wykonania rob6t podano w ST D-M0®O ,Wymagania ogolne”
5.2. Zdgcie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna dydjeta z przeznaczeniem dofndejszego mycia przy umacnianiu skarp,
zaktadaniu trawnikéw, sadzeniu drzew i krzewéw odaz innych czynnéci okreslonych w dokumentacji
projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru humusu poeviby¢ wykonane zgodnie z ustaleniami SST lub
wskazaniami Inspaktora Nadzoru.



Humus naley zdejmow& mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spythal wyjtkowych
sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wyzidpce dla prawidlowego wykonania robdét, weadghie
moze stanowé zagraenie dla bezpiecastwa rob6t (zmienna grubé® warstwy humusu,ssiedztwo budowli),
nalezy dodatkowo stosowareczne wykonanie robét, jako uzupetnienie prac wykeaayych mechanicznie.

Warstwe humusu naley zdja¢ z powierzchni calego pasa robét ziemnych oraz mydh miejscach
okreslonych w dokumentaciji projektowej lub wskazanychear Inspektora Nadzoru.

Gruba¢ zdejmowanej warstwy humusu (zat@ od g¢bokdici jego zalegania, wysokoi nasypu,
potrzeb jego wykorzystania na budowie itp.) powilby& zgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, SST
lub wskazana przez Inspektora Nadzoru, weditug &kiygo stanu wygbowania. Stan faktycznychzie
stanowit podstawdo rozliczenia czynrigi zwigzanych ze zdiciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalgy sktadowa w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humpswinny by
przez Wykonawe tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przegt@ayszczeniem, a ta& najedzaniem
przez pojazdy. Nie nalg zdejmowa humusu w czasie intensywnych opadéw i bémpanio po nich, aby
unikm¢ zanieczyszczenia ghilub innym gruntem nieorganicznym.

Humus zostanie ponownie wykorzystany do umocniskarp nasypow i wykopdw poprzez humusowanie z
obsianiem traw.

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdln
6.2. Kontrola usugtia humusu

Sprawdzenie jaki rob6t polega na wizualnej ocenie komplétiaisunecia humusu .

7. Obmiar robét
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru rob6t

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@Wymagania ogélne”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) zdjej warstwy humusu.

8. Odbior robot
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne”.

9. Podstawa ptatnosci
9.1. Ogodlne ustalenia dotygz podstawy platrici
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 rhiwykonania robét obejmuije:
zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy wzdinogi lub odwiezieniem na odkiad,

10. Przepisy zwazane
Nie wystpuja.



D.01.02.03 Wyburzenie obiektow kubaturowych

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem n/n specyfikacji techniczngjpg/magania dotyee wykonania i odbioru robo6t zyganych
Z rozbiérly elementéw mostu w ramach zadania:

Przebudowa mostu w ggu drogi powiatowej nr: 4334 P na rzece $aie, w miejscowéci Chocz, nr
inwentarzowy mostu:JNI01019351

1.2. Zakres stosowania

Szczego6towa specyfikacja techniczna jest stosoyakmadokument przetargowy i kontraktowy przgcaniu
i realizacji robét wymienionych w p. 1. 1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w n/n specyfikacji technicznefydm prowadzenia robét w ramach przebudowy mostu i
obejmup:

- rozbidrle elementéw betonowych mostu;

- rozbidrle izolacji z papy asfaltowej;

- rozbidrle kraweznikow betonowych;

- rozbiérke nawierzchni chodnikéw i jezdni

- rozebranie balustrad;

- rozebranie barier,

- odwoz gruzu poza oé placu budowy.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okéenia  podstawowe as zgodne z obowtujgcymi , odpowiednimi polskimi normami i
ST DM-00.00.00 "Wymagania ogélne".

1.5. Ogolne warunki dotycace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakoich wykonania oraz za zgodio z dokumentagj
projektows, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca w trakcie robét jest odpowiedzjalma bezpieczstwo ruchu drogowego i 0s6b trzecich w
obrebie placu budowy oraz utrzymanie oznakowaniazadmen ostrzegawczych i zabezpiecmajch na
przekazanym placu budowy.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.

3. SPRZET

Sprzt powinien odpowiada pod wzgédem typdw i ilgci wskazaniom zawartym w SST, PZJ
zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru.

Jakikolwiek inny sprt, maszyny, uggzenia i nargdzia nie gwarantagge zachowania wymafa
jakosciowych zostam Przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nfaekzczone do robét.

Do wykonania rob6t zwranych z rozbiérkelementéw mostu nalg stosowa :

- harzdzia kczne,

- lekkie mioty pneumatyczne,

- sprzarka powietrza;

- tadowarki, koparki,

- samochody eizarowe,

- pity do stali i betonu.



4. TRANSPORT

Materialy z rozbiérki naley przewozé transportem samochodowym na miejsce wskazanekwnaentaciji
projektowej lub przez Inspektora Nadzoru. \Myksrodka transportowego zaleod warunkéw lokalnych.
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy powispetnida wymagania dotyegze przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych gfegi na &, wymiaréw tadunku i innych parametrow
technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT

Roboty rozbiérkowe elementdw mostu obegjmazbiorke elementéw betonowych pomostumdgardw i
podpdér mostu, rozhidekizolacji z papy asfaltowej, usumie nawierzchni jezdni i chodnikéw, rozebranie
balustrad, demorntekraweznikéw, odwdéz gruzu poza odr placu budowy.

Uzyskany materiat z rozbiorki nalg przewiez¢ na miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Sprawdzenie jakmi robdt polega na sprawdzeniu kompléthavykonanych robdt rozbidrkowych.
7. OBMIAR ROBOT

Jednostl obmiarowy robot zwizanych z rozbiérka elementéw mostu jest:
- dla betonu -1 m3;

- dlaizolacji — 1 m2;

- dla nawierzchni — 1 m2;

- dla elementéw stalowych balustrad — 1 Mg;

- dla kraveznikéw — 1 mb.

Obmiar powinien by dokonany na budowie, w obedgo Inspektora Nadzoru. Obmiar wymaga akagpta
Inspektora Nadzoru.

Obmiar nie powinien obejmowgakichkolwiek robdt nie wykazanych w  dokurtem)i projektowej, z
wyjatkiem zaakceptowanych naspiie przez Inspektora Nadzoru. Dodatkowe roboty kamane bez
pisemnego upowidienia Inspektora Nadzoru nie magianowt podstawy do roszcae dodatkowa zaptat

8. ODBIOR ROBOT

Odbioru robot zwjzanych z rozbiérk elementéw mostu dokonuje Inspektor Nadzoru,gloszeniu robét do
odbioru przez Wykonawc Odbidr powinien b§ przeprowadzony w czasie ustizviajacym wykonanie
ewentualnych poprawek bez hamowaniag¢mstobét.

Odbiér robot w zakresie paten za wady bdzie dokonywany zgodnie z InstrugdpP-T14 o dokonywaniu
odbioréw robdét drogowych i mostowych wraz zzpigjszymi zmianami wydanprzez GDDP w Warszawie.
Odbior robét na zasadach odbioru ostatecznego.

Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wtasny kastgrminie ustalonym z Inspektorem Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platng¢ za jedn jednostk obmiarovy wg pkt 7 przyjmowéazgodnie z obmiarem , po odbiorze robot.
Cena jednostkowa wykonania robét obejmuje:

- przygotowanie robét i ich oznakowanie

- wykonanie niezédnych pomostéw zabezpiecgaych,

- zakup i dostarczenie niezinego spretu i narzdzi do wykonania zadania,
- rozbidrle betonu ;

- rozbiorle izolacji z papy asfaltoweyj;

- rozbiorke nawierzchni jezdni i chodnikow;

- demonta wpustéw i krawznikow;

- rozebranie balustrad;

- skucie skorodowanego betonu;

- zmagazynowanie materiatébw z rozbiérki na plaadowy ;

- wywo0z gruzu;

- uporzdkowanie miejsca prowadzonych rob6t



D.01.02.04 Rozbidrka elementow drog

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem n/n specyfikacji techniczng veymagania dotycge wykonania i odbioru robot
zwigzanych z rozbiérkelementéw drég w ramach zadania:
Przebudowa mostu w ggu drogi powiatowej nr: 4334 P na rzece daie, w miejscowéci Chocz, nr
inwentarzowy mostu:JNI01019351

1.2. Zakres stosowania

Szczegobtowa specyfikacja techniczna jestasvana jako dokument przetargowy i kontraktqwgy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p. 1. 1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w n/n specyfikacji techniczndydm prowadzenia robét w ramach przebudowy mostu
i obejmup:
- rozbiérke nawierzchni bitumicznej;
- rozbiérlke podbudowy ttuczniowej;
- rozbiérke umocnienia stekOw;
- rozbidrle zelbetowych barier ochronnych;
- 0dwoz gruzu poza oél placu budowy.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane  oldlenia  podstawowe as zgodne z obowrujacymi , odpowiednimi polskimi
normami i ST D-00.00.00 "Wymagania ogolne".

1.5. Ogolne warunki dotycace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za pfgkdach wykonania oraz za zgodoz dokumentagj
projektows, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca w trakcie robét jest odpemzialny za bezpiecastwo ruchu drogowego i 0s6b trzecich
w obrbie placu budowy oraz utrzymanie oznakowaniaadrer ostrzegawczych i zabezpiecmajch na
przekazanym placu budowy.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.

3. SPRZET

Sprzt powinien odpowiadapod wzgédem typdw i ilégci wskazaniom zawartym w SST, PZJ
zakceptowanym przez Inspektora Nadzoru.

Jakikolwiek inny spe¢z, maszyny, ueglzenia inargdzia nie gwarantyge zachowania wymafja
jakosciowych zostay Przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i njpgkzczone do robét.

Do wykonania rob6t zywanych z rozbiorkelementdéw drég naty stosowa :

- harzdzia kczne,
- lekkie mioty pneumatyczne,
- sprzarka powietrza;
- tadowarki, koparki,
- samochody eizarowe.

4. TRANSPORT

Materialy z rozbidrki natg przewozt transportem samochodowym na miejsce wskazane prze
Inspektora Nadzoru. Wybdékrodka transportowego zaleod warunkéw lokalnych.



Przy ruchu na drogach publicznychjapdy powinny spetnia wymagania dotyegze przepiséw
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnymdiggen na &, wymiardw tadunku i innych parametrow
technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT

Roboty  rozbiérkowe elementéw drégbejmuj rozbiérlke rozbiorke nawierzchni bitumicznej,
rozbiérke podbudowy tluczniowej, rozbidgkumocnienia stikOw, rozbiorke barier stalowych oraz odwoéz
gruzu poza olgb placu budowy.

Uzyskany materiat z rozbiorki najeprzewiei¢ na miejsce wskazane przez Inspektora.

Ewentualne doly (wykopy) powstgd® rozbiérce znajdege s¢ w miejscach, gdzie zgodnie z
dokumentacja projektowactla wykonywane wykopy drogowe powinny &yymczasowo zabezpieczone. W
szczegOlnéci nalery zapobiec gromadzeniwesiv nich wody opadowej.

5.1. Rozbiérka stalowych barier ochronnych

Bariery stalowe nalg/ rozbiera& w taki sposéb aby nie powodoévaszkodzé, a elementy przewié w
miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Sprawdzenie jakai robdt polega na sprawdzeniu kompléthavykonanych robdt rozbidrkowych.
7. OBMIAR ROBOT

Jednostlk obmiarow robét zwizanych z rozbidrka elementéw mostu jest:
- rozbiérke nawierzchni bitumicznej — 1m2;
- rozbiérke podbudowy ttuczniowej — 1 m2;
- rozbiérke umocnienia stekéw — 1m2;
- rozbiorle barier — 1 m.

Obmiar powinien by dokonany na budowie, w obeced Inspektora Nadzoru. Obmiar wymaga akagpta
Inspektora Nadzoru.

Obmiar nie powinien obejmogévgkichkolwiek robot nie wykazanych w  dokurtemji  projektowej,
z wyjgtkiem zaakceptowanych naspiie przez Inspektora Nadzoru. Dodatkowe roboty kamane bez
pisemnego upowaienia Inspektora Nadzoru nie magfanowé podstawy do roszcieo dodatkowa zaplat

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robét podano w B8W.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

Odbioru robot zwzanych z rozbidrk elementéw mostu dokonuje Inspektor Nadzoru, gloszeniu
robot do odbioru przez Wykonawc Odbiér powinien by przeprowadzony w czasie  u#liaviajagcym
wykonanie ewentualnych poprawek bez hamowars&po robot.

Roboty poprawkowe Wykonawca wykona nkaswy koszt w terminie ustalonym z Inspektorem
Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platnag¢ za jedy jednostk obmiarowy wg pkt 7 przyjmowa zgodnie z obmiarem , po odbiorze
robét.
Cena jednostkowa wykonania rob6t obegmuij
- przygotowanie robét i ich oznakowanie
- wykonanie niezédnych pomostow zabezpieczeych,
- zakup i dostarczenie niezinego sprgtu i narzdzi do wykonania zadania,
- wykonanie rozbiorek elementow drég,
- odwiezienie materiatdw na wskazane miejsce
- uporzdkowanie miejsca prowadzonych robét.
D.02.01.01 Wykonanie wykopéw w gr. kat. I-V



D.02.01.01 Wykonanie wykopow w gr. kat. I-V

1.0. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji wymagania dotyae wykonania i odbioru robét w ramach zadania:
Przebudowa mostu w ggu drogi powiatowej nr: 4334 P na rzece $aie, w miejscowéci Chocz, nr
inwentarzowy mostu: JN101019351

1.2. Zakres stosowania SST.

SzczegoOlowa specyfikacja stanowi dokument przetaygo kontraktowy przy zlecaniu i realizacji roboét
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST.

Ustalenia zawarte w n/n specyfikacji techniczobgjmugp:

- odkopanie kacéw ptyty mostu na pogiku i koncu mostu ze zteeniem urobku obok wykopu ,
- wykonanie rob6t ziemnych poprzecznych na przeradbadowaniem w nasyp;

- wykonanie wykopéw pod fagvoporowg umochienia stzkOw.

1.4. Ogodlne wymagania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jé&kostosowanych materiatdw i wykonywanych robdazo za ich
zgodnd¢ z dokumentagj SST oraz zaleceniamidyniera.

2.0. MATERIALY - GRUNTY

2.1. Wymagania ogoélne dotycgce materiatéw

Wymagania ogélne dotygze materiatéw podano w SST D-M.00.00.00.

Podstaw podziatu gruntéw na kategorie pod wagm trudnéci ich odspajania oraz przetie wartdci
gestaici objetosciowej gruntdéw w stanie naturalnym oraz wspétczidmi spulchnienia naky przyjmowa na
podstawie normy BN-72/8932-01 [1].

Wykonawca ma obowiek biezgcej kontroli i oceny warunkéw gruntowych w trakeigkonywania wykopow
i ich konfrontacji z dokumentagjechniczg.

2.2. Warunki wykorzystania gruntéw z wykopu

Grunty uzyskane przy wykonywaniu koryta powinny byrzez Wykonawg wykorzystane w maksymalnym
stopniu do budowy nasypéw, zgodnie z dokumentajektovs, SST i poleceniami nadzoru.

Grunty nieprzydatne do budowy nasypéw powinnyg sywiezione przez Wykonawma odktad.

3.0. SPRET

Wykonawca jest zobowtany do uywania jedynie takiego spgi, ktdry nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na wigciwosci gruntu, zarébwno w miejscu jego naturalnego zatég jak té w czasie odspajania.
Sprzt wywany do robdt ziemnych musi dyaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Calyesprz
budowlany, maszyny, wdzenia i nargdzia powinny by w dobrym stanie, zapewnigym uzyskanie
odpowiedniej jakéci robot, w szczegolrigi stosowany spet nie mae spowodowé niekorzystnego wplywu
na wiaciwosci gruntu podiaa.

Do wykonywania koryta z transportem urobku oraz endnia wykopow w celu ui@nia przepustéw nalg
stosowa:

-koparki podsibierne

-réwniarki samojezdne

-spycharki

-narzdzia kczne.

Do wykonania rob6t ziemnych poprzecznych na przerzwbrdowaniem w nasyp nale stosowd narzdzia
reczne.



4.0. TRANSPORT

Rodzaj srodkéw transportowych musi byaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.
Wydajnas¢ srodkdw transportowych natg dostosowé do wydajndci sprztu stosowanego do zatadunku.

5.0. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wykonanie koryta

Jezeli wedlug dokumentacji projektowej lub zalédemspektora Nadzoru nawierzchniedzie wykonywana w
korycie, to jego potzenie powinno zostawytyczone. SposOb wytyczenia powinien uthwia¢ wykonanie
koryta oraz warstw nawierzchni z tolerancjami ékaoeymi w dokumentacji projektowej, specyfikacjaakbl
Inspektora Nadzoru.

Paliki lub szpilki do kontroli uksztattowania koaytw planie i profilu powinny by wcze&niej przygotowane,
odpowiednio zamocowane i utrzymywane w czasie ropiez Wykonawg Rozmieszczenie palikdw,
ustawionych w rgdach rownolegtych do osi drogi, powinno utti@ia¢ nachgniccie sznuréw lub linek do
wytyczenia robo6t w odgpach nie wgkszych nk co 10 metrow.

Rodzaj spratu, a w szczegolrigi jego moc nalgy dostosowé do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzong s
roboty i do trudnéci jego odspojenia. W przypadku gruntéw spoistyalety stosowd cigzsze typy réwniarek
oraz spycharki uniwersalne.

Reczne wykonanie koryta nafg stosowdé w przypadku, gdy jego szeraionie pozwala na zastosowanie
maszyn, na przyktad na poszerzeniach albo zaazlgsgektora Nadzoru, w przypadku robdt o matynresik.
Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powing¢ na bieaco wykorzystywany w robotach ziemnych
zgodnie z SST D.02.03.01.

Profilowanie i zagszczanie podia w korycie nalgy wykona bezpdrednio po wykonaniu koryta zgodnie z
zasadami okonymi w SST D.04.01.01.

5.2 Wykonanie rob6t poprzecznych

Wykonawca powinien wykonywate roboty w taki sposéb aby grunty ozmgm stopniu przydatrici do
budowy nasypow byty odspajane oddzielnie, w spasdbmaliwiajacy ich wymieszanie.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypowimow by bezpdrednio wbudowane w nasyp. W
miejscu wbudowania natg zapewnt prag sprztu gwarantujcego rozigenie i zagszczenie gruntu zgodnie z
wymaganiami dokumentacji projektowej i SST D-02013. O ile Irzynier dopyci czasowe skladowanie
gruntéw naley je odpowiednio zabezpieazprzed nadmiernym zawilgoceniem.

Rowy boczne powinny kiywykonane zgodnie z dokumentagjrojektows i n/n specyfikagj. Szeroké¢ dna i
gtebokas¢ rowu nie mog rézni¢ sie od wymiaréw projektowych o weej niz 5 cm.

Sposo6b wykonania skarp wykopu powinien gwarantoiwh stateczn& w catym okresie prowadzonych robét,
a naprawa uszkodaewynikajcych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykdph,podcécia lub innych
odstpstw od dokumentacji projektowej obza Wykonawe.

5.3. Wykonywanie wykopow pod tavwoporows umocnienia stikdw.

Metoda wykonywania rob6t ziemnych powinndy¢ dobrana w  zakmosci od wielkdci robot,
gfebokasci wykopu, uksztalttowania terenu, rodzajuduuoraz posiadanego sptz mechanicznego.
Wykopy powinny by wykonywane w takim okresie zgby po ich zakmzeniu mana bylo
natychmiast przysgpi¢c do wykonywania przewidzianych w nich robidtszybko zlikwidowéa wykopy
przez ich zasypanie.

Zaleca s wykonywanie wykopOw szerokoprzestrzennychrecznie do gibokasci nie wekszej ni
20 m, a kopagkdo 4,0 m.

Przy gtbokasci wykopéw powyej 4,0 m nalgy wykonywa stopniami  (gtrami) z tym, ze dla
kazdego stopnia powinnien dyurzdzony wyjazd dlarodkéw transportowych oraz przewidziane
odprowadzenie wody unierdwiajagce  splywanie jej na stopnie pzéme nizej.

Wykonywanie wykopow porej poziomu wod gruntowych bez odwodnienigtelinego jest
dopuszczalne tylko do gteboda 1,0 m poniej poziomu piezometrycznego wod gruntowych.

Sciany wykopow winny by zabezpieczone na czas rob6t. W szczegdimabezpieczenie me polegd na:

- stosowaniu bezpiecznego pochylenia skarp;

- podparciu lub rozparciécian wykopow;

- stosowaniucianek szczelnych.

5.4. Bezpieczne nachylenig&ian wykopdéw



Dopuszcza si stosowanie nagiujgcych bezpiecznych — nachflskarp:

-w gruntach spoistych w stanie zZwar i  potzwartym (gliny, ity) - nachyleniz: 1

-w gruntach matospoistych i stabych gruntachistgoh w stanie zwartym i pOlzwartymraz w
rumoszach wietrzelinowych gliniastych - nachylehiel,25

-w gruntach sypkich - nachylenie 1: 1,5

W wykopach ze skarpami o nachyleniu bezpiecznymipaywbhy stosowane nagiujace zabezpieczenia:

- w pasie terenu przylegaym do gornej krawdzi skarpy na szerokoi rownej 3-krotnej gibokasci wykopu,
powierzchnia powinna méeodpowiednie spadki umbwiajajace tatwy odptyw wod opadowych od kreazi
wykopu;

- haruszenie stanu naturalnego gruntu dg&opu oraz skarp wykopu np. przezzrmgcie przez
wody opadowe, powinno &y usuwane z zachowaniem bezpieczngchyler w przypadku
skarp.

Stan skarp wykopdéw nalg sprawdza okresowo w zatenosci od wysfpowania niekorzystnych zmiennych
czynnikéw (opady atmosferyczne, mroz itp.).

Dopuszcza si wykopy oscianach pionowych bez podparcia lub rozparcia wppadkach , gdy nie wysgbuja
wody gruntowe i teren przy kradziach wykopu nie jest oky@ony w pasie o szerad@ roéwnej co
najmniej gtbokasci wykopu oraz w gruntach:

- spoistych (gliny, ity) do glbokadsci 1,5 m;

- matospoistych ( piaski gliniaste, pyty, igssdo gkbokasci 1,25 m.

5.5. Wymiary wykopow

5.5.1. Wykopy pod korpus drogowy

Dopuszcza sinastpujagce tolerancje:

- wymiary wykopu w planie nie magsie rozni¢ od szerokéci projektowej o wgcej niz 10 cm, a krawdzie nie
powinny mie€ wyraznych zatama,

- odchylenie osi korpusu drogowego w wykopie odprsjektowanej nie mi@ by¢ wieksze nk 10 cm,

- rOznica w stosunku do projektowanyclednych robét ziemnych nie ne przekracza+1 cm, - 3cm,

- pochylenie skarp wykopu nie m® r@ni¢ sic od projektowanego o wiej niz 10% jego wartéci wyrazonej
tangensemdta,

- maksymalna gbokas¢ wklgsniecia na powierzchni skarp wykopu nie peoprzekracz&a10 cm przy pomiarze
tata 3 m.

5.5.2. Wykopy pod elementy betonowe mostu
Wymiary wykopdéw powinny b§ dostosowane do wymiaréw budowli w planie, gteldokevykopow, rodzaju
gruntu, poziomu wody gruntowej oraz do technicznyaizliwo$ci zabezpieczenidcian wykopéw.
W przypadku gdy nie ma mdwvosci wykonania bezpiecznego pochylenia skarp wykawlgzy uwzgkdni¢
w szerokdci dna wykopu dodatkowo wymiary konstrukcji zabiezgajcej oraz swobodnprzestrzé na prae
ludzi pomikdzy zabezpieczenietiany wykopu a wykonanym elementem budowli. Przestta  powinna
wynosié nie mniej nt 0,60 cm, aw przypadku izolowanyahan betonowychnie mniejxD,80 m.
Odchytki od ustalé projektu nie powinny bywicksze ni:

+- 15 cm wymiaréw wykopéw w planie

+- 2 cm rzdna dna wykopu.

6. Kontrola jakosci robot
6.1 czstotliwosé¢ badan

Czstotliwos¢ bada
Lp. Wyszczegblnienie bada Minimalna liczba Maksymalna powie-
bada na dziennej rzchnia[m2]przypa-
dzialce roboczej dajgca na 1 badanie
Z czestotliwoscia gwarantugca wymaga
1. |Szerokdé¢ , gkbokas¢ i polozenie koryta korpusi  spetnienie przy
drogowego odbiorze okreslonym
wp. 6.2

6.2. Badanie i pomiary wykonanego koryta podiza




6.2.1. Gkbokosé koryta

Glebokas¢ koryta naley sprawdzé co 100 metréw na krawdziach.

Glebokas¢ wykonanego koryta powinna &ymniejsza 0 5 cm od ghokasci koryta po wyprofilowaniu i
zagszczeniu.

6.2.2.Uksztaltowanie koryta i korpusu drogowego

Uksztaltowanie naley sprawdz& w punktach giownych trasy i w innych dodatkowychunktach,
rozmieszczonych nie rzadziegréo 100 m.

Srodek korpusu drogowego w planie w stosunku dgosiektowanej jezdni nie nie by przesunjta o wicej
niz 5 cm.

6.2.3.Szeroké¢ koryta
Szerokd¢ koryta naley sprawdzé co najmniej 10 razy na 1km.
Szerokd@¢ koryta nie mae r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wcej niz +10 cm i -5cm.

7. Obmiar robét

Objetos¢  wykopow przy rozkopaniu grobli z transportem uoelna odlegté¢ do 1 km, wykonaniu robot
ziemnych poprzecznych na przerzut z wbudowanienasym, wykonaniu wykopow fundamentowychedbie
obliczona przez Wykonawcw m3, a w przypadku wykonania stopni na skarpacimfvoddzielnie dla
gruntdw o rénej trudndci odspajania i sprawdzone przez Inspektora Nadzor

8. Odbiér robot

Roboty powinny b§ wykonane zgodnie z projektem technicznym, SST pisgmnymi decyzjami Inspektora
Nadzoru.

Odbiér robét na zasadach odbioru rob6t zamjkd lub ulegajcych zakryciu.

9. Podstawa ptatndci
Ptatng¢ za m3 wykonanych wykopow.

Cena jednostkowa obejmuje:

- prace pomiarowe,

- zatladunek odspojonego gruntusnadki transportowe i odwiezienie na
odktad,

- wykonanie wykopow fundamentowych,

- wykonanie wykopu z przerzutem urobku na miejschbugdowaniem w nasyp;

- profilowanie dna wykopu, rowow i skarp zgodnidakumentagj
projektove;

- odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania ;

- ewentualne wykonanie z rozbigrigodparcia lub rozparciécian wykopu ;

- przeprowadzenie wymaganych pomiarow i alddoratoryjnych.



D.02.03.01 Wykonanie nasypow w gruntach II kat.

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowspecyfikacji technicznej /SST4 svymagania wykonania i
odbioru nasypéw wykonane w ramach zadania:
Przebudowa mostu wagju drogi powiatowej nr: 4334 P na rzecednie, w miejscowéci Chocz, nr
inwentarzowy mostu: JNI01019351.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna /S83V $tosowana jako dokument przetargowy itreétowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych wipl.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej spe@dik dotyca wykonania nasypéw (wymiana gruntu) i obejmuj
-wykonanie nasypow z gruntéw kat. I-Il ,
-plantowanie skarp i poboczy.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Korpus drogowy - nasyp lub taz@zwykopu, ktdra jest ograniczona
kororg drogi i skarpami.

1.4.2. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykamaasypow poza pasem roboét drogowych.

1.4.3. Wskanik zag:szczenia gruntu - wielko charakteryzujcastan zagszczenia gruntu, okéna wg wzoru:
Pd
Is =-—
Pds

gdzie:

Pd - gstas¢ objetosciowa szkieletu zaggzczonego gruntu [Mg/m3]

Pds - maksymalnacgtas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotmd optymalnej, okréona w
normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-88/B-044f@1 stuzaca do oceny zagzczenia gruntu w robotach
ziemnych, badania zgodne z ngrBN-77/8931-12 [12], [Mg/m3].

1.4.4. Wskanik rézniziarnistéci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntow niespoistych, okslena
wg wzoru

gdzie:
d60 -érednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%tgrimm],
d10 -érednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%tgrimm].

Pozostate okigenia § zgodne z obowkujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjambganymi w
SST D-M.00.00.00.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce rob6t

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za fgkerykonanych rob6t oraz za ich zgodaé@ dokumentagj
projektows, SST oraz z poleceniami Inspektora Nadzoru.



0Og6lne wymagania dotygze rob6t podano w ST D-M.00.00.00.
2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1 Ustalenia ogolne

Grunt na wymiap gruntu korpusu drogowego (z dokopu) powiniei kst.I-11 (zwiry i mieszanki, piaski
grube isrednie), o odpowiednio zkdicowanych frakcjach. Wskaik réznoziarnistéci powinien spetié&
warunek wyraony wzorem:

U=g/d;>5
W pierwszej kolejnéci do wykonania nasypow nalesprawdzt przydatnéé¢ gruntu z wykopéw.
3. SPRET
3.1. Wymagania ogolne dotycrce spratu

Ogdlne wymagania i ustalenia dotyzz sprztu okrellono w SST D-M.00.00.00.

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spyw, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na widciwosci gruntu zaréwno w miejscu jego naturalnego zaléggak te w czasie odspajania ,
transportu, wbudowania i zeggczania.

3.2. Sprat do wykonania nasypow

Do wykonania nasypow naig stosowa:

- koparki,

- rébwniarki samobigne,

- walce ogumione i stalowe, wibracyjne i statyczne,

- plyty wibracyjne.

Sprzt wywany w robotach ziemnych powinien dygodny z ofeg Wykonawcy i uzyska akceptag
Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT

Og6lne wymagania dotygz transportu podano w SST D-M.00.00.00
Wybér srodkdéw transportu oraz metod transportu powiniefdgstosowany do kategorii gruntu, jegoetbyci,
technologii odspajania i zatadunku oraz odlégtdransportu. Wydajni srodkéw transportowych powinna by
dostosowana do wydajém sprztu stosowanego do wbudowania gruntu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasypywanie wykopoéw

Zasypywanie wykopOw powinno byrzeprowadzone bezgrednio po wykonaniu w nich olétenych
robét. Przed rozpoeziem zasypywania wykopow ich dno powinnd lmgzyszczone z torféw, gliny i
namutdw oraz ewentualnych innych zanieczgzcobcych, a w przypadku potrzeby odwodnione.

Do zasypywania powinien bywzyty grunt niespoisty,  niezamargyi i bez jakichkolwiek
zanieczyszczeorganicznych i innych.

5.2. Zagszczenie gruntu nasypowego

Kazda warstwa gruntu w nasypie powinna bgigszczona  mechanicznie. Grébaag;szczanych
warstw winna wynost
a/ przy zagszczaniu lekkimi walcami - max. 0,2m
b/ przy zagszczaniu walcami wibracyjnymi, wibratorami lub
ubijakami mechanicznymi - max. 0,4m
c/ przy ubijaniu eizkimi tarczami - od 0,5m do 1,0m w
zalenosci od ich masy i wysol&i spadania, przy czym



grubé¢ ubijanej warstwy nie powinna bwieksza od
$rednicy tarczy

W okolicach urgdzen lub warstw odwadniggych grunt powinien biyzagszczany ¢cznie.

Zagszczanie gruntu powinno odbygvsie przy jednoczesnej, statej kontroli laboratoryjne wskanik
zag:szczenia powinien fgy> 1,00.

Wilgotnag¢ gruntu zagszczanego w danej warstwie winna lzplizona do wilgotnéci optymalnej. W
przypadku wilgotnéci mniejszej ni 0,8 optymalnej grunt natg polewa wodg, a w przypadku wilgotriai
wigkszej ni 1,25 optymalnej nalsgy przesuszg.

Przy zagszczaniu gruntow nasypowych, dla uzyskaniadwnomiernego wskaika naley:

- roZcietat grunt warstwami poziomymi o réwnej gruiog
sposobenecznym lub lekkim sprgem mechanicznym

- warstw nasypanego gruntu zgggcza na catej
szerokéri, przy jednakowej liczbie prz€j sprztu
zagszczajcego

- prowadz zag:szczanie od kragdzi kusrodkowi nasypu

5.3. Dopuszczalne odchyiki

Odchyiki od ustalé projektu nie powinny bywieksze ni:
0,002 - dla spadkow terenu
+ 2% - dla wskanika zagszczenia gruntow
4cm - dla rdnych w siatce kwadratow 40x40m,
15cm - w wymiarach w planie wykopu o szesgkana>1,5m
5cm - w wymiarach w planie wykopu o szerkgkalna<l,5m

6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Przy wykonaniu i odbiorze robét azwanych z wykonaniem nasypow nale przeprowadzinast.
badania.
a/ sprawdzenie zgodimd z dokumentagj techniczi
b/ sprawdzenie wykonanych zasypek i nasypow
c/ sprawdzenie zeggczenia gruntow

7.0. OBMIAR ROBOT

llos¢ zasypki okréla sk w m3 przestrzeni wypetnieniaz  uwahieniem zmian sprawdzonych w
naturze.

8.0 ODBIOR ROBOT

Roboty powinny by wykonane zgodnie z projektem  techmyem, SST oraz pisemnymi decyzjami
Inspektora Nadzoru.

Odbidr rob6t na zasadach odbioru rokemikowych lub  ulegagych zakryciu.

Odbidr robot w zakresie pgten za wady bdzie dokonywany zgodnie z InstrukdpP-T14 o dokonywaniu
odbioréw robdét drogowych i mostowych wraz zzpigjszymi zmianami wydanprzez GDDP w Warszawie.
Odbidr robét na zasadach odbioru ostatecznego.

9.0. PODSTAWA PLATNOSCI

Przygte ilosci zasypki lpdg ptatne wg jednostkowej ceny, ktéra obejmuje:
- dostarczenie, przygotowanie i wbudowanistanie
optymalnej wilgotnizi zaakceptowanego przez Inspektora Nadzoru
materiatu
- zagszczenie i uformowanie przewidzianego w projekcie
ksztaltu zasypki
- uporadkowanie terenu
- przeprowadzenie wymaganych pomiarow i hddboratoryjnych.



D.04.03.01 Oczyszczenie i skropienie warstw konstrukcyjnych

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowpecyfikacii technicznejg swymagania dotyegce
wykonania i odbioru oczyszczenia i skropieniarsti@ konstrukcyjnych nawierzchni w ramach zadania:
Przebudowa mostu wagju drogi powiatowej nr: 4334 P na rzecednie, w miejscowéci Chocz, nr
inwentarzowy mostu: JNI01019351.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna gggsowana jako dokument przetargowy i kontraktquwgy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pueiek1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w n/n specyfikacjhtgicznej obejmuj oczyszczenie i skropienie ngstijagcych
warstw konstrukcyjnych nawierzchni:
a)warstw podbudowy,
b)warstwy wizacej.

1.1. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchiphstoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz
z wszelkimi uradzeniami technicznymi zwZanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.2.Jezdnia cz$¢ drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.3.Konstrukcja nawierzchni- uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem whgzenia.
Pozostale okékenia ¢ zgodne z obowizujacymi odpowiednimi polskimi normami.

1.5. Ogélne warunki dotycace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny zéofg ich wykonania oraz za zgoditoz dokumentagj
projektows, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca w trakcie rob6t jest odpowiatizy za bezpiecZstwo ruchu drogowego i 0s6b trzecich w
obrebie placu budowy oraz utrzymanie oznakowaniadmeh ostrzegawczych i zabezpiecmdjch na
przekazanym placu budowy.

2. MATERIALY

Do skropienia podbudowy bitumicznej -adtsfwej emulsji kationowej szybkorozpadowej K-65ilesci
0,15-0,30 kg/m2. Asfaltayty do wytworzenia emulsji powinien by penetracji co najmniej réwnej asfaltowi
uzytemu do wytwarzania mieszanek mineralno-asfaltdwyc

Doktadne zycie jednostkowe nahy ustalt na budowie w oparciu o wygl skrapianej powierzchni i
przediay¢ do akceptacji Inspektora Nadzoru.

Emulst naleey przechowywé w zbiornikach stalowych wyposanych w urzdzenia grzewcze i
zabezpieczonych przed dgsem wody i zanieczyszcizeCzas sktadowania emulsji nie powinien przekracza
3 miesecy od daty jej produkcji a temperatura przecheamsia nie powinna hy
nizsza nk 3 oC.

3. SPRET

Jakikolwiek sprt, maszyny, urmzenia i nargdzia nie gwarantgte zachowania wymaga
jakosciowych robét zostan przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowanéedepuszczone do robét.



3.1. Sprzt do oczyszczania warstw nawierzchni.

Do oczyszczania warstw nawierzchni nal&ywac:
- szczotki mechaniczne,
- spezarki,
- zbiorniki z wod,
- szczotkigczne.

3.2. Sprzt do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni aglezywac skrapiarek.
Skrapiarka powinna dwyposaona w uradzenia kontrolno-pomiarowe pozwaje¢ na sprawdzanie i
regulowanie nagpujgcych parametréw:
- temperatury rozkladanej emulsji,
- cknienia emulsji w kolektorze,
- obrotow pompy dozagej emulsg,
- pedkosci poruszania giskrapiarki,
- wysokdci i dlugcici kolektora do rozktadania emulsji,
- ilésci emulsiji.
Zbiornik na emulsjskrapiarki powinien b§izolowany termicznie, tak aby tisve byto zachowanie
stalej temperatury emuls;ji.
Wykonawca powinien posigdaaktualne swiadectwo cechowania skrapiarki zawigra;
zalezndéci pomigdzy wydatkiem emulsji a nagtujacymi parametrami:
- cknieniem emulsiji,
- obrotami pompy,
- pedkoscig jazdy skrapiarki,
- temperatgremuls;ji.

4. TRANSPORT

Transport emulsji powinien odbyingiec w cysternach samochodowych. Dopuszczastssowanie
beczek lub innych pojemnikow stalowych. Cysterpyzeznaczone do przewozu emulsji powinny by
przedzielone przegrodami, dzieymi je na komory o pojemsoi max. 1 m3, a kala przegroda powinna
mie¢ wykroje umaliwiajace przeptyw emulsji. Cysterny, pojemniki i zbiorngkzeznaczone do transportu lub
skladowania emulsji powinny byczyste i nie powinny zawietaesztek innych lepiszcz.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoruattoeptaciji projekt organizacji robét i harmonagra
robét, uwzgédniajgce warunki w jakich wykonywaneebtly roboty zwizane z oczyszczaniem i skropieniem
warstw konstrukcyjnych nawierzchni.

Z uwagi na taze Wykonawca jest odpowiedzialny za bezpigsxeo prowadzonych robot,
obowiazkiem jego jest przedstawienie do akceptacji pzanawiajcego schematu oznakowania robot.

5.2. Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polegaisuniciu luznego materiatu, brudu, btota i kurzu przy
uzyciu szczotek mechanicznych, a w razie potrzebyywamtl cénieniem.

W miejscach trudno deptych naley uzywaé szczotek ecznych lub, na terenach
niezabudowanych, sgronego powietrza.

5.3. Skropienie warstw nawierzchni

Jeeli do oczyszczenia warstwy bytaywana woda to skropienie @ nasipi¢ dopiero po wyschgtiu
warstwy. Skropienie warstwy me rozpocac si¢ po akceptacji jej oczyszczenia przez InspektorazNeu.

Warstwa nawierzchni powinna ¢bgkrapiana emulsj przy wyciu skrapiarki a w miejscach trudno
dostpnych ecznie /za pomacweza z dysz rozpryskow/. Temperatura emulsji powinna g sic w
granicach 20-400C. Zabranig giodgrzewania emulsji do temperatury pagejy900C.

Skropienie powinno byc réwnomierne, adloozktadanej emulsji powinna byéwna ilgci zatazonej z
tolerancy +/-100C.



Na wszystkich powierzchniach gdzie ramlmo nadmiers ilos¢ emulsji Wykonawca powinien roztgé
warstwe suchego i rozgrzanego piasku i ugunadmiar lepiszcza przez szczotkowanie.

W  przypadku skropienia emglsgredniorozpadow podbudowy  kruszywowej lub z gruntu
stabilizowanego cementem, #émie nasfpnej warstwy mge odby sie dopiero po 24 h, natomiast w
przypadku skropienia emudsjszybkorozpadow podiaza bitumicznego ulzenie nasipnej warstwy powinno
nashpi¢ po rozpadzie emulsji i odparowaniu wody lecz wiezeniej jak po 2 h. Wykonawca powinien
zabezpiecz§ skrapiag warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem, dopuszazaiylko niezlgdny ruch
budowlany.

Jakiekolwiek uszkodzenia powierzclipaiwinny by przez Wykonawg naprawione.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Badania i kontrola przed przysgpieniem do rob6t

Przed przygptieniem do rob6t Wykonawca powinien prosyadzEé prébne skropienie warstwy w
celu okrglenia optymalnej pracy skrapiarki i oklenia wymaganej iléci emulsji w zalenosci od rodzaju i
stanu warstwy przewidzianej do skropienia.

6.2. Badania i kontrola w czasie rob6t
6.2.1.Badania emulsji

Ocena emulsji powinnadgparta na atestach producenta a Wykonawca pewikontrolowa jej
lepkas¢ dla kazdej dostawy w oparciu o nogniPN-77/C-04014.

Jednorodrié skropienia powinna byc sprawdzana wizualnieleZa sj przeprowad#i kontrok ilosci
rozkladanej emulsji wg metody podanej w ampmvaniu "Powierzchniowe utrwalania. Oznaczarucil
rozklada- nego lepiszcza i kruszywa".

7. OBMIAR ROBOT
Obmiar oczyszczonej i skropionej naweéra warstwy powinien ldydokonany na budowie w m2.
8. ODBIOR ROBOT

Odbiér oczyszczonej i skropionej powidmaicjest dokonywany na zasadach robdt zagikah i
ulegapcych zakryciu.

Do odbioru Wykonawca przedstawia wszstkyniki bada z biezgcej kontroli materiatow i robét.

Odboru dokonuje Inspektor Nadzoru naspegie wynikow bada Wykonawcy z biggcej kontroli
jakosci materiatéw i rob6t oraz ogllzin warstwy.

W przypadku stwierdzenia usterek IkspeNadzoru ustali zakres wykonania rob6t poprawch.

Roboty poprawkowe Wykonawca wykona nasnly koszt w terminie ustalonym z Inspektorem Naalzo

Odbidr robo6t w zakresie pgten za wady trwate zostanie dokonany zgodnie z zasapadanymi w
Instrukcji DP-T14 o dokonywaniu odbioréw robot doegych i mostowych wraz ze zmianami z 1992 i 1993r.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platné za 1 m2 oczyszczenia i skropienia warstwkonstrukcyjnych nalgy przyjmowda zgodnie z
obmiarem i po sprawdzeniu jada robot.

Cena wykonania oczyszczenia i skropigmestw konstrukcyjnych nawierzchni obejmuje:
- mechaniczne oczyszczeniedgj nizej potazonej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni,
- kczne odspojenie stwardniatych zanieczys#icze
- dostarczenie emulsji i napetnienjeskrapiarki oraz podgrzanie do wymagaeejderatury,
- skropienie warstwy emudsyv ilosci okreslonej w specyfikacji technicznej i uzgodnionejrspektorem
Nadzoru.



D.04.03.01 Oczyszczenie i skropienie warstw konstrukcyjnych

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowpecyfikacii technicznejg swymagania dotyegce
wykonania i odbioru oczyszczenia i skropieniarsti@ konstrukcyjnych nawierzchni w ramach zadania:
Przebudowa mostu wagju drogi powiatowej nr: 4334 P na rzecednie, w miejscowéci Chocz, nr
inwentarzowy mostu: JNI01019351.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna gggsowana jako dokument przetargowy i kontraktquwgy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pueiek1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w n/n specyfikacjhtgicznej obejmuj oczyszczenie i skropienie ngstijagcych
warstw konstrukcyjnych nawierzchni:
a)warstw podbudowy,
b)warstwy wizacej.

1.1. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchiphstoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz
z wszelkimi uradzeniami technicznymi zwZanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.2.Jezdnia cz$¢ drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.3.Konstrukcja nawierzchni- uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem whgzenia.
Pozostale okékenia ¢ zgodne z obowizujacymi odpowiednimi polskimi normami.

1.5. Ogélne warunki dotycace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny zéofg ich wykonania oraz za zgoditoz dokumentagj
projektows, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca w trakcie rob6t jest odpowiatizy za bezpiecZstwo ruchu drogowego i 0s6b trzecich w
obrebie placu budowy oraz utrzymanie oznakowaniadmeh ostrzegawczych i zabezpiecmdjch na
przekazanym placu budowy.

2. MATERIALY

Do skropienia podbudowy bitumicznej -adtsfwej emulsji kationowej szybkorozpadowej K-65ilesci
0,15-0,30 kg/m2. Asfaltayty do wytworzenia emulsji powinien by penetracji co najmniej réwnej asfaltowi
uzytemu do wytwarzania mieszanek mineralno-asfaltdwyc

Doktadne zycie jednostkowe nahy ustalt na budowie w oparciu o wygl skrapianej powierzchni i
przediay¢ do akceptacji Inspektora Nadzoru.

Emulst naleey przechowywé w zbiornikach stalowych wyposanych w urzdzenia grzewcze i
zabezpieczonych przed dgsem wody i zanieczyszcizeCzas sktadowania emulsji nie powinien przekracza
3 miesecy od daty jej produkcji a temperatura przecheamsia nie powinna hy
nizsza nk 3 oC.

3. SPRET

Jakikolwiek sprt, maszyny, urmzenia i nargdzia nie gwarantgte zachowania wymaga
jakosciowych robét zostan przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowanéedepuszczone do robét.



3.1. Sprzt do oczyszczania warstw nawierzchni.

Do oczyszczania warstw nawierzchni nal&ywac:
- szczotki mechaniczne,
- spezarki,
- zbiorniki z wod,
- szczotkigczne.

3.2. Sprzt do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni aglezywac skrapiarek.
Skrapiarka powinna dwyposaona w uradzenia kontrolno-pomiarowe pozwaje¢ na sprawdzanie i
regulowanie nagpujgcych parametréw:
- temperatury rozkladanej emulsji,
- cknienia emulsji w kolektorze,
- obrotow pompy dozagej emulsg,
- pedkosci poruszania giskrapiarki,
- wysokdci i dlugcici kolektora do rozktadania emulsji,
- ilésci emulsiji.
Zbiornik na emulsjskrapiarki powinien b§izolowany termicznie, tak aby tisve byto zachowanie
stalej temperatury emuls;ji.
Wykonawca powinien posigdaaktualne swiadectwo cechowania skrapiarki zawigra;
zalezndéci pomigdzy wydatkiem emulsji a nagtujacymi parametrami:
- cknieniem emulsiji,
- obrotami pompy,
- pedkoscig jazdy skrapiarki,
- temperatgremuls;ji.

4. TRANSPORT

Transport emulsji powinien odbyingiec w cysternach samochodowych. Dopuszczastssowanie
beczek lub innych pojemnikow stalowych. Cysterpyzeznaczone do przewozu emulsji powinny by
przedzielone przegrodami, dzieymi je na komory o pojemsoi max. 1 m3, a kala przegroda powinna
mie¢ wykroje umaliwiajace przeptyw emulsji. Cysterny, pojemniki i zbiorngkzeznaczone do transportu lub
skladowania emulsji powinny byczyste i nie powinny zawietaesztek innych lepiszcz.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoruattoeptaciji projekt organizacji robét i harmonagra
robét, uwzgédniajgce warunki w jakich wykonywaneebtly roboty zwizane z oczyszczaniem i skropieniem
warstw konstrukcyjnych nawierzchni.

Z uwagi na taze Wykonawca jest odpowiedzialny za bezpigsxeo prowadzonych robot,
obowiazkiem jego jest przedstawienie do akceptacji pzanawiajcego schematu oznakowania robot.

5.2. Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polegaisuniciu luznego materiatu, brudu, btota i kurzu przy
uzyciu szczotek mechanicznych, a w razie potrzebyywamtl cénieniem.

W miejscach trudno deptych naley uzywaé szczotek ecznych lub, na terenach
niezabudowanych, sgronego powietrza.

5.3. Skropienie warstw nawierzchni

Jeeli do oczyszczenia warstwy bytaywana woda to skropienie @ nasipi¢ dopiero po wyschgtiu
warstwy. Skropienie warstwy me rozpocac si¢ po akceptacji jej oczyszczenia przez InspektorazNeu.

Warstwa nawierzchni powinna ¢bgkrapiana emulsj przy wyciu skrapiarki a w miejscach trudno
dostpnych ecznie /za pomacweza z dysz rozpryskow/. Temperatura emulsji powinna g sic w
granicach 20-400C. Zabranig giodgrzewania emulsji do temperatury pagejy900C.

Skropienie powinno byc réwnomierne, adloozktadanej emulsji powinna byéwna ilgci zatazonej z
tolerancy +/-100C.



Na wszystkich powierzchniach gdzie ramlmo nadmiers ilos¢ emulsji Wykonawca powinien roztgé
warstwe suchego i rozgrzanego piasku i ugunadmiar lepiszcza przez szczotkowanie.

W  przypadku skropienia emglsgredniorozpadow podbudowy  kruszywowej lub z gruntu
stabilizowanego cementem, #émie nasfpnej warstwy mge odby sie dopiero po 24 h, natomiast w
przypadku skropienia emudsjszybkorozpadow podiaza bitumicznego ulzenie nasipnej warstwy powinno
nashpi¢ po rozpadzie emulsji i odparowaniu wody lecz wiezeniej jak po 2 h. Wykonawca powinien
zabezpiecz§ skrapian warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem, dopuszazaiylko niezigdny ruch
budowlany.

Jakiekolwiek uszkodzenia powierzclipaiwinny by przez Wykonawg naprawione.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Badania i kontrola przed przysgpieniem do rob6t

Przed przygptieniem do rob6t Wykonawca powinien prosyadzEé prébne skropienie warstwy w
celu okrglenia optymalnej pracy skrapiarki i oklenia wymaganej iléci emulsji w zalenosci od rodzaju i
stanu warstwy przewidzianej do skropienia.

6.2. Badania i kontrola w czasie rob6t
6.2.1.Badania emulsji

Ocena emulsji powinnadgparta na atestach producenta a Wykonawca pewikontrolowa jej
lepkas¢ dla kazdej dostawy w oparciu o nogniPN-77/C-04014.

Jednorodrié skropienia powinna byc sprawdzana wizualnieleZa sj przeprowad#i kontrok ilosci
rozkladanej emulsji wg metody podanej w ampmvaniu "Powierzchniowe utrwalania. Oznaczarucil
rozklada- nego lepiszcza i kruszywa".

7. OBMIAR ROBOT
Obmiar oczyszczonej i skropionej naweéra warstwy powinien ldydokonany na budowie w m2.
8. ODBIOR ROBOT

Odbiér oczyszczonej i skropionej powidmaicjest dokonywany na zasadach robdt zagikah i
ulegapcych zakryciu.

Do odbioru Wykonawca przedstawia wszstiyniki bada z biezgcej kontroli materiatow i robét.

Odboru dokonuje Inspektor Nadzoru naspegie wynikow bada Wykonawcy z biggcej kontroli
jakosci materiatéw i rob6t oraz ogllzin warstwy.

W przypadku stwierdzenia usterek IkspeNadzoru ustali zakres wykonania rob6t poprawch.

Roboty poprawkowe Wykonawca wykona nasnly koszt w terminie ustalonym z Inspektorem Naalzo

Odbidr robo6t w zakresie pgten za wady trwate zostanie dokonany zgodnie z zasapadanymi w
Instrukcji DP-T14 o dokonywaniu odbioréw robot doegych i mostowych wraz ze zmianami z 1992 i 1993r.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platné za 1 m2 oczyszczenia i skropienia warstwkonstrukcyjnych nalgy przyjmowda zgodnie z
obmiarem i po sprawdzeniu jada robot.

Cena wykonania oczyszczenia i skropigmestw konstrukcyjnych nawierzchni obejmuje:
- mechaniczne oczyszczeniedgj nizej potazonej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni,
- kczne odspojenie stwardniatych zanieczys#icze
- dostarczenie emulsji i napetnienjeskrapiarki oraz podgrzanie do wymagaeejderatury,
- skropienie warstwy emudsyv ilosci okreslonej w specyfikacji technicznej i uzgodnionejrspektorem
Nadzoru.



D-04.08.01 - Wyréwnanie podbudowy mieszankami mineralno-
asfaltowymi

1. WSTEP
1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacjchtécznej (SST) & wymagania dotycxe
wykonania i odbioru robot zezanych z wykonaniem wyréwnania poprzecznego i podigo podbudowy
mieszankami mineralno-asfaltowymi, w ramach zadania

Przebudowa mostu wagu drogi powiatowej nr: 4334 P na rzece daie, w miejscowéci Chocz, nr
inwentarzowy mostu: JN101019351

1.2 Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna jest stosoviakm dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w p. 1.1.

1.3 Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z
wykonaniem wyréwnania poprzecznego i patiego podbudowy mieszankami mineralno-asfaltowymi.

1.4 Okreslenia podstawowe

1.4.1. Warstwa wyréwnawcza - warstwa 0 zmiennej gdgboukltadana na istniggej warstwie w celu
wyréwnania jej nierowngi w profilu podiznym i poprzecznym.
1.4.2. Pozostate oki&enia § zgodne z obowkujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami

podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” onazSST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu
asfaltowego” pkt 1.4.

1.5 Og6Ine wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1 Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padam SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 2.

2.2 Kruszywo

Do mieszanek mineralno-asfaltowych na warstwy wyréwcze, wykonywanych i wbudowywanych
na gogco, naley stosowa kruszywa spetniace wymagania okéone w SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z
betonu asfaltowego” pkt 2.

2.3 Wypetniacz

Do mieszanek mineralno-asfaltowych na warstwy wyréwcze nalgy stosowd wypetniacz wapienny
spetniajcy wymagania podane w SST D-05.03.05 ,Nawierzchretonu asfaltowego” pkt 2.

2.4 Lepiszcza

Lepiszcza powinny spetdiawymagania okrdone w SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu
asfaltowego” pkt 2.

2.5 Sktadowanie materiatow
Dostawy i skladowanie kruszyw, wypetniaczy i legggy powinny by zgodne z wymaganiami
okreslonymi w SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu defaego” pkt 2..
3. SPRZET
3.1 Ogdblne wymagania dotycgce sprztu
Ogo6Ine wymagania dotygze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” Pkt



3.2 Sprzet do wykonania robét

Sprzt do wykonania warstw wyrdwnawczych z mieszanekem@mo-asfaltowych zostat okteny w
SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu asfaltowegkt’3

4. TRANSPORT
4.1 Ogélne wymagania dotycgce transportu

0Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiane” pkt 4.
4.2 Transport materiatéw

Transport kruszyw, wypetniacza i lepiszcz powingpeinid wymagania okrdone w OST D-05.03.05
.Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 4.

4.3 Transport mieszanki mineralno-asfaltowej

Transport mieszanki mineralno-asfaltowej powinipetsiac wymagania okrdone w OST D-05.03.05
.Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Ogblne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D-MXD0O0 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2 Projektowanie mieszanek mineralno-asfaltowych

Zasady projektowania mieszanek mineralno-asfalebwys okreslone w SST D-05.03.05
.Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 5.

5.3 Produkcja mieszanki mineralno-bitumicznej

Zasady produkcji, dozowania skladnikow i ich mmsa g okreslone w SST D-05.03.05
.Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 5.

5.4 Zar6b probny
Zasady wykonania i badania podano w SST D-05.03@%ierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 5.
5.5 Przygotowanie powierzchni podbudowy pod wyréwnanig@rofilu masg mineralno - asfaltowg

Przed przysipieniem do wykonywania wyréwnania poprzecznego idimoego powierzchnia
podbudowy powinna zostaoczyszczona z fnego kruszywa, piasku oraz skropiona bitumem. Wadrun
wykonania oczyszczenia i skropienia podbudowy pedanw SST D-04.03.01 ,Oczyszczenie i skropienie
warstw konstrukcyjnych”.

Powierzchrg podbudowy, na ktorej grubd warstwy wyrdwnawczej bytaby mniejsza od grétio
minimalnej uktadane] warstwy wyréwnawczej, rnalesfrezow& na gkbokaos¢ pozwalajca na jej ulzenie.
Frezowanie nawierzchni nalewykona zgodnie z SST D-05.03.11 ,Recykling”.

5.6 Ukladanie i zaggszczanie warstwy wyréwnawczej

Minimalna grubé¢ warstwy wyréwnawczej uzateiona jest od grubci kruszywa w mieszance.
Najwigkszy wymiar ziarn kruszywa nie powinien przekracz@,5 grubdci uktadanej warstwy. Przed
przysypieniem do ukladania warstwy wyréwnawczej Wykonavpmawinien wyznaczy niwelet uktadanej
warstwy wzdhi krawedzi podbudowy lub jej osi za pompastalowej linki, po ktérej przesuwaesczujnik
urzadzenia sterucego uktadark

Maksymalna grubi@ ukladanej warstwy wyréwnawczej nie powinna przeked 8 cm. Przy grubgei
przekraczajcej 8 cm warstw wyréwnawcz nalezy wykona w dwu lub wicej warstwach nie przekraczaych
od 6 do 8 cm.

Warstwe wyrownawcz uklada s wedlug zasad okénych w SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z
betonu asfaltowego” pkt 5.

Zagszczenie warstwy wyrownawczej z mieszanki minerasfaltowej wyprodukowanej i
wbudowanej na gaco odbywa s wedlug zasad podanych w SST D-05.03.05 ,Nawierzckm betonu
asfaltowego” pkt 5.

Ze wzgkdu na zmieng gruba¢ zag:szczanej warstwy wyrownawczej Wykonawca robét, odspawie
przeprowadzonych préb, przedstawiynierowi do akceptacji sposéb zsgczania warstw wyréwnawczych w
zaleznaosci od ich grubéci.



5.7 Utrzymanie wyréwnanej podbudowy

Wykonawca jest odpowiedzialny za utrzymanie wyréanej podbudowy we wéaiwym stanie, a do
czasu utaenia na niej nagpnych warstw nawierzchni. Wszelkie uszkodzenia podbvy Wykonawca naprawi
na koszt wiasny.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1 Ogolne zasady kontroli jakdci robot

Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbipkt 6.
6.2 Badania przed przystpieniem do robét

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykéndadania zgodnie z ustaleniami
zawartymi w SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betorstaiowego” pkt 6, w zakresie obejmaym badania
warstw lezgcych ponkej warstwyscieralne;.

6.3 Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw w czasie wykonywania podbudowy podan&8T D-
05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 6.

6.4 Wymagania dotyczce cech geometrycznych wykonanego wyréwnania podbowy
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotygzch cech geometrycznych wykonanego wyréwnania
powinny by zgodne z okrdonymi w SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu Hefaego” pkt 6.
7. OBMIAR ROBOT
7.1 Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0®ANymagania ogdlne” pkt 7.
7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest Mg (mega gram) wbudowanej mieszanki mineralsialtowe;.

8. ODBIOR ROBOT
8.1 Ogoblne zasady odbioru robot

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapyojektows, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2 Odbidr robét zanikaj acych i ulegapcych zakryciu

Roboty zwizane z wykonaniem wyréwnania podbudowy galdo robot ulegajcych zakryciu. Zasady
ich odbioru g okreslone w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.2.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1 Ogolne ustalenia dotycace podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy platrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt9.

9.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 Mg wyréwnania podbudowy mieszankeralno-asfaltowobejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
- dostarczenie materiatow,
— wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej,
— transport mieszanki na miejsce wbudowania,
— posmarowanie gacym bitumem krawdzi urzdzen obcych,
— rozcielenie i zagszczenie mieszanki zgodnie z zatoymi spadkami i profilem,
- przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieg



D-05.03.05 - Nawierzchnia z betonu asfaltowego

1. WSTEP
1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacjchtecznej (SST) & wymagania dotycxe
wykonania i odbioru rob6t zgzanych z wykonywaniem warstw konstrukcji nawierachbetonu asfaltowego,
w ramach:

Przebudowa mostu wagju drogi powiatowej nr: 4334 P na rzece $8ie, w miejscowéci Chocz, nr
inwentarzowy mostu: JNI01019351.

1.2 Zakres stosowania SST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna jest stosoviahm dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w p. 1.1.

1.3 Zakres robo6t objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z
wykonywaniem warstwycieralnej, wizacej, wyrOwnawczej i wzmacniggej z betonu asfaltowego.

1.4 Okreslenia podstawowe

1.4.1. Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa peipiacza mineralnego o oklenym skiadzie i
uziarnieniu.

1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszankanenalna z odpowiedsiiloscig asfaltu lub
polimeroasfaltu, wytworzona na goo, w okrélony sposoéb, spetnigga okrélone wymagania.

1.4.3. Beton asfaltowy (AC) - mieszanka mineralno-asfa#tp w ktérej kruszywo o uziarnieniuagtym lub
niecigglym tworzy struktug wzajemnie si klinujaca.

1.4.4.Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czymtéra poprawia adhegjasfaltu do materiatow
mineralnych oraz zwksza odporn& btonki asfaltu na powierzchni kruszywa na odmywanwdd;; moze by
dodawany do asfaltu lub do kruszywa.

1.4.5. Podioe pod warstw asfaltows - powierzchnia przygotowana do wémia warstwy z mieszanki
mineralno-asfaltowe;.

1.4.6.Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uptynniony Igtmi rozpuszczalnikami.
1.4.7.Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy wtposzawiesiny rozproszonego asfaltu w wodzie.

1.4.8. Proba technologiczna — wytwarzanie mieszanki minerasfaltowe] w celu sprawdzenia, czy jej
wilasciwosci s3 zgodne z receptiaboratoryjn.

1.4.9.0dcinek prébny — odcinek warstwy nawierzchni (ogdkci co najmniej 50 m) wykonany w warunkach
zblizonych do warunkéw budowy, w celu sprawdzenia pigamgtu i uzyskiwanych parametréw technicznych
robot.

1.4.10.Kategoria ruchu (KR) — obgienie drogi ruchem samochodowym, wyoae w osiach obliczeniowych
(100 kN) na obliczeniowy pas ruchu na dob

1.4.11.Pozostate oki&enia podstawowegszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z defjaimi podanymi
w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5 Ogo6Ine wymagania dotycgce robot

Ogblne wymagania dotygee robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1 Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puav SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2 Asfalt
Nalezy stosowad asfalt drogowy, spetniagy wymagania okrdone w PN-EN 12591.



- 35/50dlaAC 16 W
- 50/70dla AC11S

2.3 Wypetniacz

Nalezy stosowé wypetniacz, spetlniagty wymagania PN-EN 13043 Kruszywa do mieszanek
bitumicznych oraz WT-1 Kruszywa 2010.¢¢ 2, Tablica 1.1, 1.2, 1.3.
Sktadowanie wypetniacza musi odbyivaic w sposéb chrogcy go przed zawilgoceniem, zbryleniem i
zanieczyszczeniem. Zalecg fgo przechowywanie w silosach stalowych.

2.4 Kruszywo

W zalenoéci od kategorii ruchu naly stosowa kruszywa podane w PN-EN 13043 ,Kruszywa do
mieszanek bitumicznych i powierzchniowych utrwaktosowanych na drogach” oraz WT-1 Kruszywa 2010,
Czeé¢ 2, tablice 1.1, 1.2, 1.3.

Skltadowanie kruszywa powinno odbyiasic w warunkach zabezpiecaaych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortyarenkruszywa lub jego frakcjami.

2.5 Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowa drogowe kationowe emulsje asfaltowe spehtiajwymagania okéone w pkt 5.1
WT-3 Emulsje asfaltowe IBDiM 2008.

2.6 Srodek adhezyjny

Decyzg o zastosowanidrodka adhezyjnego podejmujes 90 przeprowadzeniu przez Wykonawc
bada laboratoryjnych uzasadnigych konieczn& jego stosowania dla poprawy przyczefmoasfaltu do
kruszywa.

Nalezy stosowd jedynie te srodki adhezyjne, ktére posiadaj\probat Techniczg (Swiadectwo
dopuszczenia do stosowania w budownictwie drogowyyt)ary przez Instytut Badawczy Drog i Mostow.

Sposo6b dozowani@odka adhezyjnego zostanie zaaprobowany przsmiera.

2.7 Dostawy materiatow.

Za dostawy materiatdw odpowiedzialny jest Wykonawohét zgodnie z ustaleniami oklenymi w
SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne”. Do obgzku Wykonawcy naley takie zorganizowanie dostaw
materiatéw do wytwarzania MMA, aby zapewmieprzerwag prae otaczarki w trakcie wykonywania dziennej
dziatki roboczej.

Kazda dostawa asfaltu, kruszywa i wypetniacza musizgopatrzona w deklargcggodndci o treci
wedtug PN-EN-45014 wydarprzez dostawe

3. SPRZET
3.1 Ogélne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Pkt
3.2 Sprzet do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfedtpo powinien wykaza
sie mozliwoscig korzystania z nagbujacego spratu:
— wytwérni  (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lubagiym do wytwarzania mieszanek mineralno-
asfaltowych,
— ukladarek do ukladania mieszanek mineralno-asfaitbvitypu zagszczanego,
— skrapiarek,
- walcow lekkichsrednich i cezkich ,
- walcéw stalowych gtadkich ,
- walcéw ogumionych,
— szczotek mechanicznych lub/i innych adzen czyszcacych,
— samochoddéw samowytadowczych z przykryciem lub tesdmv.

4. TRANSPORT
4.1 Ogélne wymagania dotycgce transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagi@ne” pkt 4.



4.2 Transport materiatéw

4.2.1.Asfalt
Asfalt naley przewozté zgodnie z zasadami podanymi w PN-EN 12591.
Transport asfaltow drogowych e odbywa sie w:

— cysternach kolejowych,

— cysternach samochodowych,

— bgbnach blaszanych, lub innych pojemnikach stalowygehkceptowanych przezzymiera.

4.2.2 Wypelniacz

Wypelniacz luzem naly przewoz¢ w cysternach przystosowanych do przewozu matevialpkich,
umazliwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Wypelniacz workowany mima przewozi dowolnymi srodkami transportu w spos6b zabezpieczony
przed zawilgoceniem i uszkodzeniem workow.

4.2.3.Kruszywo

Kruszywo mana przewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiegaaih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymantiaruszywa lub jego frakcjami i nadmiernym
zawilgoceniem.

4.2.4 Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego nale przewozé pojazdami samowytadowczymi z przykryciem w
czasie transportu i podczas oczekiwania na rozigidun

Czas transportu od zatadunku do roziadunku niezemprzekracz& 2 godzin z jednoczesnym
spetnieniem warunku zachowania temperatury wbud@wan

Zaleca s} stosowanie samochodéw termoséw z podwadjn§ei@nami skrzyni wyposanej w system
ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Ogblne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w OST D-M-@0®,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2 Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przyspieniem do robét, w terminie uzgodnionym zzynierem, Wykonawca dostarczy
Inzynierowi do akceptacji projekt skiadu mieszanki emaino-asfaltowej oraz wyniki bafldaboratoryjnych
poszczegolnych sktadnikdw i prébki materialdbw poteraw obecnéci Inzyniera do wykonania bada
kontrolnych przez Inwestora.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej paleg:

- doborze sktadnikbw mieszanki mineralnej,
- doborze optymalnej ikei asfaltu,
— okresleniu jej wiaciwosci i pordwnaniu wynikow z zal@niami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinnaedoic sie w polu dobrego uziarnienia
wyznaczonego przez krzywe graniczne.

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek nailmych do warstwycieralnej, wizacej i
wyréwnawczej z betonu asfaltowego oraz orientacyawartéci asfaltu podano w tablicy w WT-2 2010
Mieszanki mineralno asfaltowe - wymagania techréczn

5.3 Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszank mineralno-asfaltow produkuje sj w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lubagtym
zapewniajcej prawidtowe dozowanie skladnikéw, ich wysuszenigymieszanie oraz zachowanie temperatury
sktadnikow i gotowej mieszanki mineralno-asfaltowej

Dozowanie sktadnikow, w tym ta& wstpne, powinno b§ wagowe i zautomatyzowane oraz zgodne z
recepy. Dopuszcza sidozowanie olgtosciowe asfaltu, przy uwzetinieniu zmiany jego gptasci w zaleznosci
od temperatury.

Tolerancje dozowania skladnikbw mpgwvynost: jedna dziatka elementarna wagi, weglie
przeptywomierza, lecz nie wiej niz + 2 % w stosunku do masy skladnika.

Jezeli jest przewidziane dodani@odka adhezyjnego, to powinien oncbgiozowany do asfaltu w
sposob i wiléciach okrélonych w recepcie.



Asfalt w zbiorniku powinien by ogrzewany w sposéb gedni, z ukladem termostatowania,

zapewniajicym utrzymanie statej temperatury z tolerancp’ C.
Maksymalna temperatura asfaltu w zbiorniku powiniyaost:

- dla 35/50 - 190C,
- dla 50/70 - 180C

Kruszywo powinno b§ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka minemmndodaniu wypetniacza
uzyskata wiaciwg temperatuy. Maksymalna temperatura goego kruszywa nie powinna &wyzsza 0 wcej
niz 3¢° C od maksymalnej temperatury mieszanki minerasfatmwej.

Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powiwgnost:
- dla 35/50 od 155 C do 1%€,
- dla50/70 od 140C do 186 C,

Wymagania dla mieszanek mineralno asfaltowych podanWT-2 2010 Mieszanki mineralno asfaltowe -
wymagania techniczne.

5.4 Przygotowanie podiaa

Podioze pod warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinno¢ byyprofilowane i réwne.
Powierzchnia podiea powinna by sucha i czysta.
Nieréwndaci podiaza pod warstwy asfaltowe nie powinnychyieksze od podanych w tablicy 4.

Tablica 4. Maksymalne nieréwém podiaza pod warstwy asfaltowe, mm

Lp. Drogi i place Podize pod warstw
scieralm WigzaCa | wzmacniajca
1 Drogi klasy Z, L i D oraz place i parkingi 9 12

W przypadku gdy nieréwroi podiaza @ wigksze od podanych w tablicy 7, pogkonaley wyréwna
poprzez frezowanie lub utenie warstwy wyréwnawcze;.

Przed rozieeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego, iged naley skropt emulsj
asfaltows lub asfaltem uptynnionym w ikgi ustalonej w SST. Zalecane §@ asfaltu po odparowaniu wody z
emulsji lub uptynniacza podano w tablicy 8.

Powierzchnie czotowe kraamikéw, wlazéw, wpustow itp. uszizen powinny by pokryte asfaltem lub
materialem uszczelniggym okr&glonym w SST i zaakceptowanym przezyniera.

Tablica 5. Zalecane ifgi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltolubj uptynniacza z asfaltu uptynnionego

llos¢ asfaltu po odparowaniu wody z

Lp. Podiaze do wykonania warstwy emulsji lub uptynniacza z asfaltu
z mieszanki betonu asfaltowego uplynnionego, kgl
Podiaze pod warstw asfaltova
1 Podbudowa/nawierzchnia tluczniowa od 0,7do 1,0
2 Podbudowa z kruszywa stabilizowanego mechanicznie 0d 0.5 do 0.7
3 Podbudowa z chudego betonu lub gruntu stabilinega
cementem od 0,3do 0,5
4 Nawierzchnia asfaltowa o chropowatej powierzchnfi 0d 0.2 d0 0.5

5.5 Polgczenie medzywarstwowe

Kazdg utozong warstwe nalery skropt emulsjy asfaltowg lub asfaltem uptynnionym przed ukniem
nastpnej, w celu zapewnienia odpowiedniegogpaknia mgdzywarstwowego, w ikri ustalonej w SST.
Zalecane iléci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltolugj uptynniacza podano w tablicy 9.

Tablica 6. Zalecane ifgi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltolubj uptynniacza z asfaltu uptynnionego

llos¢ asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub
Lp. Pokczenie nowych warstw uplynniacza z asfaltu uplynnionego kg/m
1 Podbudowa asfaltowa
2 Asfaltowa warstwa wyréwnawcza lub 0od 0,3do 0,5
wzmachiajca
3 Asfaltowa warstwa wzaca od 0,1do 0,3

Skropienie powinno hywykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianynodarowanie wody
lub ulotnienie uptynniacza; orientacyjny czas wygalzenia wynosi co najmniej:
- 8h przyildci powyzej 1,0 kg/m emulsiji lub asfaltu uptynnionego,
- 2h przyildciod 0,5 do 1,0 kg/fremulsji lub asfaltu uptynnionego,
- 0,5 h przy ildgci od 0,2 do 0,5 kg/fremulsji lub asfaltu uptynnionego.



Wymaganie nie dotyczy skropienia raarmgtaczarki.
5.6 Warunki przyst gpienia do robét

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegozendy¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia jest nie
nizsza od podanej w tablicy 7

Tablica 7 minimalna temperatura otoczenia podcag®mywania warstw asfaltowych

Minimalna temperatura otoczenfg]|
Lp. Rodzaj rob6t przed robotami w czasie robot
1 Warstwascieralna o grubdei > 3cm -2 0
2 Warstwascieralna o grubdi < 3cm +5 +10
3 Warstwa wizaca -2 0

Nie dopuszcza siuktadania mieszanki mineralno-asfaltowej na moknyoutazu, podczas opadow
atmosferycznych oraz silnego wiatru $V16 m/s).

5.7 Proba technologiczna

Laboratoryjnie zaprojektowane MMA powinny dbgprawdzone w trakcie proby technologicznej w
petnym zakresie zastosowanych metod hadgodnie z wymaganiami wg pkt 5.
Na podstawie uzyskanych wynikowzimier podejmuje decygjo wykonaniu odcinka prébnego.

5.8 Odcinek prébny

Jezeli Inzynier podjt decyzg o koniecznéci wykonania odcinka prébnego, to co najmniej nen8
przed rozpocziem robét, Wykonawca wykona odcinek prébny w celu:
— stwierdzenia czyayty sprzt jest wigciwy,
— okreslenia grubéci warstwy mieszanki mineralno-asfaltowej przedegagzeniem, koniecznej do uzyskania

wymaganej w dokumentacji projektowej grébiowarstwy,

- okrelenia potrzebnej iléci przegé walcow dla uzyskania prawidtiowego zagczenia warstwy.

Do takiej proby Wykonawcazyje takich materiatéw oraz spiz, jakie lzda stosowane do wykonania
podbudowy.

Odcinek prébny powinien IByzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

Wykonawca mee przysgpi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcjnikdonego przez
Inzyniera.

5.9 Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna¢bwbudowywana uktadagk wyposaong w ukiad z
automatycznym sterowaniem grébowarstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dolkamtacjy projektovy.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinna tigsza od minimalnej temperatury mieszanki
podanej w pkcie 5.3.

Zagzszczanie mieszanki powinno odbyivaie bezzwiocznie zgodnie ze schematem ptzeyalca
ustalonym na odcinku prébnym.

Zag;szczanie naly rozpoca¢ od krawdzi nawierzchni ku osi. Wskaik zagszczenia utponej
warstwy powinien b§ zgodny z wymaganiami podanymi w tablicy 10.

Ztacza w nawierzchni powinny bywykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostofgdo osi drogi.

Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny bprzesurgte wzgkdem siebie co najmniej o 15 cm.
Ztacza powinny by catkowicie zwizane, a przylegage warstwy powinny hyw jednym poziomie.

Ztacze robocze powinno By rowno obcgte i powierzchnia obetej krawedzi powinna by
posmarowana asfaltem lub oklejona samoprzydpéma asfaltowo-kauczukoyy Sposéb wykonywania gz
roboczych powinien hyzaakceptowany przezdyniera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1 Ogolne zasady kontroli jakdci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.

6.2 Badania przed przystpieniem do robét



Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien wykénhadania asfaltu, wypetniacza oraz
kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszanki nahrer-asfaltowej i przedstawiwyniki tych bada
Inzynierowi do akceptaciji.

6.3 Badania
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiarbw w czasie wytwarzania mieszanki minesadisfaltowe]
podano w tablicy 8.
Tablica 8. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw podczas wytwarzania mieszanki minerasfaltowej

Czestotliwos¢ bada
Lp. Wyszczegdlnienie bada Minimalna liczba bad@ana dziennej dziatce
roboczej
BADANIA MMA
1 Temperatura sktadnikdéw Dozorgly
2 Temperatura MMA Kzdy samochéd podczas zatadunku i wytadunku
3 Uziarnienie i zawartg lepiszcza Na kale rozpocgte 6000m2 nawierzchni 1 probka
(ilos¢ maze by zwigkszona)
4 Gestas¢ | zawart@¢ wolnych przestrzeni Na kele rozpocgte 6000m2 nawierzchni 1 prébKa
(ilos¢ maze by zwigkszona)
BADANIA WYKONANEJ WARSTWY
1 Szeroké¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o dtégol km
2 Wskanik zag:szczenia warstwy, wolna przestiize Na kazde rozpocgte 6000m2 nawierzchni 1 probka
w warstwie (ilos¢ maze by zwigkszona)
3 Spadki poprzeczne Nie rzadzie} nb 20 m*
Rowng¢ podiuzna Dla kadej jezdni i kadego pasa ruchu pomiar
planografem oraz w miejscach niedgpstych i
krétkich odcinkach (do 200 m) metoda taty 4
metrowej i klina — nie rzadziej hco 10m.
5 R6wn@¢ poprzeczna Dla kalego pasa ruchu, nie rzadziet nb 10 m
6 Grubd¢ lub ilos¢ materiatu nie rzadziej aico 100 m
7 Zlacza podidne i poprzeczne kde zhcze (ocena wizualna)
8 Krawedz obramowanie warstwy Cala diugo
9 Wyglad warstwy ocena wizualna
* Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatednia osi w planie natg wykona w punktach gtéwnych

tukéw poziomych.

6.3.2.Pomiar temperatury sktadnikéw mieszanki mineraséaltowe]

Pomiar temperatury skfadnikbw mieszanki minerastaltowej polega na odczytaniu temperatury na
skali odpowiedniego termometru zamontowanego naczatae. Temperatura powinna ¢bygodna z
wymaganiami podanymi w recepcie laboratoryjnej TSS

6.3.3.Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltquedgga na kilkakrotnym zanurzeniu termometru w
mieszance i odczytaniu temperatury.

Doktadngé¢ pomiarux 2° C. Temperatura powinna bygodna z wymaganiami podanymi w recepcie i
SST.

6.3.4.Sklad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowej

Sktad mieszanki mineralnej ocenig sia podstawie badaekstrakcji a nagpnie na podstawie analizy
sitowej uzyskanego kruszywa z 1/3 prébki. W wypadktpliwvym dokonuje si badania z dwoch pozostatych
czesci prébki. W takim przypadkusrednie wartéci skladu oblicza si z dwoch najmniej rénigcych sé
wynikow.

Zawartd¢ lepiszcza naley oznacza wg PN-EN 12697-1.

Wyniki badania sktadu powinny Bygodne z receptaboratoryja z tolerancj okreslong w tablicy 9

Tablica 9 Tolerancje zawasi sktadnikéw mieszanki mineralno-asfaltowej wextm sktadu zaprojektowanego przy badaniu pojedyncze
probki metod ekstrakcji, % m/m



Mieszanki mineralno-
asfaltowe do
nawierzchni drég o
kategorii ruchu

Lp. Sktadniki mieszanki mineralno-asfaltowej

1 | Ziarna pozostafe na sitach o oczkaghmm:
31,5; 25,0; 20,0; 16,0; 12,8; 9,6; 8,0; 6,3; 4,0; 2

+4,0
2 | Ziarna pozostage na sitach o oczkach # mm: 0,85;
0,42; 0,30; 0,18; 0,15; 0,075 +2,0
3 | Ziarna przechodgce przez sito o oczkach #
0,075mm +15
4 | Asfalt +0,3

6.3.5.Szerokdé¢ podbudowy

Szerokdé¢ warstwyscieralnej z betonu asfaltowego powinn& lzgodna z dokumentacprojektov, z
tolerancy +5 cm. Szerok& warstwy asfaltowe] kej potazonej, nie ograniczonej kragnikiem lub opornikiem
w nowej konstrukcji nawierzchni, powinna dgzersza z kalej strony co najmniej o grubdwarstwy na niej
potozonej, nie mniej jednak ai5 cm.

6.3.6.Zag:szczenie warstwy i wolna przestfize warstwie

Zageszczenie i wolna przestnizew warstwie powinny by zgodne z wymaganiami i recepfur
laboratoryjm.
- Wskainik zag:szczenia warstwy

Wskaznik zag:szczenia warstwy natg sprawdzéa na probkach wyetych z zagszczonej warstwy,
poprzez porownanie egtasci strukturalnej wygjtych probek z estascia strukturalm probek Marshalla
formowanych w dniu wykonywania kontrolowanej dziatkboczej. Okréanie gstcsci naley wykonywa
metod; hydrostatyczg. Wskanik zag:szczenia nie me by nizszy niz podany w tablicy 4.

— Wolna przestrziew zag:szczonej warstwie

Do obliczenia wolnej przestrzeni w warstwie rgleprzyjmowa gestas¢ objetosciowg mieszanki
mineralno-asfaltowej oznaczonej w dniu wykonywakintrolowanej dziatki roboczej. Granice zawdacio
wolnych przestrzeni podano w tablicy 10.

Tablica 10 Zagszczenie i wolna przestizev warstwie

L Oceniany parametr Granice dopuszczalnych odchytek
P yP ACILS AC 16 W
1 Wskanik zag:szczenia min. 98% min. 98%

6.3.7.Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowegmdwnkach prostych i na tukach powinny¢by
zgodne z dokumentacprojektows, z tolerancj + 0,5 %

6.3.8.R6wnas¢ warstwy

Nieréwndci podtwne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mimerasg BN-68/8931-04 [11]
nie powinny by wicksze od podanych w tablicy 11.

Tablica 11. Dopuszczalne nierévggowarstw asfaltowych, mm

. Warstwa Warstwa Warstwa
Lp. Drogi i place scieralna wigzaca wzmachiajca
1 Drogi klasy L i D oraz place i parkingi 9 12 15

6.3.9.Gruba¢ warstwy

Gruba¢ warstwy powinna b§zgodna z grubiwia projektovs, z toleranc * 10 %. Wymaganie to nie
dotyczy warstw o grubmi projektowej do 2,5 cm dla ktérej tolerancja wgna5 mm i warstwy o grubi od
2,5 do 3,5 cm, dla ktérej tolerancja wynashs mm.

6.4.8.Ztacza podtane i poprzeczne

Ztacza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostopmdo osi. Zicza
w konstrukcji wielowarstwowej powinny lByprzesunite wzgkdem siebie co najmniej 0 15 cmaZta powinny
by¢ catkowicie zwjzane, a przylegage warstwy powinny hyw jednym poziomie.

6.4.9.Krawedz, obramowanie warstwy



Warstwascieralna przy opornikach drogowych i gdzeniach w jezdni powinna wystaévad 3do 5
mm ponad ich powierzchni Warstwy bez opornikéw powinny bywyprofilowane a w miejscach gdzie zaszia
koniecznd¢ obcicia pokryte asfaltem.

6.4.10.Wyglad warstwy
Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien érjiednolita tekstue, bez miejsc przeasfaltowanych,
porowatych, tuszecych sé i spckanych.
7. OBMIAR ROBOT
7.1 Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 7.
7.2 Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarows jest nf (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonwatsvego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@0QQWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapjojektows i SST, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pktu 6 i PN682%:2000 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1 Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy platrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt9.

9.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 iwarstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robét, zgodnie z zatwierdzonym prejekbrganizacji ruchu,
- dostarczenie materiatow,
— wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej itfensport na miejsce wbudowania,
— posmarowanie lepiszczem kredei urzdzen obcych i krawznikdw,
— skropienie midzywarstwowe,
— roziozenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowe;j,
— obckcie krawedzi i posmarowanie asfaltem,
- przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectamig;.



D.05.03.11 Recykling na zimno-frezowanie nawierzchni

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem n/n specyfikacji techniczngjveymagania dotyece wykonania i odbioru frezowania
nawierzchni nawierzchni bitumicznej w ramach zadani
Przebudowa mostu w ggu drogi powiatowej nr: 4334 P na rzece daie, w miejscowéci Chocz, nr
inwentarzowy mostu: JN101019351

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja technicznat gosowana jako dokument przetargowy i kontrajtprzy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p.1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w n/n specyfikacji tachnej dotycza prowadzenia robot::
-frezowanie nawierzchni bitumicznej di@dni glebokas¢ 9 cm z odwozem destruktu.

1.4. Okrelenia podstawowe
1.4.1. Frezowanie nawierzchni bitumicznej- czynnd¢ techniczna, maga na celu poprawienie réwsm

poprzecznej i poditnej jezdni lub usugcie warstwy nawierzchni.
Pozostate okilenia § zgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami.

1.5. Ogolne warunki dotycace robot
Ogolne warunki dotygze robét podano w SST D-M.00.00.00.

2. MATERIALY
Nie wys¢puija.
3. SPRZET | MASZYNY
3.1. Frezarki do usuwania uszkodze

Frezarki do usuwania uszkodzpowinny posiadaszerokd¢ roboczej czsci skrawajcej nawierzchri min.
1.0 m i maliwos¢ zatadunku destruktu réaodki transportowe.

4. TRANSPORT
Ogolne zasady transportu podano w SST. D-NA@OO.
5. WYKONANIE ROBOT

Wykonanie robét obejmuje ngpujace czynnéci:
-sfrezowanie istnigjej zdeformowanej nawierzchni bitumicznejredniej grubéci 9 cm,
-odwiezienie destruktu na plac sktadowy,
-doktadne oczyszczenie dna sfrezowanych miejsczaylth ziaren destruktu i innych zanieczyszczezy
uzyciu szczotek mechanicznych i sparek powietrza, zgodnie z wymaganiami podanymi W 894.03.01,

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jada@ robot podano w SST D-M.00.00.00.

6.1. Badania i kontrola w trakcie wbudowywania miszanki.
W trakcie wykonywania napraw nalekontrolowa:
-rownas¢ i spadki sfrezowanej nawierzchni.



Rowndai¢ podiuzna i poprzeczna mierzona podatqrofilows lub pomiarovy fata 4-metrows nie powinny by
wicksze nk 9mm, spadki poprzeczne powinny¢tggodny ze spadkiem istnagym.

6.2. Badania po wykonaniu robot
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiardw podano w SST D.04.07.01.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostk obmiarow jest 1 m2 sfrezowanej nawierzchni przy gridd® cm.
Obmiaru robét dokonuje Wykonaweca i uzgadninspektorem Nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w 59W.00.00.00 Wymagania ogoélne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Patnét za 1 m2 naley przyjmowa na podstawie obmiaru i oceny jgkomateriatéw, mieszanki i
nawierzchni w oparciu o wyniki pomiaréw i badaboratoryjnych.

Cena jednostkowa wykonania naprawy naelami obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robét,
- sfrezowanie nawierzchni,
- odwiezienie destruktu na plac sktadowy,
- oczyszczenie sfrezowanych miejsc,
- przeprowadzenie pomiaréw



D.06.01.01 Umocnienie skarp i rowow przez humusowanie i obsianie

1.1.

1.2.

1.3.

1.4.

1.4.1.

1.4.2.

1.5.

WSTEP.

Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikagihnicznej $ wymagania dotyegce wykonania i
odbioru zieleni drogowej w ramach zadania:

Przebudowa mostu wagju drogi powiatowej nr: 4334 P na rzecedaie, w miejscowsci Chocz, nr
inwentarzowy mostu: JN101019351.

Zakres stosowania SST.

Szczego6towa specyfikacja techniczna jest stosoyakmadokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1

Zakres robot objych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej szczegétowej spkagji technicznej dotyegwykonania umocnienia
skarp i rowéw przez humusowanie i obsianie i oluggm

- rozplantowanie humusu o gr. warstwy 10 cm ,

- obsianie traw.

Okrélenia podstawowe.

Humus - ziemia gbnna posiadajca zdolné¢ produkciji ralin.

Humusowanie - przykrycie powierzchni skarpwow ziemj roslinnag w celu zapewnienia dobrego
wzrostu trawy.

Ogo6lne wymagania dotygz robét.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékah wykonania oraz za zgoditoz dokumentagj
projektows, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

MATERIALY.

Ziemia urodzajna dostarczona na plac budowy p@esky innym miejscu, nie powinnady
zagruzowana, przesoigta korzeniami.

Do humusowania skarp nalewykorzystg materiat pozyskany przy zdejmowaniu humusu w rdmac
robot przygotowawczych.

Gotowa mieszanka traw powinna énéznaczony procentowy sklad gatunkowy, klasimer normy wg.

ktorej zostata wyprodukowana, zdoéddkietkowania.

SPRZET.

Sprzt do umocnienia skarp i rowéw poprzez humusowanoiasianie to wat gtadki i kosiarka
mechaniczna do koszenia.

Do pozyskania ziemi urodzajnej, koparka i spychagsienicowa.

TRANSPORT

Transport do wykonania umocnienie skarp i rowéwrgez humusowanie i obsianie padby¢
dowolny pod warunkienye nie uszkodzi ani tenie pogorszy jak&ei transportowanych materiatow.

WYKONANIE ROBOT.

Wymagania dotycgce wykonania umochienia skarp i rowdw poprzez huwasiie i obsianiess
nastpujace:



- skarpy i rowy musgby¢ oczyszczone z zanieczyszaze

- powierzchnia powinna lBywyréwnana i splantowana,

- ziemia urodzajna powinna byozicielona rowig warstwg i wymieszana z kompostem,

- przed siewem nasion traw ziemmalezy watowa walcem gtadkim a nagtnie zagrald,

- okres siania - najlepszy okres wiosenny, naj do potowy wrzénia,

- nasiona traw wysiewagsw ilosci 2 kg na 100

- przykrycie nasion - przez przemieszanie z zisgnabiami,

- pierwsze koszenie powinnodpgrzeprowadzone, gdy trawa ggie wysokéé ok. 5-10 cm.
- trawa po skoszeniu powinnadwgrabiona.

KONTROLA JAKO $CI ROBOT.

Kontrola w zakresie wykonywania umocnienia skampwow poprzez humusowanie i obsianie polega
na sprawdzeniu:

- Czyszczenia terenu z gruzu i zanieczystcze

- wymiany gleby jatowej na ziegurodzajm z kontroh grubdci warstwy rozcielonej ziemi,

- prawidtowego uwatowania terenu,

- zgodndci sktadu mieszanki traw z dokumentapjojektowvs,

- gestasci zasiewu nasion.

OBMIAR ROBOT.
Jednostl obmiarow jest 1 .
ODBIOR ROBOT.

Odbiér robo6t powinien kiy przeprowadzony w czasie umligviajgcym wykonanie ewentualnych
napraw wadliwie wykonanego umocnienia skarp i rowpeprzez humusowanie i obsianie bez
hamowania pogpu robaét.

Do odbioru Wykonawca przedstawia wszystkie wyb&da z biezacej kontroli materiatéw i robot.
Odbioru rob6t dokonuje Inspektor Nadzoru na pasigtavynikow badéa Wykonawcy i ewentualnych
uzupetniagcych bada i ogledzin wykonanych robét.

W przypadku stwierdzenia wad Inspektor Nadzoralugiakres wykonania robo6t poprawkowych lub
poleci wymiarg wadliwie wykonanych prac, wg. zasad afkoaych w niniejszej specyfikaciji.

Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wilasny koszterminie ustalonym z Inspektorem
Nadzoru.

PODSTAWA PLATNOSCI.

Platnag¢ za 1 ni powierzchni naly przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocgijakasci robot.
Cena wykonania robot obejmuje:

- roboty przygotowawcze: oczyszczenie terenu, doz®mi urodzajnej i jej rérielenie,

- posianie trawy trawnikow,

- piekgnacja trawy: podlewanie i dwukrotne koszennie.



D.07.02.01 Oznakowanie pionowe

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem n/n specyfikacji techniczrgjsymagania dotyegce wykonania i odbioru
robét zwhzanych z ustawieniem znakéw drogowych wykonanemarch zadania:

Przebudowa mostu wagju drogi powiatowej nr: 4334 P na rzecednie, w miejscowéci Chocz, nr
inwentarzowy mostu: JN101019351

1.2. Zakres stosowania

Szczegbtowa specyfikacja techniczna jest stosawgko dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienych w p. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w n/n specyfikacji techniczdefycz; wykonania znakéw drogowych i
stupkéw do znakdéw wraz z ich ustawieniem i maata w/g projektu organizacji ruchu.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okgékenia podstawowe gszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami.

1.5. Ogolne warunki dotycace robét

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz za zgodito z
dokumentagj kontraktowy SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca w trakcie robo6t jest odpowiedzialnybezpieczéstwo ruchu drogowego i 0séb
trzecich w obgbie placu budowy oraz utrzymanie oznakowania adgen ostrzegawczych i
zabezpieczagpych na przekazanym placu budowy.

2. MATERIALY

Znaki naley wykona z folii odblaskowej pierwszego typu, w przypadkuaku A-7 naley
stosowa foli¢ drugiego typu na podktadzie z blachy ocynkowarmgegkrawedziowo, z ustawieniem
na stupkach z rur stalowych ocynkowanycirexnicy 50 mm betonowanych do paiHo

Kady materiat do wykonania znaku drogowego, powiriesiada
potwierdzenie zgodéa z wymaganiami stawianymi przy certyfikacji na

znak "B".
3. SPRZET
nie wystpuje
4. TRANSPORT

Wszystkie dostarczone wyroby winnycébgpakowane w sposob zabezpiegegj przed
uszkodzeniem w czasie transportu od Wykonawcy dgamau Zamawiagego.
Opakowanie winno unabwiac identyfikacg znakow bez konieczioi ich rozpakowania.

5. WYKONANIE ROBOT



Wykonanie robét polega na ustawieniu stupkéwzyprocowaniu do nich znakéw. Sposoéb
ustawienia zgodnie z "Instrukcp znakach drogowych pionowych".

I. Tarcza znaku typu A.

Tarcza znaku powinna bywykonana: z blachy ocynkowanej z podwojnietgikrawedzia o gr.
blachy:
- 1,0 mm dla znakéw trégknych.

W przypadku znakéw bez kradzi podwdjnie zaginanej tarcza znaku powinna ¢ by
dodatkowo usztywniona lub powinno stoséve# podkiad o wgkszej grubéci.
Tarcza znaku musi byréwna i gtadka - bez odksztatcetaszczyzny znaku, w tym pofatdotiya
wgiec, lokalnych wgniecg lub nieréwndci, itp.

Tylna strona tarczy znakéw (wraz z kegdmiami) powinna b§ zabezpieczona poprzez
malowanie proszkowe (kolor szary).

Krawedzie tarczy znaku musza byréwne i nieostre. Kragdzie tarcz powinny hy
usztywnione poprzez odpowiedni system zé&diedacych jednoczénie elementem konstrukcyjno-
montaowym.

Il. Lica znakoéw

Lico znaku powinno liywykonane z:
- folii odblaskowej, na ktérej w sposob nieusuwalnaniesione & okres trwatéci, rynek
przeznaczenia oraz rok produkcji
Folie wyte do wykonania lica znaku powinny wykézpetne zwizanie z tarcg

znaku przez caty okres deklarowanej przez Wykogaweatosci znaku.

Powierzchnia lica powinna byréwna i gltadka, nie magna niej wysipowa: lokalne
nieréwnaci i pofalowania.

Pohczenia folii z tarcg znaku nie mge wykazywé zadnych odklej i rozwarstwié miedzy
licem i tarca znaku.

Tto znaku musi by wykonane z jednego kawatka folii.

Tres¢ znaku powinna hyynanoszona metadsitodruku.

Zamocowanie znakéw do konstrukcji wsporczych pmei by wykonane w taki sposob, aby
nie uszkadzalica znaku.

lll. Konstrukcje wsporcze

Konstrukcje wsporcze znakdéw - stupki, stupy, ugtywmontazowe, wypory powinny by
wykonane zgodnie z dokumentagjrojektovg lub wskazaniami Zamawiggego.

Powtoki cynkowe stupkow i konstrukcji nale wykona zgodnie z normp PN-93/E-04500.
Konstrukcje wsporcze mugmiec barwe szasg.

Zabrania si stosowania pokgykonstrukcji wsporczych o jaskrawych barwach - yiatkiem
przypadkow, gdy jest to wymagane e¢oinymi przepisami, wytycznymi lub warunkami
technicznymi.

Wszystkie 4czniki metalowe przewidywane do mocowaniacday soly  konstrukciji
wsporczych znakow i tablic tj. uchwyt§ruby, naketki itp. powinny by ocynkowane a ponadto bez
peknie¢, naderwa, rozwarstwid, itp.

KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Sprawdzenie jakeoi robét polega na sprawdzeniu komplétiowykonanych robaét,
sprawdzeniu pionu ustawionych stupkéw i wymiaréwodigych z rozporgzeniem Ministra
Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie zzgotowych warunkow technicznych dla znakow i
sygnatow drogowych oraz wdzen bezpieczastwa ruchu drogowego i warunkow ich umieszczania
na drogach.

OBMIAR ROBOT

Jednostik obmiarowy rob6t zwizanych z ustawieniem znakéw drogowych jest sztGhamiar
powinien by dokonany na budowie i wymaga akceptacji Inspektbdi@dzoru. Obmiar nie powinien



obejmowa jakichkolwiek robot nie wykazanych w dokumentapjiojektowej. Dodatkowe roboty
wykonane bez pisemnego upawm@nia Inspektora Nadzoru nie mpogtanowé roszczé o
dodatkowy zaptat.

8. ODBIOR ROBOT

Odbioru robot zwgzanych z ustawieniem znakow drogowych dokonujedkip Nadzoru, po
zgtoszeniu do odbioru przez WykonawcOdbiér powinien b§ przeprowadzony w czasie
umazliwiajgcym wykonanie ewentualnych poprawek bez hamowaosgu robot.

Roboty poprawkowe wykona na wiasny koszt w tefenirstalonym z Inspektorem Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Pfatné¢ za jednm jednostk obmiarows w/g pkt. 7 przyjmowé zgodnie z obmiarem po

odbiorze robo6t. Platrié za szt. nakey przyjmowa& zgodnie z obmiarem i ocgrnakaosci rob6t na podstawie
wynikow pomiaréw.



D.07.05.01 Bariery ochronne stalowe

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikechnicznej dotycice wykonania i odbioru barier
ochronnych stalowych w ramach zadania:
Przebudowa mostu wagju drogi powiatowej nr: 4334 P na rzecednie, w miejscowéci Chocz, nr
inwentarzowy mostu: JN101019351

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczego6towa specyfikacja techniczna jest stosoyakmadokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robot obgtych SST.

Ustalenie zawarte w niniejszej szczegétowej sp&eagfi technicznej dotyczustawienia barier ochronnych i
obejmup:
-ustawienie barier ochronnych stalowych typu SR-@%okeczj.

1.4, Okreslenia podstawowe.

1.4.1. Stalowa bariera ochronna - bariera ochrokbdagj podstawowym elementem jest prowadnica wgkan
ze stali z profilowanej tmy stalowe;j.

1.4.2. Bariera przekfadkowa - bariera, w ktorejwadnica zamocowana jest do stupka lub obiektu za
posrednictwem przektadek rurowych lub ksztattowycheaniapcych odsgp migdzy prowadnig a stupkiem
od 100 mm do 180 mm.

1.4.3. Bariera podatna - bariera, ktérej odksetaite w czasie kolizji mae dochodzi do 1,80 - 2,00 m.

1.4.4. Prowadnica bariery - podstawowy elementearivykonany z profilowane§nay stalowej,
majgcy za zadanie unitiwienie ptynnego wzdlnego przemieszczenia pojazdu w czasie kolizji, asiez
ktérego prowadnica powinna odksztatsi stopniowo i w sposob plastyczny.

1.4.5. Przekladka - element bariery, wykonanykderyg rury (okggtej, prostoktnej) lub ksztattownika
stalowego (np. z ceownika, dwuteownika) o 140 mmieszczony pomdzy prowadnig a stupkiem, ktérego
zadaniem jest nadanie barierze korzystniejszychoivt@sci kolizyjnych (niz w barierze bezprzektadkowej),
powodupcych,ze prowadnica bariery w pierwszej fazie odksztalgdmb przemieszczania stupkéw nie jest
odginana do dotu, lecz unoszona ku goérze.

1.5. Ogo6lne warunki dotycace robot.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgoditoz dokumentagj projektova,
SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca w trakcie robét jest odpowiedzialny zagieczéstwo ruchu drogowego i 0séb trzecich wedhe
placu budowy oraz utrzymanie oznakowaniagdem ostrzegawczych i zabezpiecgajch na przekazanym
placu budowy.

2. MATERIALY
2.1. Wymagania ogolne dotycrce materiatow:
Wszystkie materiaty ayte do budowy powinny kiyuzyskane przez Wykonawtylko zezrédet

uzgodnionych i zatwierdzonych. Wszystkie materfayvinny odpowiadawymaganiom podanym w
dokumentacji projektowej i n/n SST.

2.2. Elementy do wykonania barier ochronnych stgtdw
2.2.1.Prowadnica



Typ B powinien odpowiadaPN-H-93461-15

Otwory w prowadnicy i zakficzenia odcinkéw montawych prowadnicy powinny liyzgodne z ofest
producenta.

Powierzchnia prowadnicy powinnadbgtadka i wolna od widocznych wad, bez ubytkdéw pakivt
antykorozyjnej.

Prowadnice magby¢ dostarczane luzem lub wazkach.

2.2.2.Stupki

Stupki bariery powinny byzgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej.

Stupki wykonuje s zwykle z ksztattownikow stalowych o przekroju ppgecznym: dwuteowym, ceowym,
zetowym lub sigma. Wysoké srodnika ksztattownika wynosi 140 mm.

Ksztattowniki powinny odpowiadawymaganiom PN-H-93010. Powierzchnia ksztattownilkdcowanego
powinna by charakterystyczna dla procesu walcowania i wobhavad, jak widoczne tuskiegniecia,
zawalcowania i naderwania. Dopuszczalpesunete wady przez szlifowanie lub diutowanie z tyra,
obrobiona powierzchnia powinna rilagodne wygjcia i zaokgglone brzegi, a grusé ksztattownika nie mee
zmniejszy sie poza dopuszczajrdolm odchytke wymiarowg dla ksztattownika.

Ksztatltowniki powinny by obciete prostopadle do osi wzdine] ksztattownika. Powierzchnia koow
ksztattownika nie powinna wykazywazadzizn, rozwarstwig pekniec i $ladow jamy skurczowej widocznych
nie uzbrojonym okiem.

Ksztattowniki powinny by ze stali St3W lub St4W oraz ndievtasngci mechaniczne wedtug PN-H-84020 -
tablica 1 lub innej uzgodnionej stali i normy.

Tablica 1. Podstawowe wilasio ksztattownikéw, wedtug PN-H-84020

Stal Granica plastyczsoi, Wytrzymatcé¢ na rozciganie
minimum dla stupkow, Mpa dla stupkow, Mpa

St3w 195 od 340 do 490

St4w 225 od 400 do 550

Ksztattowniki mog by¢ dostarczone luzem lub w azikach.

2.2.3.Inne elementy bariery

Pas profilowy powinien odpowiadd@N-H-93461-28 w zakresie wymiar6w, masy, wiétlistatycznych i
odchytek wymiarow przekroju poprzecznego.

Inne elementy bariery, jak wygjniki, taczniki ukasne, obejmy stupka, wsporniki, podktadki, przektagiduby,
Swiatta odblaskowe powinny byzgodne z ofegtproducenta barier w zakresie wymiaréw, odchytekniayéw,
rozmieszczenia otworow, rodzaju materiatu, ew. zphEzenia antykorozyjnego itp.

Wszystkie ocynkowane elementyciniki przewidziane do mocowaniagdzy soly elementéw bariery
powinny by czyste, gladkie, bezhnie¢, naderwa, rozwarstwié i wypuktych karbow.

Dostawa wikszych wymiarowo elementéw bariery #eoby¢ dokonana luzem lub w wikach.Sruby,
podktadki i drobniejsze elementycknikowe mog by¢ dostarczone w pudetkach tekturowych, pojemnikach
blaszanych lub paletach, w zahesci od wielkaci

i masy wyrobéw.

Elementy bariery powinny ldyprzechowywane w pomieszczeniach suchych, z dataaidriatow dziatajcych
korodupco i w warunkach zabezpieczaych przed uszkodzeniem.

2.3.4.Zabezpieczenie metalowych elementéw bariery pkoedzjg

Spos6b zabezpieczenia antykorozyjnego elementéierparstala producent w taki sposéb, aby zapéwni
trwalos¢ powtoki antykorozyjnej przez okres 5 do 10 lat wrunkach normalnych, do co najmniej 3 do 5 lat w
srodowisku o zwgkszonej korozyjnéci. W przypadku braku wystarcaalych danych minimalna grubé®

powtoki cynkowej powinna wyno&isoum.

3. SPRZET

Do osadzania stupkdéw w gruncie nglestosowa:
- stupki whijane do gruntu - miotyczne /baby/ podnoszone begmmmnio /lub przy ayciu uradzen
pomocniczych/ przez robotnikow, mioty /kafary/ maottzne z wejgarky reczmg lub nagdem spalinowym,
wibromtoty pogygzajace stupki w gruncie poprzez wibragjdziatanie udarowe,
- stupki osadzone w gruncie - wiertnice do wykongi@aotworow.

Montaz barier ochronnych natg przeprowadi przy wyciu drobnego spetu pomocniczego.

4, TRANSPORT



Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigtodkow transportu, ktére nie wphyn
niekorzystnie na wikaiwosci wykonywanych robét.

Wykonawca powinien dysponowaprawnym sprgem rezerwowym, uniiwiajgcym prowadzenie
robét w przypadku awarii spgt podstawowego.

Elementy barier stalowych naleprzewozt w zasadzie krytymirodkami transportowymi,
zabezpieczaf je przed uszkodzeniami mechanicznymi i wptywatmasferycznymi. Przy transporcie
przedmiotéw pometalizowanych zalecana jest astig ze wzgtdu na podatrid powtok na uszkodzenia
mechaniczne, wyspujace przy zderzeniach.

Sruby, naketki itp. Powinno s¢ przewozé w warunkach zabezpiecaajych wyroby przed korozji
uszkodzeniami mechanicznymi.

Profilowane t&my stalowe, pasy profilowe nedg ukltada& nasrodkach transportowycditisle jedna
przy drugiej, dtugécig w kierunku jazdy, warstwami na przektadkach dremgch. Wysokéc tadunku nie
powinna przekraczawysokdci sciansrodka transportowego.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zakres wykonywania robot

Przed wykonywaniem wéaiwych robot przy ustawieniu barier ochronnych pgleytyczyC tras;
barier w terenie przyayciu sprztu geodezyjnego na podstawie dokumentacji proje&to8ST i wskaza
Inspektora Nadzoru.

5.1.1.Ustawianie stupkéw

Stupki naleyy ustawi& lub wwibrowywa przy wyciu uradzer specjalnych. Zalecaesstosowanie do tego celu
wibromiotow.

Mozna tez stosowa osadzanie stupkéw w otworach wykonanych przyciu wiertnic. W tym przypadku, dla
uzyskania prawidtowego patenia i petnej réwnolegkei stupkéw, zaleca sistosowanie odpowiednich
szablonow, z&dno otworu naley wzmocné warstwg thucznia. Otwér wypetnia sipiaskiem stabilizowanym
cementem (40-50 kg cementu napiasku) lub gruntem rodzimym (wskaik zag:szczenia nie mniejszy i
0,95).

Po uzgodnieniu przez Inspektora Nadzoru sposolawiestia stupkow w gruncie wykonawca przedstawi do
akceptaciji:

- sposob wykonania, zapewnjay zachowanie osi stupka w pionie i nie powadyjodksztaicg lub uszkodzé
stupka,

- rodzaj sprztu i jego charakterystyktechnicza.

Ustawienie stupkéw nahy wykona zgodnie z wymaganiami podanymi w ,Katalogu drogokyparier
ochronnych” wymienionym w p.2.2. n/n SST.

Stupki bez wzgjdu na rodzaj i sposéb osadzania w gruncie, powstatypionowo w linii bariery, a ich
wierzchotki powinny znajdowasie na jednakowej wysokai.

5.1.2.Monta barier ochronnych

Montaz barier ochronnych natg wykona zgodnie z dokumentacprojektova, SST i zasadami moria
podanymi w ,Katalogu drogowych barier ochronnych/mienionym w p.2.2.

- Bariery ochronne - zasady moiigelementdw barier (stupki, wysjniki, przektadki, wsporniki) w zalmosci
od kierunku ruchu,

- Bariery ochronne - sposéb moitidacznikéw uk@nych na odcinkach pogtkowych i kaacowych w
zalezndéei od kierunku ruchu,

- Bariery ochronne - odcinki pogtkowe i kaacowe barier skrajnych dtugci 8 m.

Wysokai¢ stalowych barier ochronnych mierzona od powierkgatien ktérej podczas kolizji znajdujessioto
pojazdu samochodowego, do goérnej kgdri prowadnicy bariery powinna wyné<,75 m.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Badania przed przygieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien przedstakuizynierowi:
atest na konstrukgjdrogowej bariery ochronnej akceptowany przez
zarzgdzapcego drog, wedtug wymagania punktu 2.2,



zdwiadczenia o jakéxi (atesty) na materiaty, do ktérych wydania praehai § zobowizani przez
wiasciwe normy PN i BN, jak ksztattowniki stalowe

6.2. Badania w czasie wykonywania robot

6.2.1.Badania materiatébw w czasie wykonywania robét

Wszystkie materiaty dostarczone na budawawiadczeniem o jak&i (atestem) producenta powinnydy
sprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu i jego vaygw.

Czestotliwosé bada i ocena ich wynikdw powinna By godna z zaleceniami tablicy 2.

W przypadkach budzych watpliwosci mozna zlecé uprawnionej jednostce zbadanie §aiavosci
dostarczonych wyrobow i materiatéw w zakresie wyatiggodanych w punkcie 2.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ bada przy sprawdzeniu powierzchni i wymiaréw
wyrobow dostarczonych przez producenta

Lp. | Rodzaj Liczba bada Opis bada Ocena wynikéw
badania bada

1 Sprawdzenie| 5 do 10 badaz Powierzchrg zbadé Wyniki powinny by
powierzchni | wybranych losowo| nie uzbrojonym okiem. | zgodne z wymagania
elementéow w k& | Do ew. sprawdzenia | mi punktu 2 i katalo-
dej dostarczanej |gtebokasci wad wy¢ giem (informacy)

partii wyrobow dostpnych narzdzi producenta barier
liczacej do 1000 | (np. liniatdw z
elementow czujnikiem, suwmiarek,
mikrometrow itp.)
2 Sprawdzenie PrzeprowadZi uniwer-
wymiaréw salnymi przyradami

pomiarowymi lub
sprawdzianami

6.3.2.Kontrola w czasie wykonywania robét

W czasie wykonywania robot najezbada:

zgodnd¢ wykonania bariery ochronnej z dokumenggmjojektowy (lokalizacja, wymiary, wysoki
prowadnicy nad terenem),

zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiaréw, zgpdrkatalogiem (informag) producenta barier,
poprawnd¢ ustawienia stupkow,

prawidtowas¢ montau bariery ochronnej stalowej,

poprawnd¢ umieszczenia elementéw odblaskowych i w odlggézh ustalonych w WSDBO,

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarow jest:

1 m (metr) ustawionej bariery ochronnej stalowgj@diedniego typu,

8. ODBIOR ROBOT

Odbior robét w zakresie patren za wady bdzie dokonywany zgodnie z InstrukdpP-T14 o dokonywaniu
odbioréw rob6t drogowych i mostowych wraz zZpigjszymi zmianami wydanprzez GDDP w Warszawie.
Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne”.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengagiojektows, SST i wymaganiami liyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyge podstawy platrigi

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatroi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine”.
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j



Cena wykonania 1 m bariery ochronnej stalowej olbg@m

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robét,

- dostarczenie materiatow,

- osadzenie stupkéw bariery ,

- monta bariery (prowadnicy, wysgnikéw, przektadek, obejm, wspornikow itp. z pormpedasciwych srub i
podktadek) z wykonaniem nieginych odcinkow pocgkowych i kaicowych, ew. barier ostonowych,
odcinkdw przejciowych pomedzy r&znymi typami barier, przerw, prZgji przejazdéw w barierze, - -
umocowaniem elementéw odblaskowych itp.,

- przeprowadzenie baflapomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej,

- uporzzdkowanie terenu.



D.08.02.01 Nawierzchnia na chodnikach na bazie zywic
poliuretanowych

1.0. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacj wymagania dotyee wykonania i odbioru robét zgzianych z
wykonaniem nawierzchni na chodnikachyzvic poliuretanowych lub epoksydowych w ramachazad:

Przebudowa mostu wagju drogi powiatowej nr: 4334 P na rzeceddie, w miejscowséci Chocz, nr
inwentarzowy mostu: JN101019351.

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegbtowa specyfikacja stanowi dokument przetaygo kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot gzeanych z remontem
mostu i obejmuj:
- odpylenie powierzchni betonu;
- wykonanie nawierzchni na chodnikach na bagigic poliuretanowych lub epoksydowych.

1.4. Ogolne wymagania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za j&kostosowanych materiatdw i wykonywanych Goloraz
za ich zgodn& z dokumentagj SST oraz zaleceniamidyniera.

1.5. Okréslenia podstawowe

Okredlenia @ zgodne z obowkujacymi odpowiednimi polskimi normami i definicjamiwartymi w SST D-
M.00.00.00 ,Wymagania ogolne).

2.0. MATERIALY

Wymagane parametry materiatu nawierzchni:
- wytrzymata¢ na rozcgganie — min. 5,5 MPa;
- twarddi¢ wg Shora — 60-78h
- statyczne pokryciegknie¢ przy grubdci warstwy 2 mm — 1,9 mm.

Wymagane parametry nawierzchni:
- wytrzymata¢ na odrywanie (przyczepsbpowtoki do podiga)-R,>2,5 Mpa, R,»>2,0 Mpa;
- wskanik ograniczenia chtonioi wody-min. 30%;
- stan powtoki po 150 cyklach zamemia i odmraania w wodzie i soli-bez zmian;
- wytrzymata¢ na odrywanie (przyczepadpowioki do podiga) po badaniu mrozoodporui-Ry>2,0 MPa;
- statyczne pokryciegknie¢ przy grubdci warstwy 2 mm-1,9 mm.
Przydatnéé do stosowania-ok. 30 min. w temp.°20 w wyzszych temperaturach czas ten ulega skroceniu, w
nizszych wydtdeniu.
Najnizsza temp. utwardzanidG.
Schnkcie : dopuszczony ruch pieszy po ok. 24h w temfC20
Piasek kwarcowy 01-0,3mm i 0,4-0,7mm.
Nawierzchnia poliuretanowa lub epoksydowa powinosigda aktualry Aprobat Techniczi IBDIM.

3.0. SPRAET

Do oczyszczenia powierzchni betonowej chodnikaost@é sprzt zgodnie z SST M.20.03.01.



Do odpylenia oczyszczonej powierzchni stosos@ezarke powietrza.
Do uktadania nawierzchni na bazigvic stosowd: pace, kielnie, pace grzebieniowe. Roboty te wyen
sie recznie.

4.0. TRANSPORT
Nie okréla si warunkéw transportu.

5.0. WYKONANIE ROBOT
5.1. Przygotowanie podiga
Podiage pod nawierzchgimusi by suche, odpylone, czyste, bez plam z oleju i tinéunc
Gtadka¢ powierzchni powinna odpowiadlatadkdci betonu zatartego na ostro. Dlatego najuitaiej jest je
przygotowa przez piaskowanie strumieniowsoierne, a nagpnie odpylé spezonym powietrzem.
Podiae betonowe musi méeprzynajmniej 28 dni i by wykonane z betonu o wytrzymats nasciskanie min.
25 MPa oraz wytrzymadgi na odrywanigrednio min. 1,5 MPa i min. 1,0 MPa.
Dopuszczalna wilgotrié powierzchni — 4%.

5.3 Wykonanie nawierzchni na bazieywicy poliuretanowej lub epoksydowej

Wszystkie prace zwrane z ukladaniem nawierzchni na bazjieic poliuretanowych lub epoksydowych
powinny by prowadzone zgodnie z katechnologicza producenta produktu i zaleceniami zawartymi w
Aprobacie Technicznej.

5.4. Warunki ukladania nawierzchni na baziezywicy poliuretanowej lub epoksydowe;.

-temperatura podi@ min. +15C’

-wilgotnos$¢ wzgledna powietrza max. 80%,

-powierzchn¢ nalezy chront przed zalaniem wadpodczas jej wykonywania i podczas okresu sezon@myan
ktéry wynosi 7 dni (po tym okresie nawierzchnia skayje catkowite utwardzenie).

5.5. Wykonanie zalewki wzdikrawedzi betonu i krawznika naley wykona z czystegzywicy poliuretanowej
lub epoksydowej wzmocnionej paskiem o szer. 10 enaty szklanej o gramaturze 100g/m2.

6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Nawierzchnia powinna lgyczysta, mié jednolity wghd.

Niweleta nawierzchni oraz jej réwfb w kierunku podlanym i poprzecznym powinna byzgodna z
dokumentagj techniczn.

Spoiny nawierzchni w ocenie makroskopowej nie pawiby widoczne.

Brzeg warstwy nieobramowanej powinienchgwny.

Ztacze warstwy z jej obramowaniem orazaatzeniami w nawierzchni powinno dgzczelne.

Badania obejmuj

wyglad zewretrzny materiatow i nawierzchni,

- czas przydatnei do wycia materiatow,

- wytrzymata¢ na odrywanie kompletnej powtoki metpgpull off” wg Zalecer dotycacych oceny jakéfi
Betonu ,in-situ w nowo budowanych konstrukcjachekdw mostowych” IBDIM 1998r. Badania i wyniki
nalezy opracowd zgodnie z zalczonym protokotem. Liczba punktow pomiarowych mindla kadego
chodnika w przsle.

N

fouhkw

7.0. OBMIAR ROBOT
Jednostk obmiaru jest 1 m2 wykonanej nawierzchni naidaywic poliuretanowych lub
epoksydowych gr. 3 mm oraz 1m wykonanej zalewkitazéiraweznika i krawedzi betonu.

8.0. ODBIOR ROBOT
Roboty powinny bywykonane zgodnie z projektem technicznym, SST pisgmnymi decyzjami ktyniera.
Odbidr robdt w zakresie paten za wady bdzie dokonywany zgodnie z InstrukdpP-T14 o dokonywaniu
odbioréw rob6t drogowych i mostowych wraz zZpigjszymi zmianami wydanprzez GDDP w Warszawie.
Odbiér robét na zasadach odbioru ostatecznego.



9.0. PODSTAWA PLATNOSCI
Cena jednostkowa uwzglnia:
- zapewnienie niezluinych czynnikéw produkcji
- przygotowanie podima zgodnie z wymaganiami dla nawierzchni na bagiec poliuretanowych lub
epoksydowych
- ulozenie gruntoszpachlowki
- wykonanie nawierzchni na bazigwic poliuretanowych lub epoksydowych
- pieleghacja wykonanej nawierzchni
- wykonanej zalewki wzdlukraweznika i krawedzi betonu
- oczyszczenie stanowiska pracy
badania materiatéw i wykonanych roboét



D.08.05.01 Scieki

1.0. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacj wymagania dotyee wykonania i odbioru robét zgzianych z
wykonaniemcieku skarpowegoscieku podchodnikowego z elementéw prefabrykowanyaamach zadania:

Przebudowa mostu watju drogi powiatowej nr: 4334 P na rzecednie, w miejscowséci Chocz, nr
inwentarzowy mostu: JNI01019351.

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczego6towa specyfikacja stanowi dokument przeteygo kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét gzmanych z wykonaniem
scieku skarpowegosdcieku podchodnikowego z elementéw prefabrykowanych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1 Sciek skarpowy -element skarpy do odprowadzenia wpddowych z nawierzchni do odbiornikéw
sztucznych lub naturalnych.

1.4.2. Sciek podchodnikowy - element chodnika do odprowaizenéd opadowych z jezdni décieku
skarpowego.

1.4.3. Pozostate okikenia podstawowe gszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w ST D-M.00.00.00 Wymaganial.

1.4. Ogo6lne wymagania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za j&kostosowanych materiatdw i wykonywanych Goloraz
za ich zgodn& z dokumentagj SST oraz zaleceniami Inspektora Nadzoru..

2.0. MATERIALY

2.1. Do wykonaniasciekow skarpowych naly uzy¢ prefabrykatéw betonowych o wymiarach i ksztalcie wg
Katalogu Powtarzalnych Elementéw Drogowych Kart261

Struktura wyrobu powinna bywarta, bez rys,gkni¢é, plam i ubytkdw, o fakturze zwarte;.

Krawedzie elementéw powinny Byrowne i proste. Wkiktos¢ lub wypukias¢ powierzchni elementéw nie
powinna przekracza3 mm.

Dopuszczalne odchytki wymiaréw prefabrykatow:
- na dtugdci +- 10 mm,
- na wysokéci i szerokosci +-3 mm

2.1.3. Wytrzymalasé na sciskanie
Beton klasy co najmniej 25, wytrzymatona sciskanie powinna hyzgodna z PN-B-06250 dlaprzyjetej
klasy betonu.

2.1.4. Nasikliwo §¢
Nasikliwo$¢ prefabrykatow powinna wyndshie wiecej niz 4%.

2.1.5.Scieralno$¢ na tarczy Boehmego nie powinna przekréc&amm.

2.3Piasek na podsypkcementowo-piaskogypowinien odpowiadawymaganiom PN-B-06712.



2.4.Cement portlandzki lub hutniczy o wymaganiach zgath z PN-B-19701 klasy 32.5.
3.0. SPRET

Sprzt wywany do wykonania zjazddw i wyjazdow z bramusi by zaakceptowany przez Inspektora
Nadzoru.

4.0. TRANSPORT

Zaladunek, transport i sktadowanie materiadtbwvykonania zjazdéw i wyjazdéw z bram powinny pab¢
si¢ tak, aby zachowsich dobry stan techniczny.

5.0. WYKONANIE ROBOT
Przed ustawianiem prefabrykatéw rglevykona koryto.
Ustawienie prefabrykatow powinnodwykonane na podsypce cementowo-piaskowej o gaild® cm .
Spoiny elementéw prefabrykowanych nie powinmyegracza szerokdci 1cm i nasipnie naley zal&
zapraw cementowo-piaskoav
6.0. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ rob6t podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogbélne
6.2.Badania przed przys4pieniem do robot
Przed przygpieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénbadania materialtdw przeznaczonych do
wykonaniascieku i przedstawiwyniki tych bada do akceptacji Inspektorowi Nadzoru.
Badania materiatéw stosowanych do wykondniaku z prefabrykatéw powinny obejmotvavszystkie
wilasciwosci, ktére zostaty okridone w normach podanych dla odpowiednich materiatow
6.3. Badania w czasie robot
W czasie rob6t zwzanych z wykonaniertieku z prefabrykatéw natg sprawdz:
-wykonanie koryta,
-wykonanie podsypki,
-wykonaniescieku (doktadné¢ ustawienia prefabrykatow, zalanie spin zapraementowo-piaskoyy.

7.0. OBMIAR ROBOT

Jednostk obmiaru jest 1 m wykonaneg@ieku skarpowego oraz 1 m wykonaneggieku
podchodnikowego.

8.0. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogollne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M.00@ANVymagania ogolne”.

Roboty uznaje giza zgodne z projektem , SST i wymaganiami Inspekitadzoru, jeeli wszystkie badania i
pomiary, z uwzgldnieniem ustalonvch tolerancji daty wynik pozytywny

8.2. Rodzaje odbioréw

Odbiér wykonanyckciekoéw podchodnikowych i skarpowych obejmuje:

a) odbior robdt zanikagych i ulegajcych zakryciu;

b) odbidr ostateczny (wszystkie elementy rob6t@hSST};

c¢) odbiér pogwarancyjny - po uptywie okresu gwajanc



9.0. PODSTAWA PLATNOSCI
Cena jednostkowa uwzglnia:

- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- dostarczenie na miejsce wbudowania madevia

- przygotowanie podioza pédiek

- roZcielenie podsypki wraz z jej przygotowaniem,

- ulazenie betonowych prefabrykatow,

- zalanie spoin zaprgwem.piask.,

- przeprowadzenie badepomiaréw wymaganych w SST



D. 10.02.01 Schody

I. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji, techniczegjwymagania dotyegce wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonywaniem schodéw roboczych w ramadamzia:

Przebudowa mostu wagju drogi powiatowej nr: 4334 P na rzecednie, w miejscowéci Chocz, nr
inwentarzowy mostu: JNI01019351.

1.2. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji aaty zasad prowadzenia

robét zwikzanych z wykonywaniem schoddw przeznaczonych didgtutrzymaniowej,
potozone na skarpach w pofli mostu.

1.3. Okréslenia podstawowe

1.3.1. Schody - konstrukcja budowlana utiwiajgca, za pomag stopni,
komunikacyjne powizanie r@nych pozioméw w sposob dostosowany do warunkéwuruch
pieszego.

1.3.2. Bieg - wydzielona ¢g¢ schodbw sktadaga st co najmniej z dwoch
nastpujacych po sobie stopni o jednakowych wyswmkach i odpowiednich
szerokdciach wytkowych, stanowdca polaczenie komunikacyjne dla dwéchzriych
poziomow.

1.3.3.Szeroké¢ uzytkowa biegu (w przypadku biegu wypasaego w balustrady) -
szerokd¢ mierzona wswietle wewrgtrznych krawdzi balustrad.

1.3.4.Stopier - zasadniczy element schod6w, na ktérym wspieratepa przy
pokonywaniu ranych pozioméw.

1.3.5.Stopnica- ptyta stanowéa poziomy, nény dla stopy aytkowania, element
stopnia.

1.3.6.Podnéek - gorna widoczna ptaszczyzna stopnicy.
1.3.7.Czoto - przednia g&¢ stopnia widoczna przy wchodzeniu po schodach.

1.3.8.Podstopnica - ptyta stanaga pionowy element stopnia, usytuowany pod
stopniq.

1.3.9.Nosek - czé¢ stopnia wysurita przed lico podstopnicy lub uformowana w
czole stopnia, w jego gérnej&zi.

1.3.10 Podstopi# - cz$¢ czota stopnia pod noskiengdaca widoczry pionows
ptaszczyzn podstopnicy.

1.3.11. Policzek - boczna ¢x¢ stopnia.
1.3.13.Balustrada - pionowa przegroda w formiéanki petnej lub aurowej, o
konstrukcji i wysokdéci zabezpieczagej przed upadkiem ze schodéw, zamocowana w

stopniach, w belce spocznikowej albo w spocznikaakmczona gés poreczy.

1.3.14.Pozostate okiéenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w SST D-80.00.00 ,Wymagania ogélne".



1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogblne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne" pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania
podano w SST D-M-00.00.00.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu schodovetfrh niniejsa SST
S

- elementy deskowania,

- beton i jego skiadniki,

- elementy prefabrykowane,

- zwir, piasek, zaprawa cementowa,

- materiatly na balustrady.

2.3. Elementy deskowania schodéw betonowych.

Deskowanie powinno odpowiaglawymaganiom okrdonym w PN-B-06251.
Deskowanie naly wykona z materiatbw odpowiadgjych nasipujacym
normom:

- drewno iglaste tartaczne do robot ciesielskichRigD-95017,

- tarcica iglasta do robot ciesielskich wg PN-B-852 PN-D-96000,

- tarcica iglasta do drobnych elementow jak klikipcki itp. wg PN-D-96002,

- gwazdzie wg BN-87/5028-12,

- $ruby, wkrety do drewna i podktadki dgrub wg PN-M-82121, PN-M-82503, PN-M-
82505 i PN-M-82010,

- piyty pilsniowe z drewna wg PN-D-97018.

Dopuszcza si wykonanie deskowa?2 innych materiatdw pod warunkiem
zaakceptowania przezayniera.

2.4. Beton i jego sktadniki

Przy wykonywaniu schodéw betonowych nglstosowa beton zwykty wg PN-B-
06250.

Cement stosowany do betonu powiniet bgmentem portlandzkim wg PN-B-
19701.

Kruszywo do betonu (piasekwir, grys, mieszanka z kruszywa naturalnego
sortowanego, kruszywo famane) powinno odpowiagigmaganiom PN-B-06250 i PN-B-
06712.

Woda powinna by ,odmiany I" i odpowiad& wymaganiom PN-B-32250.
Projektowanie sktadu betonu i jego wykonanie powiadpowiadé wymaganiom
PN-B-06250.

Klasa betonu B 25.

2.5. Elementy prefabrykowane

Prefabrykowanymi elementami betonowymi schodséwstopnie z bloczkéw
réznych.

Powierzchnie elementéw powinny bgez rys, pknie¢ i ubytkéw betonu, o
fakturze z formy lub zatartej. Kraydzie elementéw powinny lByréwne i proste.
Tolerancje wymiaréw elementéw powinny odpowia@aiN-B-02356 .
Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchrpovenny przekracza
wartasci podanych w BN-80/6775-03/01:



- szczerby i uszkodzenia kradzi i narazy ograniczajcych powierzchnie gérne
(Scieralne) - niedopuszczalne,

- szczerby i uszkodzenia kresizi i naray ograniczajcych pozostate
powierzchnie - liczba max. 2, diuggomax. 40 mm, ghbokas¢ max. 10 mm.
Prefabrykaty betonowe schodéw mdgy¢ sktadowane na otwartej przestrzeni,

na podtau wyréwnanym i odwodnionym, przy czym elementy masgoinych typow,
rodzajow, odmian, wielkiei i gatunkow nalgy uktada& w oddzielnych stosach z
zastosowaniem podkiladek i przektadekzolwych w pionie jeden nad drugim.

2.6.Zwir, piasek, zaprawa cementowa

Materiaty do wykonania podsypek powinny odpowiadastpujgcym normom:

a) zwir i mieszanka - PN-B-11111,
b) piasek - PN-B-11113,
C) zaprawa cementowa - PN-B-14501.

2.7. Materialy na porecze

Materiaty do wykonania peczy powinny odpowiadawymaganiom nasgpujacych

norm na rury stalowe bez szwu naguze i stupki - PN-H-74219 [15], PN-H-74220

Elementy stalowe poczy musz by¢ zabezpieczone antykorozyjnie.

Rodzajscierniwa stosowanego do czyszczenia strumienigviernego pozostawia¢sdo uznania Wykonawcy,
musi ono uzyskaakceptagj Inspektora Nadzoru i gwarantoévazyskanie przygotowania powierzchni do
malowania.

Wykonanie zabezpieczenia antykorozyjnego przewrdz@wykrzystaniem zestawdéw malarskich posiaciajh
aproba¢ techniczi IBDIM i przeznaczonych do zabezpieczania antykgireego konstrukcji mostowych.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne".

3.2. Sprat do wykonywania schodéw

Ze wzgkdu na niewielki zakres rob6t/ zwykle prace przy twid schodéw

beda wykonywane ¢cznie, przy ayciu drobnego spezu pomochiczego.

Przy wykonywaniu schodéw oraz przy przewozie, zadkd i wytadunku mgna
stosowa: srodki transportuzurawie samochodowe, mate betoniarki przeweodo
robot betonowych ,na mokro”, przewme zbiorniki do wody, ubijaki itp.

3.3. Sprat do czyszczenie strumieniowdeiernego

Czyszczenie strumieniowdsierne powierzchni stalowych, z uwagi na koniegZnprzygotowania
powierzchni do malowania, nale przeprowadzi mechanicznie, ugdzeniami o dziataniu strumieniowo-
sciernym dowolnego typu, zaakceptowanymi przez |Ikspa Nadzoru. W miejscach trudno dgstych, o
niejednolitych ptaszczyznach ( kragizie blach naktadkowych), w miejscach silnycliewbw korozyjnych
nalezy dodatkowo stosowasprzt reczny (mtotki, iglice).

Sprzt do czyszczenie strumieniowgiernego oraz do przedmuchiwania lub odkurzaniai@aehni
musi zapewniastrumier odoliwionego i suchego powietrza

3.4. Sprat do malowania.

Malowanie nalgy wykonywa recznie.
4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotycrce transportu



Ogblne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne".

4.2. Transport materiatéw

4.2.1. Transport kruszywa

Kruszywo mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach
zabezpieczapych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem minhkyuszywami i
nadmiernym zawilgoceniem.

4.2.2. Transport cementu

Cement naley przewozt zgodnie z wymaganiami BN-88/6731-08.

4.2.3. Transport stali zbrojeniowej

Stal zbrojeniow mozna przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach
zabezpieczapych p przed korozj i uszkodzeniami.

4.2.4. Transport elementéw prefabrykowanych

Elementy prefabrykowane moa przewozi dowolnymisrodkami transportu w
warunkach zabezpieczajch je przed uszkodzeniami.

4.2.5. Transport mieszanki betonowej

Transport mieszanki betonowej powinien odb§wi zgodnie z wymaganiami
PN-B-06250.

4.2.6. Transport drewna i elementéw deskowania

Drewno i elementy deskowania oma przewozé dowolnymisrodkami transportu

w warunkach zabezpiecaajch je przed uszkodzeniami, a elementy metalowe w
warunkach zabezpieczaych je przed korozj

4.2.7. Transport materiatéw na balustrady

Materiaty na balustrady mioa przewoz dowolnymisrodkami transportu w
warunkach zabezpieczaych je przed korozj uszkodzeniami i pomieszaniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w SSM-00.00.00 ,Wymagania
0golne".

5.2. Zasady wykonywania schodéw
Schody nalgy wykona zgodnie z dokumentagcprojektow lub SST.
5.3. Wykonanie rob6t ziemnych

Roboty ziemne powinny zostavykonane zgodnie z SST. D.02.03.01 z
odpowiadé wymaganiom .

5.4. Wykonanie schodéw

Wykonanie schodéw powinno éggodne z dokumentacja projektowa i SST, przy



uwzglkdnieniu:

a) betonowania elementéw schodéw ,ha mokro" - wgB206250 i PN-B-06251, z
wykonaniem deskowania wg PN-B-06251,

b) wykonania stopni schodéw z elementéw pngfaiwanych - na odpowiednio
przygotowanym podia oraz z wypetnieniem spoin elizy elementami zaprawa
cementowa odpowiadgja wymaganiom PN-B-14501,

5.5. Ustawienie pogczy

Maksymalna odlegk stupkdéw powinna wyno&i2 m.
Przy wykonywania ztz spawanych elementow balustrady powinny one
odpowiadé wymaganiom PN-M-69011.

5.6.1. Oczyszczenie strumieniowgeierne

Powierzchrg nalezy oczysci¢ do stopnie czystoi Sa 2,5 wg 1ISO 8501-1 lub 1ISO 8501-2. Sposéb
czyszczenia pozostawiagsdo uznania Wykonawcy, musi on jednak gwarantowayskanie wymaganego
stopnia czystéxi i by¢ zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Chropaégtowierzchni do malowania wg
ISO 8503-2 powinien kiydostosowany do rodzaju stosowanych zestawow malask

Wykonawca w zalnosci od maliwosci wykonawczych i w uzgodnieniu z Inspektora Nadzakreli
wielkos¢ dziatek roboczych, mag na uwadze potrzebzabezpieczenia antykorozyjnego odkrytych potaci i
ochrorg wykonywanych zabezpieczantykorozyjnych w czasie dalszych prac przy usuwpowiok.

5.6.2. Przygotowanie powierzchni do malowania

Powierzchnie przewidziane do malowania mpleczyci¢ z kurzu, pytu, thuszczOw i smaréw oraz
wilgoci. W przypadku wyspowania na powierzchni stali olejow lub smaréw malge usuné przy pomocy
szmat (czyste, Iniane) zwidnych w rozpuszczalniku - benzynie oczyszczonej.

Pyt i kurz naley usum¢ z oczyszczonych powierzchni beZpednio przed malowaniem przy pomocy
szczotek z wiosia lub przy pomocy przedmuchiwatiansieniem suchego, odoliwionego powietrzalbprzy
pomocy odkurzaczy przemystowych.

Oczyszczone powierzchnie nafgokryt farbg nie p&niej niz 3 godz. po oczyszczeniu, a pomalowane
powierzchni musza f#ychronione przed skutkami wykonywania prac przywesuiu starych powtok malarskich
w s3siednich sektorach. Poniesvaiedopuszczalnegswvtraceniascierniwa w powtoce, sektory pracy musza by
oddalone od wysychagych powierzchni i odpowiednio odgrodzone.

5.7. Nanoszenie powtoki malarskie;.
5.7.1. Warunki prowadzenia prac malarskich.
Nanoszenie powtok malarskich natevykonywa: przy:
¢ wilgotnosci wzglkdnej powietrza nie przekracaagj 90%
¢ temperaturze powietrza ponsj +5°C
¢ ogrzaniu konstrukcji ponej +40°C.
Wykonawstwo prac malarskich na wolnym powietrzt jgedopuszczalne:

¢ we wczesnych godzinach rannych i popotudniowydz @ydy na powierzchni konstrukcji wystije
rosa (temperatura powietrza powinna byyzsza o ¥C od temperatury punktu rosy);

¢ w czasie mglysniegu, gradu, silnego wiatru;
Najodpowiedniejsza temperatura powietrza wynosi 25°C.

Nalezy przestrzegawarunku, byswieza powtoka malarska nie byta naoma w czasie schggia na
dzialanie kurzu i deszczu. Naje stosowd specjalne ostony od strony jezdni , zapobigemjzachlapywaniu
przez przejedzajace pojazdy.

5.7.2. Przygotowanie materiatdw malarskich i spretu.

Przed uyciem materiatdw malarskich nale sprawdzté ich atesty. Inspektora Nadzoru ieozlect
wykonanie bada kontrolnych, wybranych lob peinych, przewidzianyel2 zestawie wymagadla danego
materiatu i wg. metod przewidzianych w odpowiedniciimach.



Pedzle musza by czyste, umyte w rozpuszczalniku (ragalniku), wyete w Inianej szmacie i
wysuszone.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Og6lne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne".

6.2. Kontrola prawidtowosci wykonania schodow

Nalezy przeprowadzasystematyczna kontrpkktadnikow mieszanki betonowe;j

i whasciwosci betonu wg PN-B-06250.

Kontrola wykonania elementéw prefabrykowanych pgalea sprawdzeniu ich
zgodndci z dokumentacja projektowa - na podstawiedgin i pomiaréw.

6.4. Kontrola prawidtowosci wykonania balustrad

Kontrola wykonania balustrad polega na spranmie ich zgodni z
dokumentacja projektowa - na podstawiecdgin i pomiaréw, z wymaganiami
podanymi w PN-M-69011 dlagdzy spawanych.

6.5. Ocena wynikéw bada

Wszystkie elementy robo6t, ktére wykagojdstpstwa od postanowieSST
powinny zostéa rozebrane i ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@QNymagania ogélne"
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m (metr) wykonanych scivodo6
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” .
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, iSST

wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrci podano w SST D-M-00.06.00
~Wymagania ogolne" .

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania | m schodéw obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,



- dostarczenie materiatow,

- wykonanie deskowania,

- wyprodukowanie i dostarczenie mieszanki betonpwej
- wbudowanie mieszanki i zesgczenie,

- pielegnacg betonu,

- rozebranie deskowania,

- utozenie schodéw z elementéw prefabrykowanych,

- zamontowanie balustrad,

- wykonanie zabezpieczenia antykorozyjnega:pny,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych
techniczne;.



M.11.01.04 Zasypanie wykopOw wraz z zageszczeniem

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowspecyfikacji technicznej /SST4 svymagania wykonania i
odbioru robot zwiazanych z zasypaniem wykopéw waeamzadania:
Przebudowa mostu wagju drogi powiatowej nr: 4334 P na rzecednie, w miejscowéci Chocz, nr
inwentarzowy mostu: JN101019351.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna /S83V $tosowana jako dokument przetargowy itretowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych wipl.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej spe@dikobejmuj
zasypanie wykopow i wykonanie nasypéw na przylegigo obiektu odcinkach do poziom spodu konstrukcji
jezdni geokeramzytem maxit 10-20B i gruntem pozypgkaz wykopu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Korpus drogowy - nasyp lub tae@zwykopu, ktdra jest ograniczona
kororg drogi i skarpami.

1.4.2. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykamaasypow poza pasem roboét drogowych.

1.4.3. Wskanik zag:szczenia gruntu - wielko charakterymjgca stan zagszczenia gruntu, okéna wg wzoru:
Pd
Is =-—
Pds

gdzie:

Pd - gstas¢ objetosciowa szkieletu zaggzczonego gruntu [Mg/m3]

Pds - maksymalnacgtas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotmd optymalnej, okréona w
normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-88/B-044f@1 stuzaca do oceny zagzczenia gruntu w robotach
ziemnych, badania zgodne z ngrBN-77/8931-12 [12], [Mg/m3].

1.4.4. Wskanik rézniziarnistgci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalné¢ gruntdw niespoistych, okslena
wg wzoru

gdzie:
d60 -$rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%tgrimm],
d10 -érednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%tgrimm].

Pozostate okigenia § zgodne z obowkujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definiciambganymi w
SST D-M.00.00.00.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za fgkarykonanych rob6t oraz za ich zgodaé@ dokumentagj
projektows, SST oraz z poleceniami Inspektora Nadzoru.



0Og6lne wymagania dotygze rob6t podano w ST D-M.00.00.00.
2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1 Ustalenia ogolne

Grunt na korpus drogowy powiniendolat.l-1l (zwiry i mieszanki, piaski grubedrednie), o odpowiednio
zréznicowanych frakcjach. Wskaik réznoziarnistéci powinien spetnia@warunek wyraony wzorem:

U=g/d;>5
W pierwszej kolejnéci do wykonania nasypow nalesprawdzt przydatnéé¢ gruntu z wykopéw.
2.2 Geokeramzyt

Geokeramzyt jest sztucznym kruszywem ceramitziktore powstaje w procesie wypalania gliny wcgigh
obrotowych w temperaturze od 1000 °C do 1200 °C.
Geokeramzyt nie wykazuje promieniotworézionaturalnej i spetnia wymagania ochramgdowiska.
Geokeramzyt pod wzglem wigciwosci fizycznych charakteryzujecsiestoicia objetosciowa w stanie
luznym od ok. 300 kg/fhdo 400 kg/rt w stanie utrgsionym zwiksza swaj gestas¢ objetosciows o ok. 10 %,
nasikliwoscigok. 37 % i porowatéria ok. 40 %.
Wiasciwosci, wymagania i metody badania geokeramzytu zarokesmo w tablicy |,

Tablica |
Lp. |Wiasciwosci Jednostki  |Wymagania |Metody bada wedtug
1 2 3 4 5
| |Promieniotwércz&t f1 naturalna: - <1,0 Instrukcja ITB Nr 234/2003
F2 Bg/kg <200
2 |Odporn@¢ na miadzenie MPa >03 PN-EN 13055-2:2006, Zgt¢znik
A
3 | Nasikliwos¢ %(m/m) <37 PN-EN 1097-6 ZajcznikC
Mrozoodpornéé %(m/m) <2 PN-EN 13055-2:2006
Gestas¢ nasypowa w stanie iznym kg/m® <400 PN-EN 1097-3:2000
6 |Uziamienie % (m/m) PN-EN 933-1:2000
- powyzej 31,5 mm 0,0
-od 20 do 31,5 mm <15
-0d 10 do 20 mm od 100 do
80
- ponizej 10 (8) mm <20
- ponizej 4 mm <2

Zastosowany geokeramzyt powinien postadgtualna aprobattechniczig wydary przez IBDIM do stosowania
w budownictwie drogowym.

2.3. Geotkanina

Minimalne wymagania stawiane geotkaninie stosowanejo wzmocnienia podiéga przedstawia ponisza
tabela

L.p. Wiasciwosci Jednostki Wymagania| Metody bada Dopuszczalne
odchylenia
1. Masa powierzchniowa G/m2 176 PN- 10%
EN965:1990




2. Grubosé przy nacisku 2kPa Mm 1,10 PN- 20%
EN964:1999
3. Wytrzymatosc na rozchganie
-wzdtuz pasma
-wszerz pasma kN/m 28,50 PN ISO 13%
kKN/m 30,00 10319:1996
4, Wydluzenie wzgédne przy
obciagzeniu maksymalnym
-wzdluz pasma
-wszerz pasma % 33,00 23%
% 25,00
5. Wytrzymalos$¢ na przebicie KN 3,65 PN-EN ISO 20%
(metoda CBR) 12236:1998
6. Charakterystyczny pomiar pm 655 BS6906 Part7 30%
porow Qg (przesiew na sucho)
7. Przeptyw prostopadty do L/m2/s 74 BS6906 30%
ptaszczyzny geotkaniny Part3

Geotkanina powinna posiadé aktualna aprobate techniczrg wydang przez IBDiM w Warszawie
3. Sprzt
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogodlne wymagania i ustalenia dotycz sprztu okre&lono w ST M-D.00.00.00

3.2. Dobér spratu zageszczapcego

W tablicy 2 podano, dla zdych rodzajéw gruntéw, orientacyjne dane przy dab@prztu zagszczajcego.
Sprzt
do zagszczania powinien lédyzatwierdzony przez kyniera.

Tablica 2. Orientacyjne dane przy doborze gprzagszczagcego

Rodzaje urzdzea zag:szczagcych Rodzaje gruntu
niesnaiste: niaskibwirvy nosndtk
grubas¢ warstwy [m] liczba przej¢ n *
Zaceszezarki wihracvin 03do0! A4do ¢
Ubijaki szybkoudergiace 0,2 do O, 2do<

Sprzt uzywany w robotach ziemnych powinien dygodny z ofegt Wykonawcy i uzyska akceptagj
Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotygze transportu podano w SST D-M.00.00.00
Wybor srodkdw transportu oraz metod transportu powiniefdiystosowany do kategorii gruntu, jegoghbjci,
technologii odspajania i zatadunku oraz odlégtdransportu. Wydajni srodkéw transportowych powinna by
dostosowana do wydajém sprztu stosowanego do wbudowania gruntu.
5. Wykonanie robot
5.1. Wykonanie zasypki wykopow
5.2.Zag;szczenie gruntu i $oos¢ w podiczu

Wykonawca powinien skontrolowawskanik zagszczenia gruntéw rodzimych, zaleggjch w strefie
podtaza, do gébokdsci 0,5 m od powierzchni dna wykopu.zéé wartas¢ wskaznika zagszczenia jest mniejsza

niz okreslona w tablicy 3, Wykonawca powinien dggi¢ podiaze tak, aby powssze wymaganie zostato
spetnione. Jeeli wartagsci wskaznika zagszczenia okrdone w tablicy 3 nie mag by¢ oshgniete przez



bezpdrednie zagszczanie podia, to naley podj¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podéy umaliwiajace
uzyskanie wymaganych waktm wskanika zagszczenia.

Tablica 3. Minimalne wartei wskaznika zagszczenia dla podia do gébokasci 0,5 m od powierzchni terenu

Zasvp rubacsci Minimalna wartd¢ Is dle
m kategorii ruchu KR3-KR6
do 2 0.97
ponad : 0.97

Dodatkowo mana sprawdzi nosnos¢ warstwy gruntu podia na podstawie pomiaru wtérnego modutu
odksztatcenia E2 zgodnie z PN-02205:1998.

W przypadku wysipienia w podtau (w dnie wykopow) gruntéw niedoych (np. torfy), naley dokona&
wymiany gruntu w celu uzyskaniu dla pogtloparametréw jak wiej. Polega ona na wybraniu ww. gruntu do
Spgu mineralnego w zakresie wynikaym z potrzeb budowy i zasypaniu powstatego wykgpuntem jak do
zasypki wykopow. Powgsze nalgy wykona w uzgodnieniu z lzynierem.

5.3. Zasady wykonania zasypki wykopow
5.3.1. Zasypka z geokeramzytu

W budowlach izynierskich ograniczonych konstrukapporows lub konstrukcg maskujca geokeramzyt naisy
rozklad& w warstwie o maksymalnej grukm do 0,2 m na catej szerad@ wykopu i zagszczé przy
wykorzystaniu sprgtu zagszczajcego o maksymalnym obgieniu<5 kN/nt.

Zaleca sir6wniez stosowanie geotkaniny oddzielajacej geokeramzyradtéw rodzimych i

nasypowych.

Zagszczony geokeramzyt nalechront przed zniszczeniem przez pojazdy. Ailwe jest stosowanie innych
sposobow zagszczania po uprzednim sprawdzeniu ich efektow.

Whbudowywanie, a szczegolnie zagczanie geokeramzytu nie aedby¢ prowadzone w niekorzystnych
warunkach atmosferycznych (opady i/lub tempergbarszej O °C) z uwagi ha wksze osiadanie warstw po
zakaiczeniu robét lub po rozmzeniu.

5.3.2. Zasypka z gruntu z wykopu

Zasypk nalery wykonywa metod, warstwowg, z gruntéw przydatnych do budowy nasypow. Zasypka
powinna by wykonywana réwnomiernie na catej szerédiovykopu. Grub&¢ warstwy w stanie lknym
powinna by odpowiednio dobrana w zaleosci od rodzaju gruntu i spgiu wwywanego do zagszczania.
Przysgpienie do wbudowania kolejnej warstwy seonasipi¢ dopiero po stwierdzeniu przezzimiera
prawidtowego wykonania warstwy poprzedniej. Warstmyntu przepuszczalnego nafevbudowywa
poziomo, a uksztattowanie powierzchni warstwy pawininiemaliwia¢ lokalne gromadzeniegivody. Grunt
przewieziony w miejsce wbudowania powiniert lnezzwtocznie wbudowany. dgnier maze dopyci¢ czasowe
skladowanie gruntu, pod warunkiem jego zabezpigazemzed nadmiernym zawilgoceniem.

5.4. Wymagania dotygee zagszczania

W zalenosci od uziamienia stosowanych materiatdw, ¢sagzenie warstwy natg okreilac za pomog
oznaczenia wskaika zagszczenia lub poréwnania pierwotnego i wtérnego rodawlksztatcenia. Kontrel
zag:szczenia na podstawie poréwnania pierwotnego inego modutu odksztalcenia, oki@ych zgodnie z
normg PN-S-02205:1998 , nalg stosowa tylko dla gruntéw gruboziarnistych, dla ktéryctenest maliwe
okreslenie wskanika zagszczenia g, wedtug BN-77/8931-12.
Wskaznik zag:szczenia zasypki okélony wedtug normy BN-77/8931-12, powinien na cadeprokdéci dna
wykopu spetnia wymagania podane w tablicy 4.

Tablica 3. Minimalne wartwi wskanika zagszczenia gruntu w nasypach

| Minimalna wartd¢ Is dle




Strefa nasypu drég kategorii ruchu
KR3-KR6
GOrna warstwa o grulsoi 20 cm 1,00
Nizej lezace warstwy nasypu dogpokasci od 1,00
powierzchni robot ziemnych: -0,2 do 1,2 m
Warstwy nasypu na gbhokasci od powierzchni robét 0,97
ziemnych poriej: -1,2 m

Jako zasgpcze kryterium oceny wymaganego gsarzenia gruntdw dla ktérych trudne jest pomiemeni
wskaznika zagszczenia, przyjmuje siwartas¢ wskaznika odksztatcenia lo okélmnego zgodnie z norgPN-S-
02205:1998. Wskanik odksztatcenia nie powinien &wigkszy ni:

- dlazwiréw, pospotek i piaskow
- 2,2 przy wymaganej waroi 1s>1,0,
- 2,5 przy wymaganej waroi 1s<l,0.

Jeeli badania kontrolne wyka, ze zagszczenie warstwy nie jest wystarczag, to Wykonawca powinien
spulchné warstwe, doprowadzi grunt do wilgotnéci optymalnej i powtornie zagci¢. Jezeli powtdrne
zagszczenie nie spowoduje uzyskania wymaganego imgka zagszczenia, Wykonawca powinien ugdn
warstwe i wbudowa nowy materiat, o ile lzynier nie zezwoli na ponowienie préby prawidtowemagszczenia
warstwy.

Zasypywanie wykopOw powinno byrzeprowadzone bezfrednio po wykonaniu w nich olétenych
robét. Przed rozpoeziem zasypywania wykopdw ich dno powinng lmgzyszczone z torféw, gliny i
namutow oraz ewentualnych innych zanieczzszcobcych, a w przypadku potrzeby odwodnione.

Do zasypywania powinien dywryty grunt niespoisty, niezamargnyi i bez jakichkolwiek
zanieczyszczeorganicznych i innych.

5.5. Dopuszczalne odchyiki

Odchyiki od ustalé projektu nie powinny bywieksze ni:
0,002 - dla spadkow terenu
+ 2% - dla wskanika zagszczenia gruntéw
4cm - dla rdnych w siatce kwadratéw 40x40m,
15cm - w wymiarach w planie wykopu o szergkalna>1,5m
5cm - w wymiarach w planie wykopu o szermkana<1,5m

6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Przy wykonaniu i odbiorze robét ziemnychleay  przeprowadzinast. badania.
a/ sprawdzenie zgodimd z dokumentagj techniczia
b/ sprawdzenie wykonanych zasypek i nasypow
c/ sprawdzenie zaggczenia gruntow

7.0. OBMIAR ROBOT

llos¢ wykonanych nasypow oldla sk w m3 przestrzeni wypetnieniaz  uwghieniem zmian
sprawdzonych w naturze, roztozenie geotkaniny w piantowanie skarp i poboczy w m2.

8.0 ODBIOR ROBOT

Roboty powinny by wykonane zgodnie z projektem  techmyem, SST oraz pisemnymi decyzjami
Inspektora Nadzoru.

Odbiér robét na zasadach odbioru roksmikowych lub  ulegagych zakryciu.

Odbidr robot w zakresie poten za wady bdzie dokonywany zgodnie z InstrukdpP-T14 o dokonywaniu
odbioréw robét drogowych i mostowych wraz zzpigjszymi zmianami wydanprzez GDDP w Warszawie.
Odbiér robét na zasadach odbioru ostatecznego.

9.0. PODSTAWA PLATNOSCI



Przygte ilosci wykonanych rob6t ziemnycketls ptatne wg jednostkowej ceny, ktéra obejmuje:
- dostarczenie, przygotowanie i wbudowanistanie

optymalnej wilgotnizi zaakceptowanego przez Inspektora Nadzoru

materiatu
- zagszczenie i uformowanie przewidzianego w projekcie

ksztaltu nasypu
- rozt@enie geowtokniny
- plantowanie skarp i poboczy

- uporzdkowanie terenu

- przeprowadzenie wymaganych pomiarow i hddboratoryjnych.



M.12.01.02 Zbrojenie stalg A-IIIN

1.0. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacj wymagania dotyege wykonania i odbioru robét zymanych z
wykonaniem zbrojenia niesprajacego betonu konstrukcji mostowych stalowymgtami wiotkimi, ktére
zostan wykonane w ramach zadania:

Przebudowa mostu wagju drogi powiatowej nr: 4334 P na rzecednie, w miejscowéci Chocz, nr

inwentarzowy mostu: JNI101019351.

1.2. Zakres stosowania SST.
Szczegobtowa specyfikacja stanowi dokument przetaygo kontraktowy przy zlecaniu i realizaciji

robot wymienionych w  punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t z@anych z:
- przygotowaniem zbrojenia
- montaem zbrojenia
- zespoleniegcznikdéw zaprawy z elementami betonowymi
- kontroh jakaosci rob6t i materiatow
1.4. Okreslenia podstawowe.

1.4.1. Pety stalowe wiotkie -prety stalowe o przekroju kotowynzebrowane dérednicy do 40mm.

1.4.2. Zbrojenie niespezajace - zbrojenie konstrukcji betonowej nie wprowadzajdo niej nagzen w
sposOb czynny.

1.5. Ogolne wymagania robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jagkstosowanych — materiatow i wykonanych rob6t araich

zgodnd¢ z dokumentagjprojektova, SST i zaleceniami Inspektora Nadzoru.

2.0. MATERIALY
2.1. Stal
2.1.1. Stal zbrojeniowa

Stal zbrojeniowa olggta klasy A-IlIN

2.2. Wymagania przy odbiorze
Prety stalowe do zbrojenia betonu powinny odpowitad@ymaganiom PN-82/H-9315.
Przeznaczona do odbioru partigtpw musi by zaopatrzona w atest w ktérym maipodane:
- nazwa wytwarcy
- oznaczenie wyrobu wg PN-82/H-93215
- numer wytopu lub numer partii
wszystkie wyniki przeprowadzonych badaraz sktad chemiczny wedtug analizy wytopowej
- masa partii
- rodzaj obrobki cieplnej
Na przewieszkach metalowych przymocowanych dal&pwigzki prtow lub kegu pretéw (po dwie do
kazdej wigzki) musz znajdowa si¢ nastpujac informacije:
- znak wytworcy
- srednica nominalna
- znak stali
- numer wytopu lub numer partii
- znak obrébki cieplnej
Kazda wizka i krag pretdow powinny mié oznakowania
Przy odbiorze stali natg przeprowadzanastpujagce badania:
- sprawdzenie zgodloi przywieszek z zaméwieniem
- sprawdzenie stanu powierzchni wg PN-82/H-93215
- sprawdzenie wymiaréw wg PN-82/H-93 215
- sprawdzenie masy wg PN-82/H-93215



Do badania nalgy pobr& 3 probki z kadego kegu lub wigzki. Prébki naley pobr& z r&znych miejsc

Jaka¢ pretow nalery ocent pozytywnie jeeli wszystkie badania odbiorcze dadeynik pozytywny.
Cechowanie wizek i kiegdw powinno by dokonane na przywieszkach metalowych po 2 sztiakkakdej
wigzki czy tez kregu. Dostarczomna budow stal, ktéra:

* nie ma zéwiadczenia (atestu),
* ogkdziny zewntrzne nasuwajwatpliwosci co do jej wkasngi,
* peka przy wykonywaniu hakow, nafg zbadé laboratoryjnie zgodnie z PN-91/H-04310

2.3. Drut montazowy
Do montau pretow zbrojenia natey uzywac wyzarzonego drutu stalowego
tzw, wigzatkowego jeeli nie stosuje gipolgczen spawanych lub zgrzewanych.

2.4. Materialy spawalnicze
W niniejszym przypadku nie wykorzystuje sipawania przy monta zbrojenia ze stali klasy A-IIIN.

2.5. Podktadki dystansowe
Dopuszcza sistosowanie stabilizatorow i podkladek dystansowg@ietonu lub zaprawy i z tworzyw

sztucznych. Podkiadki dystansowe mubg¢ przymocowane do prow. Nie dopuszcza gstosowania gtow
stalowych jako podktadki dystansowe.

2.6.Do stabilizacji 4cznikdw w nawierconych otworach najestosowa zaprawe kompozytovy o
nastpujacym skiladzie:

-epidian 51(53) — 100 cz. wag.

-utwardzacz ¢cza — 12,5 cz. wag.

-cement portlandzki — 300 cz. wag.

Dopuszcza sgiuzycie zaprawy PCC niskoskurczowej lub kleju epoksyeigo.

3.0. SPRET

Sprzt uzywany przy przygotowaniu i monta zbrojenia wiotkiego w mostowych konstrukcjach
powinien spetni@ wymagania obowzujace w budownictwie og6inym.

4.0. TRANSPORT

Przy transporcie stali jak rowrieprefabrykatow zbrojeniowych nale przestrzega zasad
obowigzujagcych w transporcie drogowym i kolejowym.

5.0. WYKONANIE ROBOT
5.1. Przygotowanie zbrojenia
5.1.1. Czyszczenie ptow
Prety zatluszczone lub zabrudzone farbamizm opaé lampami  benzynowymi lub  cmi¢
preparatami rozpuszcaaymi tluszcz. Stal natang na chaéby chwilowy kontakt ze stapnwody zmy¢ wodg
stodka. Stal pokryd tuszczcy si¢ rdza czysci¢ szczotkami drucianymicznie lub mechanicznie lubz@odda

piaskowaniu. Po oczyszczeniu nglesprawdzt srednice pgtow. Pety oblodzone odmea sk strumieniem
cieptej wody.

5.1.2. Prostowanie petow
Dopuszczalna wiellkég miejscowego odchylenia od linii prostej wynosi 4nidopuszcza giprostowanie
pretéw za pomog kluczy, mtotkéw, wcigarek.

5.1.3. Ckcie pretéw zbrojeniowych
Prety ucina s¢ z doktadnécia do 1,0cm. Cicia dokonuje si przy wyciu mechanicznych ry. Dopuszcza
sie ciecie palnikiem acetylenowym. Nadg ucina prety krotsze od diugii podanej w projekcie o wydkenie
zalezne od wielkdci i ilosci odgie¢. Wydtuzenia petéw ( cm ) powstajce podczas odginania o dangt podaje
ponizsza tabela.

Srednic: Kat odgicia
preta
mm 45’ 90° 135° 180°




6 - 05 05 1,0
8 - 1. 1.C e
1 0. 1. 1.C 1E
12 0.5 1,C 1.C 15
14 0.5 1E 1E 2.C
16 0.5 1E 1E 2.5
2C 1.C £ 2.C 3.
22 1.C 2.C 3. 4.
28 1 2.5 3.5 4.
27 2.0 3. 4. 5.
3C 2.5 3£ 5.C 6.C

5.1.4. Odgecia pretéw, haki

Minimalnesrednice trzpieni dozywanych przy wykonywaniu hakéw zbrojenia podajeetatnr | (PN-91/S-
10042).

Srednica peta Stalzebrowana
zaginanego Rak<400 400<Rak < 400 Rak>500
Mm MPa MPa MPa
d<10 do=3d do=4d do=4d
10<d<20 do=4d do=5d do=5d
20<d<28 do=6d do=7d do=8d
d>28 do=8d - -

-oznaczdrednic: preta
Na zimno na budowie moa wykonywa odgkcia prtow srednicy d < 12mm. Rty o srednicy d > 12mm

powinny by odginane z kontrolowanym podgrzewaniem.
Wewretrznasrednica odgicia pretow zbrojenia gtdwnego, poza oggiem w obebie haka powinna kdy
mniejsza ni 10 d dla stali klasy A-IIIN.

5.2. Montaz zbrojenia
5.2.1. Wymagania ogolne
Do zbrojenia betonu:
» - stosowa stal spawalp
» - stosowa stal pokryg co najwyzej nalotem nie tuszazej st rdzy
* - mazna stosowaprety o innejsrednicy i innym gatunku stali za pisemnym zezwademinspektora Nadzoru
Minimalna grub@éc otuliny zewrtrznej wswietle pretdéw i powierzchni przekroju elementelbetowego
powinna wynosi co najmniej:
* 0,03m - dla zbrojenia gtéwnegawligaréw
* 0,025m - dla strzemiorzaiigarow gtéwnych i zbrojenia ptyt pomostow
Ukladanie zbrojenia bezp@dnio na deskowaniu i podnoszenie na odpowiedvysokaé w trakcie
betonowania jest niedopuszczanie.

5.2.2. Montowanie zbrojenia

5.2.2.1. aczenie prtow za pomo@g spawania
Dopuszcza gipofaczenia pgtow:

* - czotowe, elektryczne, oporowe

« - nakltadkowe spoiny dwustronne - tukiem elektryan

* - nakladkowe spoiny jednostronne - fukiem eledarym




» - zaktadkowe spoiny jednostronne - tukiem elektryym

« - zaktadkowe spoiny dwustronne - fukiem elektryon

* - czotowe wzmocnione spoinami bocznymi z blapbikolisty

« - czotowe wzmocnione jednostranspoiry z ptaskownikiem

» - czotowe wzmocnione dwustranspoiry z ptaskownikiem

» - zaktadkowe wzmocnione jednostrgrspoiry z ptaskownikiem

5.2.2.2. aczenie pojedynczych petow na zaktad bez spawania
Dopuszcza sitaczenie na zaklad bez spawanias@anie drutem) mtéw prostych, pgtéw z hakami

oraz zbrojenia wykonanego z drutow w postatiq@

5.2.2.3. Skrzyowania pretéw
Skrzyzowania petow naley wigzat drutem wjzatkowym, zgrzewa lub lczye tzw. stupkami

dystansowymi.
Przy srednicy petow do 12mm stosuje esidrut wigzatkowy osérednicy Imm. Przy wikszychsérednicach
pretéw drut osrednicy I,5mm.

5.3. Mocowanie #cznikéw

Mocowanie §cznikdéw polega na :

-wywierceniu otworu o odpowiedniéjednicy i gebokdsci,

-0Czyszczeniu spronym powietrzem otworu

-wypetnienie otworu na 2/3 jegogtpokasci zapravg kompozytovy (beton powinien bysuchy),
-wbicie prta w otwor.

6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Dopuszczalne tolerancje wymiar6éw w zakreségiai, gicia i rozmieszczenia zbrojenia podaje tablica nr 2

Ciecia pretow dla L<6,0m  w=+20mm

L - dhugas¢ preta dla L>6,0m w=+30mm
Odgkcia (odchylenia dla L<0,5m  w=+10mm
w stosunku do pole- dla 0,5m<L>,5m w=+15mm
nig okreilonego w dla L>I,5m w=+20mm
Usytuowanie pgtéw

a/otulenie (zmniejszenie

wymiaru w w< 5mm
stosunku do wymaga
projektu

b/odchylenia plusowe dla  h<0,5m  w=1®m
(h - jest catkowg dla 0,5m<h<l,5m w=15mm

grubgcia elementu) dla  h>l,5m w=20mm

c/odstpy pomedzy
sgsiednimi réwno- dla a<0,056m w=+5mm
leglymi pretami dla a<0,20m w=+10mm

(a-jestodl. pro- dla a<0,40m w=+20mm
jektowary pomedzy dla  a>0,40m w=+30mm
powierzchniami
przylegtych petéw
Obowizkiem nadzoru inwestorskiego jest dokonanie odbinbuojenia przed przygtieniem do
betonowania. Odbidr nalg potwierdzé wpisem do Dziennika Budowy z wnioskiem o dopusmazebrojenia
do zabetonowania.



7.0. OBMIAR ROBOT
Obmiar prowadzi sidla rzeczywistej dtugai ciaggéw prtow tacznie z hakami po zmontowaniu ( bez

wliczania §czen | zakladow). Pomierzone diug poszczegdinyclrednic mnaone przez masy

jednostkowe dajcatkowity mag w tonach oraz 1 szt. zamontowaneggzhika.

8.0. ODBIOR ROBOT
8.1. Odbiér robét zanikajacych lub ulegapcych zakryciu

Odbidr zbrojenia dokonywany jest na zasadach odhiob6t zanikajcych i ulegaicych zakryciu.
Odbidr robot zanikagych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej ocenies$dpi jakosci wykonywanych
robot, ktére w dalszym procesie realizacji obiekamikap lub ulegag zakryciu. Odbioru tych robét dokonuje
Inspektor Nadzoru po zgtoszeniu przez kierownikddwy, wpisem do dziennika budowy gotaiepbodbioru.
Jaka¢ odbieranych rob6t ocenia Inspektor Nadzoru w dpasdadania i pomiary przy udziale Wykonawcy.
W przypadku stwierdzenia odchyileod wymaga zawartych w dokumentacji projektowej, SST, Inspekt
Nadzoru ustala wedtug p.6.6. rodzaj i zakres rgdmpgch do wykonania robét poprawkowych z podaniem
terminu ich wykonania lub okéka zakres i wielké¢ potrcen za obnkorng jakos¢ robét albo nakazuje usygie
wadliwie wykonanego zbrojenia. Odbior rob6t w zalkieepotycen zostanie okrdony przez komisj odbiorovg
przy odbiorze ostatecznym.

9.0. PODSTAWA PLATNOSCI
Placi st za tom oczyszczonego, dagego, wygétego i zmontowanego zbrojenia, aganego drutem
wigzatkowym lub 4czonego przez spawanie
- 1 szt. zamontowaneggdznika,
kontrok jakosci robot i materiat.



M. 13.01.03 Beton podpor klasy B 35 w elementach < 60 cm

1.0. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji wymagania dotycece wykonania i odbioru robét zgdanych z
wytworzeniem i wbudowaniem betonu klasy B-35 w edaty przyczotkdw i ptyt przégiowych w ramach
zadania Przebudowa mostu wati drogi powiatowej nr: 4334 P na rzecedaie, w miejscowéci Chocz, nr
inwentarzowy mostu: JNI01019351.

2. Zakres stosowania SST.

Szczegotowa specyfikacja stanowi dokument przetaygo kontraktowy przy zlecaniu i realizacji roboét
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zaanych z:
- wykonaniem deskowania
- wykonaniem mieszanki betonowej i jej transpm
- uktadaniem i zagzczaniem mieszanki betonowej
- piekgnacp betonu
1.4.0Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podstawowe podano w SST M.13.01.05
1.5. Ogolne wymagania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za j&kcstosowanych — materiatdw i wykonanych roloddz za ich
zgodnd¢ z  dokumentagjprojektowy, SST i zaleceniami kyniera.

2.0. MATERIALY

Wymagania dla materiatéw podano w SST M.13.01.05

2.2. Mieszanka betonowa

Wymagania dla mieszanki betonowej podano w SST M11.85

3.0. SPRET

Wymagania dla spezu podano w SST M.13.01.05

4.0. TRANSPORT

Wymagania dotycgce transportu masy betonowej w SST M.13.01.05.
5.0. WYKONANIE ROBOT

5.1.0. Wykonanie betonu

5.1.1. Beton. Wymagania

Beton do konstrukcji mostowych musi speteastpujace wymagania (PN-91/S-10042):

a) nagkliwos$¢ wg.PN-88/B-06250 - nie wksza nk 4%
b) przepuszczalbdwody wg.PN-88/B-06250 - stopie



wodoszczeldoi co najmniej W8

¢) odporn& na dziatanie mrozu wg.PN-88/B-06250 - stdpie
mrozoodporrici co najmniej F 150

d) klasa betonu B-35

5.1.2. Wykonanie mieszanki betonowej
Wymagania dla wykonania mieszanki betonowej podat5T M.13.01.05

5.1.3. Uktadanie i zagszczanie mieszanki betonowej

Uktadanie mieszanki betonowej o temp.220 w chwili jej ukladania i zabezpieczenia etwanego
elementu przed utratiepta w czasie co najmniej 7 dni.

Zezwolenie na betonowanie powinno ¢bpotwierdzone przez inspektora nadzoru wpisem diendika
budowy.

Mieszanki betonowej nie nale zrzucg z wysokdci wigkszej nk 0,75 m od powierzchni, na kipspada.
W przypadku gdy wysokoé jest wiksza nalgy mieszank podawa za pdrednictwem rynny zsypowej - do
wysokdaci 3m, lub leja zsypowego teleskopowego Zrgunimi topatkami - do wysokoi 8,0m.

Przy betonowaniu natg stosowa wibratory:

-wgtebne o czstotliwosci min. 6000 drg&/min. Nie wolno dotykéa

zbrojenia butaw wibratora. Butaw zagtebig w warstwe poprzednj

na 5-6 cm iprzetrzymywaw jednym miejscu przez 20-30 sek.,po

czym wyjmowaé w stanie wibrujcym. Kolejne miejsca zgbienia

butawy powinny by od siebie oddalone o 35-70 cm.

5.1.3.2. Podstawowe zalecenia dotyg® betonowania

Mieszank betonovg uktad& bezpdrednio z pojemnika lub ruragu pompy bdz tez za pdrednictwem
rynny, warstwami o gruldoi do 40cm zagszczagc wibratorami wggbnymi.

5.1.4. Pie¢gnacja betonu

Bezparednio po zakfczeniu betonowania zalecag¢ sprzykrycie  powierzchni  betonu  lekkimi
ostonami wodoszczelnymi zabezpiegegmi odparowaniu wody i chrayuymi przed deszczem.

Przy temp. wyszej nz 59C naleyy nie p&niej po 12 godz. po zakozeniu betonowania rozpagzpielegnacg
betonu i prowad#i ja przez co najmniej 7 dni. Przy temperaturze otoeze+1¥C i wyzszej beton naley

polewa& w ciagu pierwszych 3 dni co 3 godz. w dzieco najmniej 1 raz w nocy, a ngghe dni co najmniej 3
razy na dob.

Przy temperaturze powietrza zseej nk +5°C mazna w okresie pignacji nie stosowéa nawikzania
betonu, natomiast nale beton zabezpiecéyprzed utrat wody. Mazna w tym celu przykdy beton
wilgotnym piaskiem, matami, falilub tkaninami.

Miody beton naley chront przed uderzeniami i wsgggami do  chwili  uzyskania  przez niego
wytrzymalaici nasciskanie co najmniej 15 MPa.

Obcigzenie $wiezo zabetonowanej konstrukcji ldi, lekkimi srodkami transportu, deskowaniami itp.
dopuszcza gipo osiagnigciu przez beton wytrzymadoi nasciskanie co najmniej 5 MPa. W przypadku
uzytkowania $wiezo zabetonowanych konstrukcji do celéw korkaoyjnych naléy dodatkowo utayé
tory z desek gruldci 36mm i szerokéri 20cm.

5.2. Wykonanie deskowa

Przy wykonaniu deskovianalezry stosowa zalecenia PN-B-06251 dla deskawdrewnianych i ew.
BN-73/9081-02 dla - stalowych.

Deskowanie powinno liywykonane zgodnie z dokumentagyrojektovg i powinno zapewrdi
sztywnda¢ i niezmienné¢ uktadu oraz bezpiecastwo konstrukciji. Deskowanie powinnodgkonstruowane w
spos6b umdiwiajacy tatwy jego montai demonta. Przed wypetnieniem mieszanketonowy, deskowanie
powinno by sprawdzone, aby wyklucgyyciek zaprawy i maiwosé znieksztatcé lub odchylé w
wymiarach betonowej konstrukcji. Deskowania nieieggrowane przed wypetnieniem ich mieszab&tonovy
powinny by obficie zlewane wog



6.0 KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Wymagania dla bada kontrolnych betonu podano w SST M.13.01.05
6.2. Tolerancje wymiarow

1.0dchyleniescian od pionu o +-0,2% lecz nieggej niz 0,5 cm
2.Miejscowe wybrzuszenie powierzchni o +-0,2cm dailgku 3 m
3.0dchytki przekrojéw betonowych:

- 0,2% wysolii lecz nie wgcej niz - 0,5 cm

+ 0,5% wysokgi lecz nie wgcej niz + 2 cm

- 0,2% grubiei (szerokdci) lecz nie wecej niz -0,2cm

+ 0,5% grubii (szerokdci) lecz nie wgcej niz +0,5cm

6.3. Sprawdzenie wygldu zewnregtrznego

Powierzchnie elementéw betonowych dolnych oczefiaéw powinny by gltadkie, bez rakow, giniec i
rys. Dopuszcza sirysy skurczowe pod warunkiem zachowania otulinpgmia.

6.4. Ocena wytrzymaigi betonu naciskanie metogl,pull out” wg ,Zalecer dotyczicych oceny jakéci betonu
LN situ” w nowo budowanych konstrukcjach obiektawostowych IBDiM 1998 r.”

Badania i wyniki opracowazgodnie z zalczonym protokotem.

Liczba punktow pomiarowych — 3 nazdy element.

7.0. OBMIAR ROBOT
7.1. Beton klasy B-35.
Jednostlk obmiaru jest 1m3 betonu w konstrukcji oraz 1m&kdevania.
8.0. ODBIOR ROBOT

Roboty powinny by wykonane zgodnie z projektem technicznym SST quaemnymi decyzjami #yniera.
Odbior robét na zasadach odbioru robot kegggych lub ulegajcych zakryciu.

Odbiér robét w zakresie patreh za wady bdzie dokonywany zgodnie z InstrukdpP-T14 o dokonywaniu
odbioréw robét drogowych i mostowych wraz zzpigjszymi zmianami wydanprzez GDDP w Warszawie.

9.0. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena jednostkowa uwzglnia:
- dostarczenie niegtinych czynnikdw produkcji
- wykonanie deskowania
- wytworzenie mieszanki betonowej
- transport, uleenie, zagszczenie i pielgnacg betonu
- rozbiork deskowania
- oczyszczenie stanowiska pracy
- wykonanie badalaboratoryjnych betonu



M.13.01.05 Beton ustroju niosgcego klasy B 35 w elementach o gr. < 60
cm

1.0. WSTEP
1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacy wymagania dotyce wykonania i odbioru robét zyggdanych z
wytworzeniem i wbudowaniem betonu klasy B-35 przgkenywaniu ptyty w ramach zadania:
Przebudowa mostu wagju drogi powiatowej nr: 4334 P na rzeceddie, w miejscowséci Chocz, nr
inwentarzowy mostu: JN101019351.

2. Zakres stosowania SST.

Szczegotowa specyfikacja stanowi dokument przetaygo kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia rob6t z@anych z:
- wykonaniem mieszanki betonowej
- wykonaniem i rozbioekdeskowania
- uktadaniem i zagzczaniem mieszanki betonowej
- piekgnacp betonu

1.4.Okreslenia podstawowe.

1.4.1. Beton zwykly beton o gstasci powyzej 1,8 kg/dcm3
wykonany z cementu, wody, kruszywa mafezgo o frakcjach
piaskowych i grubszych oraz ewentualnyotiatkdw mineralnych
i domieszek chemicznych.

1.4.2. Mieszanka betonowamieszanka wszystkich sktadnikow

przed zwrzaniem betonu.

1.4.3. Zaczyn cementowymieszanka cementu i wody.

1.4.4. Zaprawa -mieszanka cementu, wody, sktadnikow mineralnych
i ewentualnych dodatkéw przechadzch przez sito kontrolne o
boku oczka 2,0mm.

1.5. Ogodlne wymagania robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za j&kostosowanych materiatdw i wykonanych rolodaz za ich
zgodndé¢ z  dokumentagjprojektowy, SST i zaleceniami kyniera.

2.0. MATERIALY
2.1. Skiadniki mieszanki betonowej
2.1.1. Cement. Wymagania i badania

Nalezy stosowd wylacznie cement portlandzki (bez dodatkéw) CENkkaoalkaliczny klasy 42,5 NA o
nastpujagcym skiadzie:

- zawarté krzemianu trojwapniowego (alitu)-50-60%

- zawart& glinianu tréjwapniowego - do 7%

- zawart& alkalidow - od 0,6% do 0,9% pod warunkiem

stosowania kruszywa niereaktywnego.

Cement z kadej dostawy musi spelriawymagania zawarte w normie PN-88/B-30000.Nie dapma Si
wystepowania w cemencie grudek niegiajch sg¢
rozgnig¢ w palcach, zaleca ¢si kontrok cementu przed zyciem do wykonania mieszanki betonowej
obejmujca:



- 0znaczenie czasugzania wg. PN-EN 196-3:1996
- 0znaczenie zmiany ehpsci wg. PN-EN 196-3:1996
- sprawdzenie zawaftd grudek cementu nie dgjych sé
rozgni& w palcach i nie rozpadgjych s¢ w wodzie.
Nie dopuszcza si wyskpowania w cemencie, w #oi wigckszej nz 20% ckzaru cementu, grudek nie
dajacych st rozgnig¢ w palcach i nie rozpadaych sé w wodzie. Grudki naley usury¢ poprzez przesianie
przez sito o boku oczka kwadratowego 2mm.
Przechowywanie cementu - zgodnie z BN-88/6731-08.
a) cement workowany
- sktady otwarte, wydzielone miejsce zadaszoa otwartym
terenie zabezpieczone z bokéw przed apad
- magazyny zamkgte
b) cement luzem - zbiorniki - magazyny jalee

Okres przechowywania cementu ( wg PN-80/BE®)0w magazynach zamétyich i zbiornikach nie
powinien by dilwszy od gwarantowanego okresu zachowanizh c@ormowych cementu (max. 45
dni), natomiast w skladach otwartych - max. 1Q dni

Z cementéw produkowanych w Polsce najlepsze/w wzgbdow $ cementy z cementowni Malogoszcz
lub cement mostowy z cementowni Pokdj z Rejowdarf&aznego.

2.1.2. Kruszywo
2.1.2.1. Kruszywo grube. Wymagania i badania

Kruszywo do betonu powinno chrakteryz@éwsic statgcia cech fizycznych i jednorodécia uziarnienia
pozwalajca na wykonanie partii betonu o statej jako
Poszczegolne rodzaje i frakcje kruszywa musZ na placu budowy sktadane oddzielnie na umocmiony
czystym podiau w taki spos6b aby nie ulegly zanieczyszczenig imieszaly si
Do betonéw klasy B30 i wigzych naley stosowd grysy granitowe Ilub bazaltowe marki 50 o max.
wymiarze ziarna do 16 mm. Stosowanie grysowrgcéh skat dopuszczagspod warunkiem,ze zostaly
zbadane w placowce wskazanej przez GDDP, akamgswyniki bada spetniaj ponizsze wymagania. Do
betonu klasy B-25 mima stosowazwir o0 max. wymiarze ziarna do 31,5mm.
Wymagania:
Grysy powinny odpowiadaastpujacym wymaganiom:
- zwarté¢ pytéw mineralnych - do 1%,
- zawart& ziarn nieforemnych (wydionych i ptaskich)
do 20%,
- wskanik rozkruszenia dla gryséw granitowych - do 16%
- dla gryséw bazaltowych i innych -
do 8%,
- nagikliwo$¢ - do 1,2%,
- mrozoodporrd wg. metody bezpwedniej - do 2%,
- mrozoodporrd wg. zmodyfikowanej metody
bezpgedniej wg. BN-34/677402 - do 10%,
- reaktywn& alkaliczna z cementem okiena wg.
PN-78/B-06714/3 nie wywohg@a zwikszenia wymiarow
liniowych - ponad 0,1%,
- zawart& zwigzkow siarki - do 0,1%,
- zawart& zanieczyszczeobcych - do 0,25%,
- zawart& zanieczyszczeorganicznych nie daga
barwy ciemniejszej od wzorcowej.

Zwir powinien spetnia wymagania normy PN-B-06712 dla marki 30 w zakresieh fizycznych i chemicznych.
Ponadto mrozoodporsé zwiru badana zmodyfikowanmetod, bezpdredng PN-B-11112 ogranicza ¢sido
10%.
W kruszywie grubym nie dopuszcze sirudek gliny. Zaleca siaby zawarté¢ podziarna nie przekraczata
5%,a nadziarna 10%.

Ziarna kruszywa nie powinny bwieksze ni:

- 1/3 najmniejszego wymiaru przekroju mmEmznego elementu,

- 3/4 odleghkxi w swietle midzy pretami zbrojenia,



leacymi w jednej plaszczpie prostopadiej do kierunku
betonowania
Dostawca kruszywa jest zoba@aany do przekazania dla 4dej partii kruszywa wynikéw jego petnych
bada wg PN-86/B-06712 oraz wynikbw badania §peego dotyczcego reaktywnixi alkalocznej w
terminach przewidzianych przezzimiera.
Kruszywo z kadej dostawy musi liypoddane badaniom niepetnym obejgoyjm:
- oznaczenie skfadu ziarnowego wg. PRB/B5714/15
- 0znaczenie zawadto ziarn nieforemnych
wg. PN-78/B-06714/16
- 0znaczenie zawajtd zanieczyszczeobcych,
wg. PN-78/B-06714/12
- 0znaczenie zawadtb grudek gliny, ktére oznacza
s} jak zawarté¢ zanieczyszczeobcych
W przypadku gdy kontrola wyka niezgodn& cech danego kruszywa z wymaganiami wg PN-8&BLQ
uzycie takiego kruszywa nie nasipi¢ po jego uszlachetnieniu ( np. przez ptukaniedabdanie odpowiednich
frakcji kruszywa) i ponownym sprawdzeniu.
Nalezy prowadzé biezaca kontrok wilgotnosci kruszywa wg PN-77/B-06714/18 dla korygowania eqsy
roboczej betonu.

2.1.2.2 Kruszywo drobne

Kruszywem drobnym powinny Bypiaski o uziarnieniu do 2mm pochodzenia rzegen lub kompozycja
piasku rzecznego i kopalnianego uszlachetniongawartd¢ frakcji w stosie okruchowym powinna wynési
- do 0,25mm 14-19%,
- do 0.50mm 33-48%,
-d0 1,0 mm 57-76%.
Do betonu klasy B30 i wpzych naley stosowd kruszywo o0 4cznym uziarnieniu mieszggym st w
granicach podanych w "Wymaganiach i zalecenialdtyczcych wykonywania betonéw do konstrukciji
mostowych" GDDP 1990.
Dostawca powinien liyzobowizany do przekazywania dlazdej partii kruszywa wynikow badapetnych.
Piasek powinien spetdiaastpujace wymagania:
- zawart@& pytdw mineralnych - nie wcej niz 1,5%,
- zawart@ zanieczyszczeobcych - do 0,25%,
- zawart& zwiagzkow siarki - do 0,2%,
- zawart€ zanieczyszczeorganicznych nie daga barwy
ciemniejszej od wzorcowej,
- reaktywng& alkaliczna z cementem okiena wg. PN-B-
06714-34 nie wywohga zwkszenia wymiardw liniowych
ponad 0,1%.
W kruszywie nie dopuszczaegjrudek gliny. Piasek kdej dostawy musi ldy poddany badaniom niepetnym
obejmujcym:
- oznaczenie skfadu (uziarnienia) - wg-Fa¥B-06714/15
- 0znaczenie zawastd pytdw mineralnych -
wg.PN-78/B-06714/13
- 0znaczenie zawadtd zanieczyszczeobcych -
wg.PN-78/B-06714/12
- 0znaczenie zawadtd grudek gliny - oznaczgak
zawart& zanieczyszcaeobcych

2.1.3. Woda. Wymagania i badania

Woda powinna odpowiadawymaganiom wg. PN-88/B-32250 "Materialy Budoméa- Woda do betondw,
zapraw. Stosowanie wody wodgowej nie wymaga bada

Wymagania techniczne dla wody zarobowej:

- 0go6lna zawarf6 soli (sucha pozostaté po wysuszeniu

w 10%C) nie wicej niz 5000 mg/decm3

- s¢zenie jonéw wodorowych (pH) - nie mniepzrd

- zawart&e cukrow - nie wgcej niz 500 mg/decm3

- zawrté¢ siarkowodoru - nie wicej niz 20 mg/dcm3



2.1.4. Domieszki i dodatki do betonu

Zaleca s stosowanie do mieszanek betonowych domieszekmickheych o dziataniu napowietragym i
uplastyczniggcym. Dodatki naley stosowa wg. instrukcji ITB lub IBDiM.
Przed zastosowaniem betonu z domieszkamizpasprawdz ddéwiadczalnie ich skuteczké dla
racjonalnego ustalenia recepty mieszanki betonowej.
Domieszki  uplastyczniate, powinny by przed
oddziatywania ha cement stosowany na budowie.
Beton z domieszkuplastyczniajca musi by zbadany na :
mrozoodporn&t, wytrzymalac i ewentualnie wodoszczelfto
llos¢ domieszki napowietrzage; naley  okrgli¢ ddswiadczalnie, tak aby obfos¢ powietrza w
zag:szczonej mieszance betonowej wynosita:

- 0od 5 do 6% - przy ziarnach kruszywa émin

- 0od 4 do 5% - przy ziarnach kruszywa d¢b8im
Zastosowanie mieszanki napowietazaj nie powinno obry¢é wytrzymaitdci betonu ndciskanie wecej niz
0 10% w stosunku do betonu bez domieszki.

zastosowaniem sprawdzone na ahuli¢

2.2.0. Mieszanka betonowa
2.2.1. Wymagania ogoélne. Wskaniki

Sktad mieszanki betonowej powinienchgpracowany przez wyspecjalizowajednostk wskazan przez
inwestora np. Okigowe Laboratorium Drogowe w Biatymstoku. Powmi zapewniaprzy najmniejszej
ilosci wody szczelne uf@nie mieszanki w wyniku zagzczenia przez wibrowanie.
W celu polepszenia wdeiwosci mieszanki betonoweji betonu zalegastosowanie domieszek wg p. 2.1.4.
Przy  projektowaniu skladu mieszanki opetwvej zagszczanej przez wibrowanie i dojrzewegj w
warunkach naturalnychsrednia temperatura dobowa niezsda nk 10  stopni C) érednig wymagan
wytrzymatas¢ nasciskanie nalg okreli¢ jako rown 1,3 I%G (RbG wg PN-91/S-10042). W
przypadku odmiennych warunkow wykonania i dojraai@ betonu (np. prasowanie, odpowietrzanie,
dojrzewanie w warunkach podwszonej temperatury) nalg uwzgkdnic wpltyw tych czynnikéw na
wytrzymatasi¢ betonu. Wart& stosunku W/C ma lgymniejsza ni 0,50.
Stosunek poszczegolnych frakcji kruszywa grubegmlosy
najmniejszej jamiski.
Zawartd¢ powietrza w mieszance betonowej badana metodnieniony wg PN-88/B-06250 nie powinna
przekraczé&:

- wartéci 2% w przypadku nie stosowania domieszek

napowietrzagych

- przedziatéw wartgi podanych riej w przypadku

stosowania domieszek napowietizgth

déwiadczalnie, powinien dpowiada

Uziarnienie kruszywa mm 0-16 0-31,5
beton narzony
na warunki atmo- 3,5-5,5 3-5
Zawarta¢ sferyczne
powietrza beton narzony
(%) na staty dosp 4,5-6,5 4-6
wody przed zama-
rznigciem

Przy déwiadczalnym ustalaniu uziarnienia kruszywa malerzestrzeganast. zasad:

- stosunek poszczegdlnych frakcji kruszywa grubeggnbno dozowanych, powinien &ytaki jak w
mieszance kruszywa o najmniejszej jamisio

- zawartd¢ piasku w stosie okruchowym powinnaéhgk najmniejsza i jednoci@de zapewni@ niezlkedng
urabialn@¢ przy zagszczaniu przez wibrowanie oraz nie powinna przedaa87% - przy kruszywie grubym
do 31,5mm oraz 42% przy kruszywie grubym do 16mm .

Max. ilos¢ cementu dla klasy B30 - 400 kg?m

Dopuszcza si przekroczenie tej ikzi 0 10% za zgagd Inzyniera w uzasadnionych przypadkach.
Konsystencja mieszanki powinna ¢byie rzadsza od plastycznej, oznaczonej w PB-8&250 symbolem
K-3.




Zaleca ginastpujgce ilosci zaprawy:
- 500 do 550 dm3/m3 przy ziarnach kruszyglo 16mm
- 450 do 500 dm3/m3 przy ziarnach krugzygo 31,5mm
- 400 do 450 dm3/m3 przy ziarnach kruszylo 63mm

2.2.2. Zasady projektowania sktadu mieszanki

Do projektowania skladu mieszanki betonowej mdm<¢ stosowane dowolne metody ssadczalne i
analityczno-déwiadczalne, bazgge na réwnaniach wytrzymébo betonu, szczeldoi i
konsystencji mieszanki betonowej, a w niektoryebtodach dodatkowo - réwnaniu urabidlriomieszanki.
Zaleca s} stosowanie diwiadczalnej metody zaczynowej. Wshkik W/C okr&la sk w niej analitycznie z
réwnania wytrzymatléci betonu, natomiast jego §lo na 1m3 ustala sina drodze kolejnych przybéin
przez mieszanie zmienigych st ilosci zaczynu ze stosem okruchowym o optygraloiziarnieniu, a
do zadanej konsystencji mieszanki.

Optymalne uziarnienie stosu okruchowego powindpowiadd warunkom podanym w p. 2.1.2.
Stosunek zmieszania frakcji kruszywa grubego p@mi odpowiadé&najwickszej szczelnii mieszaniny.
Stosunek zmieszania piasku z kruszywem grubym pewimapewnia szczelné¢ stosu okruchowego zbbng
do maksymalnej to znaczyzsizy od niej o warté¢ rzedu 0,01 do 0,03.

Z dwoéch stoséw okruchowych o takiej samej szoxel nalery wybra ten, ktory zawiera mniejszloscé
piasku.

Optymalry zawartg¢ piasku w mieszance betonowej - z punktu zesda zuycia cementu i
najlepszego wykorzystania kruszywa w betonmazna rownig okreili¢ metod dcswiadczalm. W tym
celu z ustalonym optymalnym sktadem kruszywa bggo wykonuje si kilkka prébnych mieszanek
betonowych z ring iloscig piasku i ildgciag zaczynu (0 wymaganym wskaku W/C), prowadgca do
uzyskaniazadanej konsystencji mieszanki. Za optymalnilos¢ piasku przyjmuje sitaky, przy ktorej
mieszanka betonowa zmgczona przez wibrowanie wyt@najwiksz masg objetosciows.

Wartas¢ parametru "A" do wzoru bolomey'a stosowanegowlgznaczania wskaika W/C w mieszance
betonowej naley wyznaczy doswiadczalnie. W tym celu natg podd& badaniu wytrzymakzi nasciskanie
kilka prébek o ranych wartdciach W/C ( wgkszych i mniejszych od przewidywanych teoretyey
wykonanych ze stosownych materiatow.

Dla teoretycznego ustalenia wddo wska&nika W/C w mieszance moa skorzystea z wartgci
parametru "A" podawanego w literaturze fachowej.

2.2.3. Recepta mieszanki betonowej

Opracowanie recepty mieszanki betonowej obejmuje:
- ustalenie danych i zaten dotyczicych mieszanki: przeznaczenie i warunkiytbowania betonu, klasa
betonu, marka mrozoodpoked i wodoszczelngi, warunki formowania, konsystencja, urabiatno
porowat@d¢ mieszanki itp.
- dobdr i badania sktadnikow betonu
- ustalenie wspne sktadu mieszanki betonowej wg zasad p. 2.2.2.
- préby i badania kontrolne, korekta sktadu i uesté recepty
roboczej

Recepta laboratoryjna okta sklad w jednostkach masy na 1m3 mieszanki, wiestbniu do kruszywa
suchego.
Proby kontrolne naky przeprowadza na zarobach roboczych o efbofci co najmniej 10 I.
Do celéw produkcyjnych naly sporzdza recep¢ robocz uwzgkdniajgc:

- zawilgocenie kruszywa

- pojemn&t betoniarki z uwzgldnieniem spcznienia sktadnikéw

w stanie ltnym
- spos6b dozowania sktadnikow
- warunki temperaturowe w okresie zimowym

2.2.4. Badania mieszanki betonowej
Sprawdzenie konsystencji mieszanki betonowej pmepdza s podczas projektowania jej skladu i
nastpnie przy wytwarzaniu betonu. Dopuszczadivie metody badania:

- metod Ve-Be

- metod stazka opadowego
Porowatd¢ sprawdza si wg PN-88/B-06250. Kontroli konsystencji w trakc wytwarzania mieszanki
betonowej naley dokond:



- Co najmniej 2 razy w czasie jednej zmiany robpdiz jednej klasy betonu w przypadkach:
a/ gdy mieszankigswykonywane w zaktadach prefabrykacjii przezmaez do formowania elementéw na
miejscu
b/ gdy mieszankigswykonane bezgwednio na placu budowy
- 1 raz dla kadej porcji mieszanki odpowiadgjej pojemnéci wytkowej mieszalnika samochodowego, gdy
mieszanka transportowana jest na plac budowy.
Rdéznice pomgdzy zaldong konsystengj mieszanki betonowej a kontrolovgaimetodami normowymi
nie mog przekroczy:

+ 20% wartéri wskanika Ve-Be

+ 10% przy pomiarze sidem opadowym
Pomiaru konsystencji mieszanek K1 do K3 wg PNB885620 naley dokonywa aparatem Ve-Be. Dla
konsystencji plastycznej (K3) dopuszcza sa budowie pomiar przy pomocy #ta opadowego.

2.3. Elementy deskowania konstrukcji betonowych zelbetowych
Deskowanie powinno odpowiatlawymaganiom okrdonym w PN-B-06251.
Deskowanie nalgy wykona z materiatéw odpowiadagych nasipujacym normom:;

— drewno iglaste tartaczne do robot ciesielskich WgORr95017,

— tarcica iglasta do robot ciesielskich wg PN-B-0625N-D-96000 ,

— tarcica léciasta do drobnych elementow jak kliny, klocki iy PN-D-96002,

— gwozdzie wg BN-87/5028-12,

— $ruby, wkrty do drewna i podktadki dérub wg PN-M-82121, PN-M-82503, PN-M-82505 i PN-Mea2,

— plyty pilsniowe z drewna wg BN-69/7122-11 lub sklejka wodomrtha odpowiadara wymaganiom
okreslonym przez Wykonawgi zaakceptowanym przezyniera.
Dopuszcza giwykonanie deskowaz innych materiatow, pod warunkiem akceptaciyimera.

3.0. SPRET

Podstawowe wymagania dla sgitz uzywanego przy wykonywaniu i uktadaniu mieszankitdmowej, podano
w rozdziatach 5.1.2.15.1.4.

4.0. TRANSPORT

Wymagania dotycgce transportu masy betonowej podano w rozel&dl.3.i5.1.6.
5.0. WYKONANIE ROBOT

5.1.0. Wykonanie betonu

5.1.1. Beton. Wymagania
Beton do konstrukcji mostowych musi spetieastpujace wymagania (PN-91/S-10042):
a) nagkliwos$¢ wg.PN-88/B-06250 - nie wksza nk 5%
b) przepuszczalbdwody wg.PN-88/B-06250 - stopie
wodoszczeldoi co najmniej W8
) odporn@ na dziatanie mrozu wg.PN-88/B-06250 - stapie
mrozoodporriai co najmniej F 150
d) klasa betonu B-35

5.1.2. Wykonanie mieszanki betonowej

Wszystkie sktadniki mieszanki nale dozowa& wagowo z doktadriwia do 2% przy dozowaniu cementu,
wody i domieszek oraz 3% przy dozowaniu skywva. Mieszanie skladnikow powinno odbywse w
betoniarkach o wymuszonym dziataniu. Czas smamia powinien Hkiyustalony déwiadczalnie. Nie
powinien on by krotszy od 2 min. Nafy prowadzt na biggco kontrot konsystencji  mieszanki i
dokonywa korekty jej sktadu przy

stwierdzonych zmianach wilgoted i uziarnienia kruszywa. Kolejié tadowania do betoniarki
poszczegolnych sktadnikéw powinnactnast.:

- kruszywo drobne i cement

- cz¢$¢ wody

- po wstpnym przemieszaniu kruszywo grube i reszta wody



Plynne domieszki dodajecgporcjami razem z wegzarobovy.

Dopuszczalne dhice w uziarnieniu stosu okruchowego nie wymagmjkorekty sktadu roboczego wyngsz
+ 10% - dla frakcji piskowych 0 - 0,5mm
+ 5 % - dla frakcji piskowych 0 - 2,0mm
+ 20% - dla poszczegodlnych frakcji krusaygrubego

5.1.3. Transport i przemieszczanie mieszanki betongj

Transport mieszanki do miejsca jej wbudowaniavip@n by wykonany przy zastosowaniodkow
uniemaliwiajacych:

- segregagijsktadnikow

- zmian sktadu mieszanki

- zanieczyszczenie mieszanki

- zmiany temperatury przekracgag granice okrdone

wymaganiami technologicznymi

Czas transportu powinien zapewrdostarczenie mieszanki do  miejsca  wbudowaria, konsystenciji
zalazonej w projekcie. Na bliskie odlegi nalezy stosowa:

- zasobniki zasypowe przenoszenmwiem, suwnig lub

przewgone wozkiem

- przengniki tasmowe

- przengniki pneumatyczne

- pompy do betonu
Mieszanka betonowa powinna ¢byostarczona do miejsca aémia bez przetadunku.
Pojemniki uyte do transportu mieszanki mgszapewnia mazliwos¢ stopniowego ich opeédienia, oraz
powinny by fatwe do czyszczenia i przeptukania.
Przendnki t&dmowe dopuszcza esitylko jednosekcyjne, przy odleg transportu do 10m. Maksymalny
kat nachylenia témy przengénika wynosi:

- przy transporcie mieszanki w gor

a/ 18 - dla konsystencji plastycznej
- przy transporcie mieszanki w dét

a/ 18 - dla konsystencji plastycznej

Przy stosowaniu pomp o przeénikéw pneumatycznych obowduja wymagania techniczne indywidualne,
zalene od rodzaju speu. Mozna je stosowaprzy odlegidci do 300m lub przy wysokoi do 35m, przy
duzej ilosci mieszanki zapewniggej chgtos¢ betonowania.
Przy transporcie dalekim nalestosowa:

- betoniarki samochodowe

- mieszalniki samochodowe tzw. "gruszki"

- wywrotki wannowe z mieszadiem
Czas transportu we wszystkigdhodkach transportu nie powiniendgtuzszy ni:

- 90 min. przy temp. otoczenia P§
- 70 min. przy temp. otoczeni 20
- 30 min. przy temp. otoczenia &0

5.1.4. Uktadanie i zagszczanie mieszanki betonowej
5.1.4.1. Zalecenia ogélne

Rozpoczcie rob6t betoniarskich powinno ngst w oparciu o szczeg6towy program i dokutaep
technologicza obejmujca:

- wybor sktadnikow betonu

- opracowanie recept lab. i roboczych

- spos6b transportu mieszanki betonowej

- kolejng¢ i sposéb betonowania

- wskazanie przerw roboczych i sposajeaénia betonu w

przerwach

- kierunki rozdeskowania konstrukcji

- zestawienie koniecznych bada
Dokumentagj technologiczg opracowuje Wykonawca w uzgodnieniu z Pr@etém i Zmawiajcym.



Przed przysppieniem do betonowania powinna c¢bgtwierdzona  przez  igniera  prawidtowéd
wykonania wszystkich robo6t poprzedggich betonowanie, a w szczegdlrio
- prawidtowé¢ wykonania deskows rusztowa, usztywnié
pomostoéw itp.
- prawidtowé¢ wykonania zbrojenia
- przygotowanie powierzchni betonu popriedrozonego
W miejscu przerwy roboczej
- prawidtlowé¢ wykonania wszelkich robot zanikaych
- prawidlowé¢ rozmieszczenia i niezawoditozamocowania
elementow wbudowanych w betondwnstrukcg
- gotowsc sprz:itu i uradzer do prowadzenia betonowania.
Przy betonowaniu konstrukcji mostowyethesty zachowa nasfpujace warunki:
- przed ulzeniem zbrojenia, deskowanie naleokryt
srodkiem antyadhezyjnym dopuszczonym do stosowania
budownictwie (np. separbet, olform 2),
- przed betonowaniem sprawidgotozenie i ilos¢ zbrojenia,
zgodng& rzednych z projektem, czystbdeskowania,
obecn& wktadek dystansowych zapewnjeych wymagas grubaé¢
otuliny,
- betonowanie wykonywawytacznie w temperaturach nie

niszych nt 50C zachowujc warunki umaliwiajace
uzyskanie przez beton wytrzynigioco najmniej 15 MPa
przed pierwszym zamargciem.

W wyjatkowych wypadkach dopuszcza sietonowanie w temp. %€, jednak wymaga to zgody

nadzoru inwestorskiego oraz zapewnienia mieszhatonowej o temp.+BC w chwili jej uktadania i
zabezpieczenia betonowanego elementu przed gtegtta w czasie co najmniej 7 dni.

Zezwolenie na betonowanie powinno ¢bpotwierdzone przez inspektora nadzoru wpisem diendika
budowy.

Mieszanki betonowej nie nale zrzucg z wysokdci wigkszej nk 0,75 m od powierzchni, na kipspada.
W przypadku gdy wysokoé jest weksza naley mieszank podawé za pd@rednictwem rynny zsypowej - do
wysokdaci 3m, lub leja zsypowego teleskopowego Zrgunimi topatkami - do wysokoi 8,0m.

Przy betonowaniu natg stosowa wibratory:

-wgtebne o czstotliwosci min. 6000 drg&/min. Nie wolno dotyka

zbrojenia butaw wibratora. Butaw zagtebig w warstwe poprzednj

na 5-6 cm iprzetrzymywaw jednym miejscu przez 20-30 sek.,po

czym wyjmowg w stanie wibrujcym. Kolejne miejsca zghienia

butawy powinny by od siebie oddalone o 35-70 cm — plyty o grdbponad

12 cm,

-taty wibracyjne powinny b§ stosowane do zagzczania i wyrGwnania powierzchni betonu

warstwy wyrownawczo-spadkowe;.

5.1.4.2. Podstawowe zalecenia dotya® betonowania

Mieszank betonowy uktada bezpdrednio z pojemnika lub ruragu pompy bdz tez za pdrednictwem
rynny, warstwami o grulsgi do 40cm zagszczajc wibratorami wggbnymi.

5.1.5. Pie¢gnacja betonu

Bezpagrednio po zakerzeniu betonowania zalecae sprzykrycie — powierzchni  betonu  lekkimi
ostonami wodoszczelnymi zabezpiegegmi odparowaniu wody i chrag@ymi przed deszczem.

Przy temp. wyszej nz 59C naleyy nie p&niej po 12 godz. po zakozeniu betonowania rozpagzpielegnacg
betonu i prowad#i ja przez co najmniej 7 dni. Przy temperaturze otoeze+1¥C i wyzszej beton naley

polewa w ciggu pierwszych 3 dni co 3 godz. w dzieco najmniej 1 raz w nocy, a ngghe dni co najmniej 3
razy na dob.

Przy temperaturze powietrza zsiej nk +5°C mazna w okresie p#gnacji nie stosowa nawitzania
betonu, natomiast nale beton zabezpieczyprzed utraf wody. Mazna w tym celu przykdy beton
wilgotnym piaskiem, matami, falilub tkaninami.

Mtody beton nalgy chront przed uderzeniami i wsttgami do  chwili  uzyskania  przez niego
wytrzymaldici nasciskanie co najmniej 15 MPa.



Obcigzenie $wiezo zabetonowanej konstrukcji lrdi, lekkimi srodkami transportu, deskowaniami itp.
dopuszcza 8ipo osignieciu przez beton wytrzymadoi nasciskanie co najmniej 5 MPa. W przypadku
uzytkowania $wiezo zabetonowanych konstrukcji do celéw korkaoyjnych nalgy dodatkowo utey¢
tory z desek gruldci 36mm i szerokéri 20cm.

5.2. Wykonanie deskowa

Przy wykonaniu deskowienalery stosowa zalecenia PN-B-06251 i PrPN-S-1040 dla deskowa
drewnianych i ew. BN-73/9081-02 dla - stalowych.

Deskowanie powinno léywykonane zgodnie z dokumentagrojektows i powinno zapewrdi
sztywnda¢ i niezmienné¢ uktadu oraz bezpiecastwo konstrukcji. Deskowanie powinnodgkonstruowane w
spos6b umdiwiajacy tatwy jego montai demonta. Przed wypetnieniem mieszanketonowy, deskowanie
powinno by sprawdzone, aby wykluczyvyciek zaprawy i maliwosé znieksztatca lub odchylé w
wymiarach betonowej konstrukcji. Deskowania nieiegprowane przed wypetnieniem ich mieszab&tonovyq
powinny by obficie zlewane wogl

6.0 KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Badania kontrolne betonu
6.1.1. Wytrzymalasé na sciskanie

Dla okr&lenia wytrzymatéci na sciskanie wbudowanego betonu rmglew trakcie betonowania poldra
probki w postaci szeianéw o boku oczka 15cm w o nie mniejszej i 3.
Prébki pobiera si losowo po jednej réwnomiernie w okresieobetvania, a nagpnie oznakowuje i
przechowuje oraz bada w wieku 28 dni zgodnie z gd?Pii-88/B-06250.
Jezeli  prébki pobierane i badane jak asy wykaza wytrzymat@é nizsz od przewidzianej dla klasy
betonu, naley przeprowadZi badania prébek wytiych z konstrukcji. Jeli wyniki tych bada beda
pozytywne to beton natg uzn& za odpowiadacy wymaganej klasie.
W przypadku nie spetnienia warunku wytrzyndatobetonu na sciskanie po 28 dniach dojrzewania
dopuszcza giw uzasadnionych przypadkach, za zgdadzyniera, spetnienie tego warunku w okresie
pézniejszym, lecz nie diszym ni 90 dni.

Dopuszcza ¢i pobieranie dodatkowych prébek i badanie wytrzymatdici betonu naciskanie w
wieku wczéniejszym od 28 dni.

6.1.2. Nasakliwo ¢ betonu

Dla okrdlenia nasikliwosci betonu nalegy pobr& przy stanowisku betonowania - co najmniejaz w
okresie  betonowania obiektu oraz zd@azowo przy zmianie sktadnikow betonu, sposgkiadania i
zagszczania - po 3 prébki o ksztalcie regularnyub po 5 probek o ksztatcie nieregularnym, zgedn
PN-88/B-06250.

Prébki przechowywaw warunkach laboratoryjnych i bader wieku 28 dni zgodnie z PN-88/B-06250.
Naskkliwos¢ zaleca si rowniez bad& na probkach wyetych z konstrukciji.

6.1.3. Mrozoodporngé betonu

Dla okrelenia mrozoodporrizi betonu naley pobr& przy stanowisku betonowania - co najmniejaz w

okresie betonowania obiektu oraz zd@azowo przy zmianie sktadnikow betonu, sposokiadania i
zagszczania - po 12 probek regularnych o minimanyymiarze boku lurednicy prébki 100mm.
Prébki przechowywa nalezy w warunkach laboratoryjnych i bada wieku 90 dni zgodnie z nogrPN-

88/B-06250.

Zaleca sj bad@& mrozoodporn& na prébkach wyetych z konstrukciji.

6.1.4. Wodoszczelni& betonu

Wymagany stopie wodoszczelngi sprawdza si pobierajc 1 raz w okresie betonowania obiektu oraz
kazdorazowo przy zmianie sktadnikow betonu, ssim ukladania i zagzczania - 6 prébek
regularnych o grubigi nie wikszej nk 160mm i minimalnym wymiarze boku Iusednicy 100mm.
Prébki przechowywanalery w warunkach laboratoryjnych i batler wieku 28 dni zgodnie z nogPN-88/B-
06250.



Dopuszcza si badanie wodoszczebw na prébkach wyetych z konstrukciji.

6.2 Sprawdzenie wygldu zewretrznego

Powierzchnie elementéw betonowych przepustu poyviby gtadkie, bez rakow, gniec i rys.
6.3.ROWNG¢ plyty

Nieréwndci podtwzne i poprzeczne warstwy najemierzy¢ zgodnie z BN-68/8931-04.
Nieréwndci nie powinny przekraczs6 mm.

6.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne najemierzy¢ za pomog taty i poziomicy.
Spadki poprzeczne nawierzchni powinng bgodne z dokumentagcprojektow z tolerancgy +/-0,5 %.

6.4. Sprawdzenie otuliny zbrojenia

Sprawdzenie grulsei otuliny zbrojenia natey wykona wg Zalecé dotycacych oceny jak&i betonu ,in-
situ” w nowo budowanych konstrukcjach obiektéw noestch” IBDiM 1998 r.

6.5 Sprawdzenie wytrzymaléci na rozcigganie

-sprawdzenie wytrzymaidoi na rozciganie metod ,pull-off’ wg wg Zalecer dotyczcych oceny jakéci betonu
+iN-situ” w nowo budowanych konstrukcjach obiektdnostowych” IBDIM 1998 r. Badania i wyniki naie
opracowa zgodnie z zalczonym protokdtem,

-wytrzymatai¢ betonu na rozgganiesrednio min. 1,5 Mpa i min. 1,0 Mpa. Liczba punktpamiarowych min.
5 dla kadej potowy mostu.

6.6. Sprawdzenie deskowmi rusztowan — wg PN-B-06251 i PrPN-S-1040
7.0. OBMIAR ROBOT
7.1. Beton klasy B-35.
Jednostlk obmiaru jest 1m3 betonu w konstrukcji oraz 1 re2kiwania.
8.0. ODBIOR ROBOT

Roboty powinny by wykonane zgodnie z projektem technicznym SST @i@zmnymi decyzjami #yniera.
Odbior robét w zakresie patren za wady bdzie dokonywany zgodnie z InstrukdpP-T14 o dokonywaniu
odbioréw rob6t drogowych i mostowych wraz zZpigjszymi zmianami wydanprzez GDDP w Warszawie.
Odbidr robét na zasadach odbioru ostatecznego.

9.0. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena jednostkowa uwzglnia:
- dostarczenie niegtinych czynnikéw produkcji
- wykonanie deskowania
- wytworzenie mieszanki betonowej
- transport, ulenie, zagszczenie i pielgnacg betonu
- rozbiork deskowania
- oczyszczenie stanowiska pracy
- wykonanie badalaboratoryjnych betonu



M.13.02.01 Beton klasy ponizej B25 bez deskowania

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem n/n szczegotowej specyfikeghnicznej s wymagania szczegbtowe dotyce
wykonania podiga z ,chudego betonu” w ramach zadania:
Przebudowa mostu wagju drogi powiatowej nr: 4334 P na rzecednie, w miejscowéci Chocz, nr
inwentarzowy mostu: JNI01019351.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegodtowa specyfikacja  technicznaSST/  jest stosowana jako dokument przetargowy
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienych w p. 1.1.

1.3. Okreslenia podstawowe
1.3.1. Okre&lenia podstawowe podano w M.13.01.05.
1.4. Ogo6lne wymagania dotycgce robot
Ogodlne wymagania dotyce robét podano w SST D-M.00.00.00 "Przepggine”.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgre materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanSST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne”.

2.2. Cement

Nalezy stosowa cement portlandzki lub hutniczy wediug PN-B-19701 klasy 32,5.

Za zgod Inzyniera mana stosowacement portlandzki z dodatkami, klasy 32,5, o wgaraach
zgodnych z PN-B-19701.

Przechowywanie cementu powinne sdbywa zgodnie z BN-88/6731-08.

W przypadku, gdy czas przechowywania cementizie diwszy od trzech miegty, mazna go
stosowa za zgod Inzyniera tylko wtedy, gdy badania laboratoryjne wikgego przydatn& do robét.
2.3. Kruszywo

Do wykonania mieszanki betonu najestosowa:

— zwiry i mieszanka wg PN-B-11111 ,

— piasek wg PN-B-11113,

— kruszywo tamane wg PN-B-11112,

— kruszywozuzlowe zzuzla wielkopiecowego kawatkowego wg PN-B-23004.
2.4. Woda

Zaréwno do wytwarzania mieszanki betonowej jalwértualnie do pielgnacji wykonanej podbudowy
nalezy stosowa wode odpowiadajcag wymaganiom normy PN-B-32250. Bez badaboratoryjnych mzna
stosowé wodochgows wodk pitng. Gdy woda pochodzi z atpliwych zrédet, nie mae by uzyta do momentu
jej przebadania zgodnie z wsj podag normy.

2.5. Chudy beton
2.5.1.Wymagania dla chudego betonu

Chudy beton powinien spetdiavymagania okrdone w tablicy 4.

Tablica 4. Wymagania dla chudego betonu

Lp. Wiasciwosci Wymagania Badania wedtug

1 | Wytrzymatdi¢ nasciskanie po 7 dniach, | 5435 do 5,5 PN-S-96013
MPa




2 | Wytrzymatai¢ nasciskanie po 28 dniach} o4 6,0 do 9,0 PN-S-96013
MPa

3 | Nasikliwosé¢, % m/m, nie wgcej niz: 7 PN-B-06250

4 |Mrozoodporné¢, zmniejszenie 30 PN-S-96014
wytrzymaitaici, %, nie wecej niz:

2.5.2.Sktad chudego betonu

Sktad chudego betonu powinien¢ktgk dobrany, aby zapewniat gghiecie wiasciwosci okreslonych w
tablicy 4.

Zawartd¢ cementu powinna wynasod 5 do 7% w stosunku do kruszywa i nie powinreekracza
130 kg/n.

Skiad i uziarnienie kruszywa lub mieszanki kruszyewinny by zgodne z p. 2.3.

Zawartg¢ wody powinna odpowiadavilgotnosci optymalnej, okréonej wedtug normalnej préby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 gwylinder, metoda Il), z tolerancjt10%, -20% jej warti.

2.5.3.Projektowanie chudego betonu

Projekt sktadu chudego betonu powiniet lgykonany zgodnie z PN-S-96013 .
Projekt sktadu chudego betonu powinien zawera
a) wyniki bada cementu, wedtug PN-B-04300,
b) w przypadkach watpliwych - wyniki bada wody, wedtug PN-B-32250 ,
c) wyniki bada kruszywa (krzywe uziarnienia oraz gawosci, okrelone na rysunku 1 i 2 oraz w tablicy 3),
d) sktad chudego betonu (zawasddkruszyw, cementu i wody),
e) wyniki bada wytrzymatdici po 7 i 28 dniach, wedlug PN-S-96013 ,
f) wyniki bada nasgkliwosci, wedlug PN-B-06250 ,
g) wyniki bada mrozoodpornéci, wedtug PN-S-96014 .

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” .

4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotyczce transportu

Ogo6Ine wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagidne”.
4.2, Transport materiatow

Transport cementu powinien odbyiasic zgodnie z BN-88/6731-08 . Cement luzem aplerzewozt
cementowozami, natomiast cement workowanymagrzewoz dowolnymisrodkami transportu, w sposéb
zabezpieczony przed zawilgoceniem.

Kruszywo mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegagih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiagtaadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Woda mae by dostarczana wodagiiem lub przewénymi zbiornikami wody.

5. WYKONANIE ROBOT

Natychmiast po rozieniu i wyprofilowaniu mieszanki natg rozpocac jej zag:szczanie. Pojawiage se w
czasie zagszczania zanenia, ubytki, rozwarstwienia i podobne wady, powituy¢ natychmiast naprawione
przez zerwanie warstwy w miejscach wadliwie wykoyamna petn giebokas¢ i wbudowanie nowej mieszanki
albo przezcigcie nadmiaru, wyréwnanie i zegsgczenie. Powierzchnia zggczonej warstwy powinna ndie
prawidtowy przekroj poprzeczny i jednolity wygl.

Zag:szczanie naley kontynuowé do osagnigcia wskanika zagszczenia nie mniejszegozri,00
okreslonego wedtug normalnej metody Proctora (PN-B-0448flinder typu diego, Il-ga metoda oznaczania).
Zageszczenie powinno kiyzakaiczone przed rozpogeziem czasu wizania cementu.

Wilgotnas¢ mieszanki betonowej podczas gsgrzania powinna ldyréwna wilgotndci optymalnej z
tolerancy + 10% i - 20% jej wartéi.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIn



6.2. Badania przed przysdpieniem do robot

Przed przyapieniem do robét Wykonawca powinien wykér#dania cementu oraz kruszyw
przeznaczonych do wykonania robo6t i przedstamginiki tych bada Inzynierowi w celu akceptacii.
6.3. Badania w czasie robét

6.3.1.Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnas¢ mieszanki betonowej powinnabydwna wilgotndci optymalnej, okréonej w projekcie
sktadu tej mieszanki z toleraaci 10%, - 20% jej warkei.

6.3.2.Zageszczenie podia z chudego betonu

Mieszanka betonowa powinnadwag:szczana do ogjniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego
niz 1,00, przy oznaczaniu zgodnie z normgbndly Proctora, wedtug PN-B-04481 (metoda II).

6.3.3.Uziarnienie mieszanki kruszywa

Prébki do bad@nalery pobierd z wytwdrni po wymieszaniu kruszyw, a przed podan@mentu.
Badanie nalgy wykona zgodnie z norsnPN-B-06714-15 .

6.3.4.Gruba¢ warstwy chudego betonu

Gruba¢ warstwy naley mierzy¢ bezpdrednio po jej zagszczeniu. Grubid warstwy nie mge r&nic¢
sie od grubdci projektowanej o wcej niz £ 1 cm.

6.3.5.Badania kruszywa
Wiasciwosci kruszywa nalgy bada& przy kadej zmianie rodzaju kruszywa i dlazkgej partii.
6.3.6.Wytrzymatas¢ nasciskanie

Wytrzymatai¢ nasciskanie okréla sk na prébkach walcowychdednicy i wysokéci 16,0 cm. Probki
do bada nalezy pobierd z miejsc wybranych losowo, $wiezo roztazonej warstwie. Prébki w ikei 6 sztuk
nalezy formowa i przechowywad zgodnie z normPN-S-96013 . Trzy probki nalg bad& po 7 dniach i trzy po
28 dniach przechowywania.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0@ANymagania ogolne” .
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostik obmiarows jest ni (metr szécienny) wykonanego podia z chudego betonu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza zgodne z dokumentagrojektovs, SST i wymaganiami liyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrgi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” .
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 fipodtaza z chudego betonu obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- dostarczenie materiatéw, wyprodukowanie mieszajgjitransport na miejsce wbudowania,
— dostarczenie, ustawienie, rozebranie i odwiezipnigvadnic oraz innych materiatow i ydzeh
pomochiczych,
— roziozenie i zagszczenie mieszanki,
— pielegnacja wykonanej warstwy
przeprowadzenie pomiardw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectzmie;.



M.15.01.02. Izolacja bitumiczna wykonywana na zimno

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technijzsa wymagania dotycgce wykonania i odbioru rob6t
zwigzanych z wykonywaniem izolacji powtokowej bitumiegnw ramach zadania:
Przebudowa mostu wagju drogi powiatowej nr: 4334 P na rzecednie, w miejscowséci Chocz, nr
inwentarzowy mostu: JNI01019351.

1.2. Zakres stosowania

Szczegobtowa specyfikacja techniczna jestawana jako dokument przetargowy i kontraktqwgy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p. 1. 1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacjiyi@g zasad prowadzenia rob6t az@anych z:
wykonaniem izolacji elementéw betonowych mostaian oporowych stykagych st z gruntem.

1.4. Ogo6lne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkostosowanych materiatdw i wykonywanych rob6t oraz igh
zgodna¢ z dokumentagj projektovs. Specyfikacg Technicz oraz zaleceniami lyniera. 1zolacja powinna
wykazywa dobm przyczepnéé do podiga.

2.Materiaty

Materialy wyte do wykonania izolacji mugzosiada Aprobat Techniczig IBDiM.
Roztwar gruntujcy
Masa powlokowa hydroizolacyjna

3.Sprzet

Sprzt uzywany do malowania pokrywania mgsowlokowg hydroizolacyjna powinien ldyzaakceptowany
przez Ireyniera.

4. Transport

Zatadunek, transport, roztadunek i sktadowanie netav do wykonania izolacji powinny odbywaie tak, aby
zachowa ich dobry stan techniczny.

5.Wykonanie robot

5.1. Warunki uktadania izolacji

a) przed przygpieniem do robét izolacyjnych nale obnizy¢ poziom wody gruntowej co najmniej o 30cm
ponizej uktadanej warstwy izolacji i zapewniitrzymanie tego poziomu w czasie trwania robot,

b) izolacg naley wykonywa w czasie bezdeszczowej pogody przy temperatuoazenia nie riszej ni 5°C,

¢) gruntowanie podta naley wykona przez jednokrotne powleczenie roztworem R,

d) powleczenie roztworem P najewykona jednokrotnie na zagruntowanym pozlioroztworem R tak, aby
taczna grubé&¢ warstw izolacyjnych nie byta mniejszazid mm.

5.2 Przygotowanie podiaa

Podtaze betonowe powinno Bysuche (powierzchnia betonu w stanie powietrzndguco jednolitej barwie,
bez zaciemnig spowodowanych zawilgoceniem), czyste (powierzhrietonu wolna od mleczka



cementowego, ltnych frakcji, pytdw, plam oleju, smaréw i innychriaczyszczg), wytrzymate (wytrzymatét
podtaza badana metadoull-off wynosi co najmniej 1,0 MPa).

5.3 Naktadanie powtoki

Przed przysfpieniem do robo6t izolacyjnych naleobnizy¢ poziom wody gruntowej co najmniej 0 30cm paji
uktadanej warstwy izolacji i zapewhiutrzymanie tego poziomu w czasie trwania robodtldeg naley
wykonywat

w czasie bezdeszczowej pogody przy temperaturzzenia nie mszej ni 5°C

Masa hydroizolacyjna i roztw6r grunsigy mog; by¢ stosowane w temperaturze otoczenia niezgj nz +5°C.
Srodek gruntujcy beton nanoéiwytacznie gcznie szczotkami, dobrze go weieyajw podiae. Zalgnie od
stopnia

porowatdci podiaza jednokrotne smarowanie powinnoédpowloke 0,3 -i- 0,45 kg na | M powierzchni
zabezpieczanej. Masydroizolacyjna naley nanost recznie szczotkami, po wyschgiu srodka gruntujcego,
nie wczdniej niz po 6 godzinach. Mashydroizolacyjna nani& dwukrotnie. Przy jednokrotnym smarowaniu
powierzchni zabezpieczanejzeie wynosi 0,8 do 1,0 kg na I’m

6.Kontrola jako $ci rob6t

Nalezy sprawdzé stan przygotowania podta (pkt.5.1) oraz kontrolowtatemperatug, w jakiej wykonujecie
aplikacg materiatéw.

W trakcie wykonywania Rob6t oraz po ich zakmeniu naley dokonywa kontroli zgodnie z PN-B-10200,
zwracajic szczegolp uwag na:

-sprawdzenie réwrigi powierzchni podktadu,

-sprawdzenie poprawic ukladania warstw. Kala warstwa izolacji powinna standwednolit, czyst
powtoke przylegajca do powierzchni zagruntowanego paio

-kontrola ilasci utozonych warstw i uzyskanie odpowiedniej sumaryczmepgsci izolaciji.

7.0bmiar

Jednostk miary jest | m2 wykonanej izolaciji.
Do ptatngci przyjmuje s¢ ilos¢ m2 wykonanej i odebranej warstwy izolacji z jedraikym natgeniem
roztworu gruntujcego i dwukrotnym nat@niem masy powtokowej hydroizolacyjnej.

8.0dbiér koncowy

Na podstawie wynikéw wg punktu 6 badaalezy sporzdzi¢ protokdty odbioru rob6t kicowych. Jeeli
wszystkie badania daty wyniki dodatnie, wykonanigoty izolacyjne naley uzn& za zgodne z wymaganiami
ST. Jeeli chat jedno badanie dato wynik ujemny, wykonane robathety uzna za niezgodne z wymaganiami
norm i kontraktu. W takiej sytuacji Wykonawca obgzény jest doprowad&iroboty izolacyjne do zgodsoi z
normy i przedstawd je do ponownego odbioru.

9.Pfatnasé

Podstaw pfatngci jest ilas¢ wykonanych i odebranych jednostek obmiarowych pwmmna przez cen
jednostkowy ujeta w kosztorysie ofertowym Wykonawcy.

Cena jednostkowa za | m2 wykonanej izolacji uwdgia:

- zakup i dostarczenie materiatow,

- gruntowanie oraz dwukrotne naémie powtoki hydroizolacyjne;j.

- odpady i ubytki materiatowe,

- wykonanie niezédnych rusztow& i pomostéw roboczych,

- rozebranie ich,

- 0Czyszczenie miejsca pracy.



M.15.02.02 Izolacja z pap zgrzewalnych

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem n/n specyfikacji techniczngj wymagania dotyeare wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonaniem i odbiorem izolacji z papyzeyvalnej ptyty pomostu ustroju niggego i ptyty
przegciowej obiektu mostowego. w ramach zadania:

Przebudowa mostu w ggu drogi powiatowej nr: 4334 P na rzece daie, w miejscowéci Chocz, nr
inwentarzowy mostu: JN101019351

1.2. Zakres stosowania

Szczegobtowa specyfikacja techniczna jestasvana jako dokument przetargowy i kontraktqwgy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p. 1. 1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w n/n specyfikacji techniczndiydm prowadzenia robét i obejmyj
- 0czyszczenie poprzez piaskowanie ptyty pomogptyty przegciowej;
- zagruntowanie roztworem grurdaym;
- ulozenie papy zgrzewalnej.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane  oldlenia  podstawowe as zgodne z obowrujacymi , odpowiednimi polskimi
normami i ST D-00.00.00 "Wymagania ogolne".

1.5. Ogolne warunki dotycace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za fgkdach wykonania oraz za zgodoz dokumentagj
projektows, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru oraz zalecenpodanymi w ,Zasadach wymiany izolacji
przeciwwodnych na drogowych obiektach mostowychDiRB Warszawa 1990r. i ,Zasady wykonywania
izolacji przeciwwodnych z pap zgrzewalnych na dregch obiektach mostowch” IBDiM, Warszawa 1991r.

Wykonawca w trakcie robot jest odpneialny za bezpiecdstwo ruchu drogowego i 0séb trzecich
w obrbie placu budowy oraz utrzymanie oznakowaniaadrer ostrzegawczych i zabezpiecmajch na
przekazanym placu budowy.

2. MATERIALY

Ogllne warunki stosowania materiatbw podano S¥ D-M.00.00.00 ,Wymagania ogélne”. Do
wykonywania izolacji zgrzewalnych (uktadanych naago), za zgodl Inspektora Nadzoru i po zaakceptowaniu
przez Inspektora Nadzoru technologii uktadania zzglgdnieniem miejsc takich jak: podwitia przy
krawedziach, na kacu obiektu oraz przysgszkach odwadniggych mana wyé materiatdw, ktére posiadgj
Aprobat Techniczig wydarn przez IBDIM w Warszawie i gwarantujvysoky jakas¢ wykonania izolacji.

3. SPRZET

Sprzt powinien odpowiadapod wzgédem typow i iléci wskazaniom zawartym w SST, PZJ
zakceptowanym przez Inspektora Nadzoru.

Jakikolwiek inny sper, maszyny, ueglzenia inargdzia nie gwarantage zachowania wymafa
jakosciowych zostay Przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i njpgkzczone do robét.

Do wykonania rob6t zyzianych z uteeniem izolacji z papy zgrzewalnej najestosowa :

-sprzt do oczyszczenia strumieniovsoiernego,
- waitki zagbkowane i taczka z kotem ogumionym wypetniona kaniaigi o masie ok.
50kg,
- naze tapicerskie, watki malarskie lub szczotki dekarsk



- deska gtadka szer. min. 20 cm, dt. min. 3.0 m,

- listwa drewniana,

- szczotki z mgkkim wlosiem,

- w razie potrzeby namiot foliowy lub brezentowystalazu, dmuchawy elektryczne do ogrzewania,
- odkurzacz przemystowy lub sparka powietrza z filtrami przeciwwodnym i przeciwwym,

- palnik gazowy i gaz propan butan.

4. TRANSPORT

Zaladunek transportu, roztadunek i sktadowaniematéw izolacyjnych powinny odbywasie tak, aby
zachowa ich dobry stan techniczny. Rolki papy nalgrzewozé krytymi srodkami transportowymi, uktadgg
je w pozycji leiacej najwyej w 5 warstwach, gdy temperatura nie przekradta 5pag nalery przewozé
najwyzej w 3 warstwach. Rolki papy naleuktada diugascig w kierunku jazdysrodka transportowego na catej
szerokdci, tak aby uniemdiwi ¢ przemieszczanieesrolek papy podczas jazdy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne warunki prowadzenia robét izolacyjnych

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru projekfjamizacji i harmonogram robot uwzdhiajacy
wszystkie warunki, w jakichdaa wykonywane roboty izolacyjne.
Roboty izolacyjne nalg wykonywa w okresie od 1 kwietnia do 31 fmziernika.

5.2. Podtae pod izolacg

-poditaze pod izolagj powinno posiadaodpowiednie spadki, lBygtadkie, czyste i suche,

-gtadkas¢ powierzchni powinna cechowasic brakiem lokalnych progéw, rakéw, wvefpien i wybrzusza,
wystapcych ziarn kruszywa itp. Dopuszczalngelskalne nieréwnéci do 3 mm lub wglbienia do 3 mm przy
czym kravedzie tych nieréwngci nie mog by¢ ostre,

-powierzchnia pod izolagjpowinna by oczyszczona ze wszystkicheézi pylastych i ztuszcae mleczka
cementowego i zanieczyszéz@aniesionych podczas budowy. Oczyszczenie powieizarykona nalery
poprzez przedmuchanie gponym powietrzem lub odkurzenie odkurzaczem przeowgn.

5.3. Gruntowanie podiga

Gruntowanie nakly wykona& przy wyciu firmowego primera. Material nanosiesprzy wyciu walka
malarskiego lub szczotek. Nanosk gaky ilos¢ srodka ile beton zdota catkowicie wchigntak, aby na
powierzchni nie powstata powloka, $lo ta nie przekracza 0.3 I/m2 powierzchni normalndggtonu.
Jednorazowo mima zagruntow@ tylko taky powierzchng, ktéra zostanie zaizolowana tego samego dnia. W
przyblizeniu oznacza tae przy uyciu recznego palnika o szer. 1 m i zatrudnieniu 2 os6hosyto 150 m2 w
ciggu zmiany. Powierzchai zagruntowas, niezaizolowas w ciggu tego samego dnia, naje ponownie
zagruntowd. Przed utéeniem warstwy izolacyjnej nie dopuszczg suchu pieszego po zagruntowanych
powierzchniach.

5.4. Uktadanie izolacji

Warunkiem sprawnego uktadania izolacji jest posiéel@alnika na propan-butan o szer@haolki, czyli 1m
oraz prostego nagdzia stiacego do odwijania materiatu izolacyjnego z rolkcrasie zgrzewania. Konieczne
jest réwnig zastosowanieccznego watka celem lepszego dociska@mizezo zgrzanej izolacji. Zaktad podiny
miedzy dwoma gsiednimi arkuszami powinien bynie wezszy niz 7 cm, natomiast zaklad czolowy gdzy
koncami rolek winien wynosgi 10 cm. Przy czym na powierzchni styku rgleisury¢ posypk ze spodniego
arkusza. Ukladanie izolacji rozpoczynae sbid najnkszego punktu obiektu posuwaj s do goéry tj.
wykonujemy zawinjcia izolacji na gibokas¢ 30 cm poza tylp krawedz mostu. Celem unikacia nat@enia s¢
czterech warstw izolacji uktadamy cédarolki na przemian z pofowjej diugasci. Pocatki rolki mocujemy za
pomog recznego palnika a catolke ustawiamy zgodnie z uksztaltowaniem obiektu.

5.5. Podgrzewanie izolaciji

Warunkiem skutecznego zgrzewania izolacji z paeto jest wyptywajcy bitum, ktéry gwarantuje szczelne
pofaczenie. Wytopiona masa bitumiczna powinna rozckiosizgipoza ob¢b arkusza na odl. 1-2 cm oraz na catej



dtugdsci podgrzewanej rolki. Po nateniu izolacji naley w jak najszybszym terminie patgé zaprojektowasn
nawierzchrg.

5.6 Postpowanie z wykonan izolacja

-w przypadku wykonywania nawierzchni z asfaltobetevarstwa wizagca w momencie jej ukladania powinna
mie¢ temp. nie wysz niz 170°C , a w momencie zagzczania walcami nie vigz niz 120°C.

-do ukfadania w-wy wizacej (ochronnej) nale stosowa wytacznie lekkie uktadarki na kotach ogumionych,
-nie wolno zatrzymywarozktadarki w czasie uktadania w-wyagicej,

-niedopuszczalne jest na ubmej izolacji zawracanie i sécanie samochodéw dovgcych mag. Natomiast
hamowanie i ruszanie powinno odbyinse bardzo powoli,

-w czasie prowadzenie robét izolacyjnych na obiekdiopuszczony jest wgdznie ruch technologiczny
zZwigzany z prowadzeniem robot. Do chwili gémia w-wy ochronnej niedozwolony jest ruch pojazddie
Zwigzany z robotami izolacyjnymi.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Kontrola jakosci

W trakcie wykonywania robét oraz po ich zakmeniu naley dokonywa kontroli zwracajc szczegoly
uwag na:

-sprawdzenie materiatdbw na podstawie zapiséw wnidi@ budowy i innych dokumentéw stwierdgz&jch
zgodnd¢ uzytych materiatéw z normami i n/n SST.

Materialy nie majce dokumentéw stwierdzgjych ich jaké¢ i budzce pod tym wzgldem wgtpliwosci |,
powinny by poddane badaniom przed ich zastosowaniem, wyrmkibadnotowany w dzienniku budowy.
-sprawdzenie rowrigi powierzchni podiéa,

-sprawdzenie poprawioi uktadania warstw. Kala warstwa izolacji powinna standwjednolip , czyst
powtoke przylegajca do powierzchni podiza lub do uprzednio ukmnej warstwy,

-kontrola ilcsci utozonych warstw i uzyskanie odpowiedniej sumaryczmepgsci izolacji.

6.2. Opis bada

6.2.1. Sprawdzenie zgodsmd z dokumentagj techniczg nalezy przeprowadzaprzez poréwnanie wykonanych
robét izolacyjnych z projektem i opisem technicznywg wymaga p. 5 niniejszej SST oraz stwierdzenie
wzajemnej zgodniei za pomog ogledzin zewrtrznych i pomiaru wynikéw liniowych z doktad#éia do 0.5m.

6.2.2.Sprawdzenie materiatbw naleprzeprowadza na podstawie Zaviadczer jakosci, zapisow w dzienniku
budowy i innych dokumentéw stwierdzaeych zgodné& uzytych materiatdw z wymaganiami dokumentaciji
technicznej oraz z odpowiednimi normami.

Materiaty nie majce dokumentow stwierdzgiych ich jaké¢ i budzce pod tym wzgidem wgtpliwosci
powinny by poddane badaniom przed ich zastosowaniem, wyrmkibadnotowany w dzienniku budowy.

6.2.3.Sprawdzenie powierzchni pozionaley przeprowadz&za pomog taty o dtugdci 4.0m przytaonej w 3
dowolnie wybranych miejscach nazki® 20 m2 powierzchni podta i przez pomiar jego odchylenia od faty z
doktadndcig do 1mm na zgodré z wymaganiami p.5.2. niniejszej specyfikaciji.

6.3 Sprawdzenie prawidtowdci wykonania robét

6.3.1. Sprawdzenie przylegania izolacji do peadimaley przeprowadza wzrokowo i za pomag miotka
drewnianego przez lekkie opukiwanie warstwy izalacj3 dowolnie wybranych miejscach nazka 10-20m2
powierzchni izolaciji.

Charakterystyczny gtuchyzdiick swiadczy o nieprzyleganiu izolacji do podén

6.3.2. Sprawdzenie prawidtoda utozenia powtok izolacyjnych natg przeprowadzawzrokowo w czasie ich
wykonywania, kontrolyjc stosowanie wigiwych materiatéw i liczb ich warstw.



6.3.3. Sprawdzenie prawidtodm utozenia powlok z mteriatdw rolowych nale przeprowadza w trakcie
wykonywania izolacji, kontroluc stosowanie wiziwych materiatow, liczb i wielkos¢ zakladéw oraz
doktadnd¢ sklejenia poszczegdélnych warstw zgodnie z SST.

6.4. Ocena wynikéw bada

Jezeli badania przewidziane w p. 6.3 dadeynik dodatni wykonanie robét izolacyjnych nafeuzna za zgodne
z wymaganiami n/n SST.

W przypadku gdy chiby jedno z badadato wynik ujemny, naley odbierane roboty izolacyjne uznaa
niezgodne z wymaganiami n/n SST.

W przypadku uznania robot izolacyjnych za niezgedniSST, komisja przeprowadzeq badania powinna
ustal¢, czy naley catkowicie lub czsciowo uzn& roboty za niezgodne z SST i nakéazaonowne ich
wykonanie albo nakazavykonanie poprawek, ktére doprowadin zgodnéci robét z wymaganiami SST.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostl obmiarovg jest 1 m2 powierzchni izolowanej. Do ptagnbprzyjmuje s¢ ilos¢ m2 wykonanej
i odebranej izolacji.

8. ODBIOR ROBOT

Odbioru robét na zasadach odbioru raadtikowych lub ulegagych zakryciu. W protokéle odbioru
nalezy odnotowa fakt dokonywania poprawek oktajac ich rodzaj i miejsce.

Odbiér robét w zakresie pgpten za wady bdzie dokonywany zgodnie z InstrukcDP-T14 o
dokonywaniu odbioréw robét drogowych i mostowychawez péniejszymi zmianami wydanprzez GDDP w
Warszawie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Pfatng¢ za jedn jednostk obmiarows wg pkt 7 przyjmowé zgodnie z obmiarem , po odbiorze
robot.
Cena jednostkowa wykonania robét obegmuj
- przygotowanie robét i ich oznakowanie,
- wypiaskowanie podia,
- 0czyszczenie podia,
- zakup i dostarczenie niezinego spretu i narzdzi do wykonania zadania,
- ulozenie izolacji zgodnie z SST,
- zaktady, ubytki i odpady materiatowe,
- uporzdkowanie miejsca prowadzonych robot.



M.16.01.04 Drenaz odwadniajacy

1.0. WSTEP
1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji wymagania dotyce wykonania i odbioru robét zgwanych z
wytworzeniem i wykonaniem dreaaw ramach zadania;
Przebudowa mostu wagju drogi powiatowej nr: 4334 P na rzecednie, w miejscowéci Chocz, nr
inwentarzowy mostu: JNI01019351.

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczego6towa specyfikacja stanowi dokument przetmygo kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t gganych z remontem
mostu i obejmuj:
- utozeniem wiékniny filtracyjnej;
- wykonaniem masy drepawej;
- ulozeniem masy dreawe;.
1.4. Ogolne wymagania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jé&kostosowanych materiatow i wykonywanych Gbloraz
za ich zgodn& z dokumentagj SST oraz zaleceniamidyniera.

1.5. Okreslenia podstawowe
Drena — usprawnienie odptywu wody zbiegej st nad izolacj do wpustowsciekowych.
Pozostate okigenia g zgodne z obowizujacymi odpowiednimi polskimi normami i definicjamiwartymi
w SST 00.00.00 ,Wymagania ogélne).
2.0. MATERIALY
2.1 Wiéknina filtracyjna
Nalery stosowd widkning dopuszczomaprobad techniczi IBDIM np. geowtdknina przeszywana o
symbolu 7/14/310 produkcjigczyckich Zaktadéw Przemystu Wetianego ,Watina” lutdknina Firet
Coremat-Firma Connector .
2.2 Kruszywo
Nalezy stosowa kruszywo o niej wymienionych parametrach:
- jednofrakcyjne 4-6 mm ,
- ze skat magmowych np. granit lub bazalt,
- czyste (ptukane),
- suche (wilgotn&t <4%).
2.3.Zywica

Dwusktadnikowa, epoksydowa, modyfikowana.



3.0. SPRET

- wiertarka,
- mieszadto zamontowane na wiertarce wolnoobrotowej,
- mala betoniarka lub taczka do wymieszaiyaicy z kruszywem,
- drobny sprzt pomocniczy (przecinaki, topaty itp.).
Sprzt musi by zaakceptowany przez4yniera.

4.0. TRANSPORT
Nie okrdla sk warunkow transportu.

5.0. WYKONANIE ROBOT
5.1. Utazenie geowtékniny

Widknire w postaci paska o grubm ok. 15 mm i szerokei 4 cm uktadé nalezy bezpdrednio na izolaciji,
wprowadzajc konce ponkej wylotu wpustowsciekowych. Paski mocowado izolacji masg drenaowsg tak by
nie zweza¢ przekroju widkniny. Paski powinny byciete z roli wzdhd wiokien.

5.2. Wykonanie masy drenaowe]

5.2.1 Przygotowaniezywicy

Zywice i utwardzacz wymieszaw stosunku okrdonym instrukcj producenta, za pomgenieszadta
zamontowanego na wiertarce wolnoobrotowej.

Przygotowanejywicy nie mana przechowywa lecz naley ja natychmiast wymieszaz kruszywem.

5.2.2 Przygotowanie mieszanki mineralndgywiczne;j
Kruszywo wymieszaz zywicg narzdziami gcznymi w taczkach lub w matej betoniarce.
Zywicy powinno by tyle, aby catkowicie otoczyta ziarna kruszywa, mile wiccej. Przegitna ilosé zywicy to
1,5-2% masy kruszywa.
Temperatura przygotowanej mieszanki powinna wyne$i’C - +15C.
Masa drenzowa powinna b§ wbudowana w czasie max. 30 min. Od momentu dod#miardzacza daywicy.

5.3 Wbudowanie masy drenzowej

Bezparednio po wymieszaniu, masrenaows nalezy przykrye paski wiokniny. Nie naley jej specjalnie
zagszcza, a jedynie wyréwnajej gormy powierzchnrg.
Czas twardnienia masy w zah@sci o temperatury otoczenia wynosi 24 godz.

5.4. Wykonanie przykrycia drenazu
Mas; asfaltows uktada bezpdrednio na drenai po catkowitym jego stwardnieniu.
5.5. Zasady BHP

Pracownicy stykagy sk bezpdrednio zzywicami powinni stosow@okulary ochronne, ubrania ochronne,
kaski, czapki, gkawice gumowe.
W przypadku kontaktaywicy ze skéra lub oczami nalg natychmiast je przendyduzg iloscig wody i zasggnaé
porady lekarza.
Podczas pracy nalg bezwzgédnie zaniechapalenia tytoniu i spoywania positkéw.
Stwardniatazywica jest catkowicie nieszkodliwa dla zdrowia. 8dkwe w zetkngciu ze skég 5 jej sktadniki.

6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jaka rob6t podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogtine
Po wykonaniu drenéw nefg dokond& sprawdzenia skuteczém ich dziatania po deszczu lub po wylaniu
wody.

7.0. OBMIAR ROBOT
Jednostlk obmiaru jest 1 m2 wykonanego drama grubdci 3cm.



8.0. ODBIOR ROBOT
Roboty powinny bywykonane zgodnie z projektem technicznym, SST pisgmnymi decyzjami ltyniera.
Odbiér robét w zakresie pgten za wady bdzie dokonywany zgodnie z InstrugdpP-T14 o dokonywaniu
odbioréw robét drogowych i mostowych wraz zpigjszymi zmianami wydanprzez GDDP w Warszawie.
Odbiér robét na zasadach odbioru ostatecznego.

9.0. PODSTAWA PLATNOSCI
Cena jednostkowa uwzglnia:
- zapewnienie nieziuinych czynnikow produkciji
- wykonanie i roztagenie paskow wiokniny
- wykonanie masy dresawej
- ulozenie masy drernawej
oczyszczenie stanowiska pracy.



M.18.01.01 Uszczelnienie nawierzchni

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem n/n specyfikacji techniczegwymagania dotygze wykonania i odbioru robét
zwigzanych z uszczelnieniem nawierzchni bitumicznepoazitku, na kaicu mostu i nad filarami w ramach
zadania:
Przebudowa mostu w ggu drogi powiatowej nr: 4334 P na rzece $die, w miejscowéci Chocz, nr
inwentarzowy mostu: JN101019351
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja technicznat gosowana jako dokument przetargowy i kontrajtprzy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p.1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w n/n specyfikacji tachnej dotycz prowadzenia rob6t
Ustalenia zawarte w n/n specyfikacji techniczrisgjmup :
- z uszczelnieniem nawierzchni bitumicznej na ptaz, na kaicu mostu i nad filarami.

1.4. Okrélenia podstawowe

Uszczelnienie -urzadzenie uniemdiwiajace dosgp wody i zanieczyszchewglab konstrukcji nawierzchni
wykonane w w-wigcieralnej na pocgku i koncu mostu.

1.5. Wymagania ogélne

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz zgodddz dokumentagj projektovs, SST
i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. Materiaty

Materiatami stosowanymi przy uszczelnieniu wg dasé ST mog by¢ materiaty rénych firm posiadajce
aprobag techniczg IBDIM np. masa zalewowa ,Gorabit” lub ,Biguma RSPrzy zmianie rozwrania w
stosunku do projektu nafe uzyska zgod: Inspektora Nadzoru.

3.Sprzet

Sprzt musi odpowiadawymaganiom okrédonym w Aprobacie lutSwiadectwie Dopuszczenia i by
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

4. Transport

Ogolne warunki dotyegce transportu zostaly podane w SST 00.00.00.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Roboty przygotowawcze

Wyciecie w warstwiescieralnej na pocgku , na kacu i nad filarami mostu szczeliny szeré&b2 cm na
glebokas¢ w-wy Scieralnej, oczyszczenie wytego rowka i posmarowanigrodkiem zwikszapcym
przyczepné&: materiatu uszczelniggego do nawierzchni.

5.2. Roboty zasadnicze

Wypetnienie rowka masa zalewawszczelnigjca, usungcie nadmiaru masy.



Wymagania odnimie wykonania uszczelnienia uzaha sk od instrukcji wydanej przez producenta masy
zalewowej. Do wbudowania na obiektach mostowychmacstosowawytgcznie materiaty posiadgie
aproba¢ techniczi IBDIM .

6. Kontrola jakosci

Konstrukcja uszczelnienia powinna spetnmastpujace warunki:

-posiadé wytrzymatc¢ zapewniajca niezmienne warunki eksploatacyjne wgti okrélonego przez projekt
czasie,

-by¢ szczelna dla wody,

-by¢ odporne na dziatanie sloca, produktdw naftowych, soli i innych czynnikéwechicznych wysfpujacych
na drogach.

Szczegolnej kontroli wymagajakie roboty zanikage jak:
-wykonanie szczeliny,

-oczyszczenie podia przed wykonaniem uszczelnienia,
-wykonanie uszczelnienia.

Spos6b kontrolowania poszczegdlnych robotyatgpracowa na podstawie wymagalla uradzenia i
instrukcji jego stosowania.

7. Obmiar robét

Jednostlk obmiarow jest 1 m uszczelnienia.

8. Odbior robot

Odbiér robét w zakresie patreh za wady bdzie dokonywany zgodnie z InstrukdpP-T14 o dokonywaniu
odbioréw rob6t drogowych i mostowych wraz zZpigjszymi zmianami wydanprzez GDDP w Warszawie.
Odbidr robot na budowie obejmuje wykonanie szczelitzyszczenie jej, wykonanie uszczelnienia.

9. Podstawa ptatndci

9.1. Podstawdo ptatndci za 1 m uszczelnienia jest protokét odbioru tgtddpisany przez Inspektora
Nadzoru.

9.2.Cena jednostkowa obejmuje dostarczenie n@geh czynnikéw produkcji, zakup i dostarczenie
materiatléw , wykonanie szczeliny, oczyszczenié yegkonanie uszczelnienia.



M.19.01.01 Kraweznik mostowy kamienny

1.0. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem n/n specyfikacji techniczegwymagania dotygze wykonania i odbioru robét
zwigzanych z ustawieniem krganikow kamiennych na obiekcie mostowymi w ramachazéat
Przebudowa mostu w ggu drogi powiatowej nr: 4334 P na rzece $aie, w miejscowéci Chocz, nr
inwentarzowy mostu: JN101019351

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja technicznat gosowana jako dokument przetargowy i kontrajtprzy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p.1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w n/n specyfikacji tachnej dotycz prowadzenia robét.
Ustalenia zawarte w n/n specyfikacji obejmuj
- ustawienie kragznikéw kamiennych na obiekcie mostowym.

1.4. Okrélenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacjizgodne z obowzujacymi normami oraz okéeniami zawartymi
w SST 00.00.00.

1.5. Wymagania ogélne

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz zgodddz dokumentagj projektovs, SST
i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. Materialy

- kraweznik kamienny M18 typ A wg PN-60/B-11110 o wymiarak8x20cm,
- zaprawa PCC

- grys bazaltowy otoczonyywica epoksydow

- zaprawa do zespolenigcknikéw wg SST M.12.01.02.

3.Sprzet

Roboty kedg wykonywane gcznie.

4. Transport

4.1. Do przewozu materiatdoweywaé samochoddw i przyczep skrzyniowych.

4.2. W trakcie transportu materiaty rozmiesZc@avnomiernie na catej powierzchni tadunkowej i ezahieczy
przed spadaniem i przesuwaniem podczas jazdy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru kleeptacji projekt organizacji i harmonogram rob6t
uwzgledniajgcy wszystkie warunki, w jakichedlg uktadane kraweniki.

5.2.Wytyczy geodezyjnie na obiekcie linkraweznikow oraz rzdne wysokéciowe.
5.3.Mocowaniegcznikdéw wg SST M.12.01.02.
5.4.Ustawt krawezniki na grysie otoczonyraywica epoksydow z wypetieniem szczeliny zapraw?CC.



5.5.Zaspoinowaszczeliny pomidzy kraveznikami kitem asfaltowym.

6. Kontrola jakosci

Sprawdzeniu podlega prostoliniog¢éa prawidtowac¢ utozenia kraveznikow.

7. Obmiar robét

Jednostlk obmiarow jest 1 m utéenia krawznika wraz z uszczelnieniem oraz 1 szt. zamocowarggoika.
8. Odbior robot

Odbiér robét w zakresie patrer za wady bdzie dokonywany zgodnie z InstrukdpP-T14 o dokonywaniu
odbioréw robét drogowych i mostowych wraz zzpigjszymi zmianami wydanprzez GDDP w Warszawie.

8.1. Rodzaje odbioréw okélaja ogblne i szczegbtowe warunki kontraktu.

8.2. Odbiér rob6t powinien nagti¢ dopiero po zapetnieniu szczeliny za keamikiem oraz po wykonaniu
nawierzchni na obiekcie. W czasie wykonywania wracgdinia kravgznikdw nie powinna ulec deformaciji.

9. Podstawa ptatndci

9.1. Podstawdo ptatndci za 1 m ustawionego krawnika oraz 1 szt. zamocowanegoznika jest protokot
odbioru rob6t podpisany przez Inspektora Nadzoru.

9.2.Cena jednostkowa obejmuje dostarczenie ntkglch czynnikéw produkcji. zakup i dostarczenie
materialéw, zmontowanigdznika , ustawienie kraginika i wykonanie uszczelnienia, pjghacja podtea.



M.19.01.03 Barieroporecze mostowe

1. WSTEP
1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacj wymagania dotyaze wykonania i odbioru robdét zg@anych z
montazem barieropafczy w ramach zadania:

Przebudowa mostu w ggu drogi powiatowej nr: 4334 P na rzece daie, w miejscowéci Chocz, nr
inwentarzowy mostu: JN101019351

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegotowa specyfikacja stanowi dokument przetayg kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét:
- monta barieropogczy.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji ayodne z obowrzujacymi normami i ST D-M-00.00.00.
~Wymagania ogolne”

1.5. Ogolne wymagania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakostosowanych materiatéw i wykonywanych rolodaz za
ich zgodné¢ z dokumentagj SST oraz zaleceniamidyniera.
Ogo6lne wymagania dotygze rob6t podano w ST D-M.00.00.00. ,Wymagania ogaln

2. MATERIALY

2.1. Barieroporecze
Nad mdcie zastosowano barierogor sztywn typu Il o rozstawie stupkdéw co 1 m ziog z:
- profilowej tasmy stalowej,
- stupkow IPE 160,
- wspornika,
- pochwytu rurowego ér. 60/5,
- pasa profilowego,
- plyty podstawy stupka,
- wzmocnienia stupka,
- zebra stupka
- kotwy M 20 do mocowania stupkéw w betonie.

2.2.Do stabilizacji kotew w nawierconych otworach riglstosowa zapraw kompozytovg 0 nasgpujacym
sktadzie:

-epidian 51(53) — 100 cz. wag.

-utwardzacz ¢cza — 12,5 cz. wag.

-cement portlandzki — 300 cz. wag.

Dopuszcza giuzycie zaprawy PCC niskoskurczowej lub kleju epoksyelgo.

2.3 Zaprawy PCC

Mog by¢ uzyte tylko takie materiaty, dla ktérych Wykonawcgdhie posiadat aktuadnAprobat
Technicz wydary przez IBDIiM.

3. SPRZET
3.1. Ogolne warunki stosowania sprgu.

Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w ST D-M.00.00.00. ,Wymagania ogolnet. 3



Jakikolwiek sprat, maszyny lub nakzizia nie gwarantgge zachowania wymaggakaosciowych robot
i bezpieczéstwa zostamprzez Irtyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robét.

3.2. Sprat do wykonania i montazu barieroporeczy

Przy montau barieropogczy wystpuje tylko sprzt pomocniczy i spawarka .
4. TRANSPORT

4.1. Transport elementow barieropogczy

Wykonawca jest zoboydany do stosowania jedynie takiétodkéw transportu, ktore nie wplymiekorzystnie na
wiasciwosci wykonywanych robét.
Wykonawca powinien dysponowaprawnym sprgem rezerwowym, uniiwiajgcym prowadzenie robét w
przypadku awarii spetu podstawowego.
Elementy barier stalowych naleprzewozé w zasadzie krytymérodkami transportowymi, zabezpieczajie
przed uszkodzeniami mechanicznymi i wplywami atrmapgfznymi. Przy transporcie przedmiotow
pometalizowanych zalecana jest osh@¢ ze wzgbdu na podatrig powlok na uszkodzenia mechaniczne,
wystepujace przy zderzeniach.
Sruby, naketki itp. Powinno s} przewozé w warunkach zabezpiecazajych wyroby przed korogzj i
uszkodzeniami mechanicznymi.
Profilowane t&my stalowe, pasy profilowe nalg uktada& nasrodkach transportowycitisle jedna przy drugiej,
dlugcicia w kierunku jazdy, warstwami na przektadkach dramgch. Wysoké: tadunku nie powinna
przekracza wysokdci sciansrodka transportowego.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne warunki wykonania robat.

Ogo6lne wymagania dotygee wykonania robét podano w ST D-M.00.00.00. ,Wyarzig ogoine”, pkt.

Wykonawca przedstawia Inspektorowi Nadzoru do ptesgi projekt organizacji i harmonogram robét
uwzgkdniajace wszystkie warunki w jakicheda wykonywane roboty.

5.2. Montaz barieroporeczy

Spos6b montau barieroporeczy zaproponuje Wykonawca i przedstivakceptacji layniera.

Barieropoecz powinna by montowana zgodnie z instrukajnontaows lub zgodnie z zasadami
konstrukcyjnymi ustalonymi przez producenta bapereczy.

Montaz barieropogczy, w ramach dopuszczalnych odchytek ahwdonych wielkoscig otworéw w
elementach bariery, powinien doprowaddo zapewnienia réwnej i ptynnej linii prowadnicriesy w planie i
profilu.

Przy montau barieropogczy niedopuszczalne jest wykonywanie jakichkolwiadkorow lub céc,
naruszajcych powtok cynkowy poszczegdlnych elementéw barierogay.

Przy montau prowadnicy typu B nals taczy¢ sasiednie odcinki t&my profilowej, naktadajc
nastpny odcinek na wytloczenie odcinka poprzedniegodnie z kierunkiem ruchu pojazdoéw, tak abyiée
odcinkdw ta&my przylegaly ptasko do siebie i pojazd przesusafsk po barierze, nie zaczepiat o krglzie
zlaczy. Ssiednie odcinki temy s faczone ze sapzwykle przy ayciu srub noskowych specjalnych, zwykle po
sze¢ na kade pohczenie.

Montaz wysiegnikow i przektadek ze stupkami i prowadsmigowinien by wykonanyscisle wedtug
zalecaé producenta barieroporeczy z zastosowaniem przéavigeh do tego celu elementéw (obejm,
wspornikéw itp.) oraz wikiwych srub i podktadek.

6.2. Badania w czasie wykonywania robot
6.2.1.Badania materiatébw w czasie wykonywania robét

Wszystkie materialy dostarczone na budawgwiadczeniem o jalii (atestem) producenta powinnydby
sprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu i jego vaygw.

Czestotliwosé bada i ocena ich wynikdw powinna By godna z zaleceniami tablicy 2.

W przypadkach budzych watpliwosci mozna zlecté uprawnionej jednostce zbadanie §aiavosci
dostarczonych wyrobow i materiatéw w zakresie wyatiagodanych w punkcie 2.



Tablica 2. Czstotliwos¢ bada przy sprawdzeniu powierzchni i wymiaréw

wyrobow dostarczonych przez producenta

Rodzaj badania|

Liczba bada

Opis bada

Ocena wynikow bada

Sprawdzenie
powierzchni

5 do 10 badaz
wybranych losowo
elementow w ka
dej dostarczanej
partii wyrobow
liczacej do 1000
elementow

Powierzchng zbadé nie

uzbrojonym okiem. Do ew.

sprawdzenia gbokasci wad
uzy¢ dostpnych narzdzi
(np. liniatéw z czujnikiem,
suwmiarek, mikrometréw
itp.)

Wyniki powinny by¢ zgodne z

wymagania-mi punktu 2 i
katalo-giem (informaa)
producenta barier

2 | Sprawdzenie
wymiaréw

Przeprowad#i uniwer-
salnymi przyradami
pomiarowymi lub
sprawdzianami

6.3.2.Kontrola w czasie wykonywania robét

W czasie wykonywania robot nalezbadd:

a) zgodng¢ wykonania barieroporeczy z dokumenggujojektows (lokalizacja, wymiary, wysokia
prowadnicy nad terenem),

b) zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiaréw, zgopdmunktem 2 i katalogiem (informagj
producenta,

c) poprawnd¢ ustawienia stupkéw, zgodnie z punktem 5,

d) prawidtowa¢ montau barieroporeczy stalowej, zgodnie z punktem 5.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostlk obmiaru jest:

- 1 mb zamontowanej konstrukcji stalowej bari@emgpzy mostowej,
- 1 szt zamocowanej kotwy.

8. ODBIOR ROBOT

Odbiér robét w zakresie patren za wady bdzie dokonywany zgodnie z InstrukdpP-T14 o
dokonywaniu odbioréw robét drogowych i mostowycltawve péniejszymi zmianami wydanprzez GDDP w
Warszawie.

Odbiér wykonania , montai i zabezpieczenia antykorozyjnego dokonywany jeat zasadach odbioru
ostatecznego rob6t. Na podstawie wynikéw i kdntpszeprowadzonych wg. pkt. 6 nalesporzadzi¢ protokét
odbioru ostatecznego robotzdé wszystkie badania daty wyniki pozytywne, wykoearoboty nalgy uzna za
zgodne z wymaganiami. Zdi chat jedno badanie dalo wynik negatywny, wykonane rgpbwlery uzna& za
niezgodne z wymaganiami norm i kontraktu. W takigpaciji wykonawca obowzany jest doprowadiroboty
do zgodnéci z normy i przedstawd je do ponownego odbioru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena jednostkowa uwzglnia:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
- dostarczenie materiatow,
- 0sadzenie kotew;
— wykonanie podlewki z zapraw PCC,
- osadzenie stupkéw barierogozy,
— monta barierieroporeczy (prowadnicy, wygghikow, przektadek, obejm, wspornikéw itp. z pompoc
wihasciwych srub i podkiadek),
- przeprowadzenie bafla pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej,
uporzidkowanie terenu.



M.20.01.05 Umocnienie stozkow

1.0. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacj wymagania dotyee wykonania i odbioru robét w ramach zadania:
Przebudowa mostu wagju drogi powiatowej nr: 4334 P na rzecednie, w miejscowéci Chocz, nr
inwentarzowy mostu: JNI01019351.

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczego6towa specyfikacja stanowi dokument przeteygo kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét gzmanych z wykonaniem
umocnienia stekdéw brukiem na podsypce z pospétki z zalaniem spapravg cementow.

1.4. Ogolne wymagania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za j&kostosowanych materiatdw i wykonywanych Goloraz
za ich zgodn& z dokumentagj SST oraz zaleceniamidyniera.

2.0. MATERIALY
2.1. Brukowiec

Brukowiec powinien odpowiadavymaganiom PN-B-11104.
2.2. Kruszywo

Zwir i mieszanka powinny odpowiaélavymaganiom PN-B-11111
Piasek powinien odpowiatlawymaganiom PN-B-11113.

2.3. Cement

Cement portlandzki wg PN-B-19701.
Cement hutniczy wg PN-B-19701.
Skladowanie cementu powinnoétggodne z BN-88/6731-08.

2.4. Zaprawa cementowa

Przy wykonywaniu umocniestazkow nalezy stosowd zaprawy cementowe zgodne z wymaganiami PN-B-
14504 i PN-B-14501.

2.5. Elementy deskowania tawy oporowe;j.

Deskowanie powinno odpowiadaymaganiom okrdonym w PN-B-06251.
Deskowanie nalgy wykona& z materialdw odpowiadgych nasfpujacym
normom:

- drewno iglaste tartaczne do rob6t ciesielskichRigD-95017,

- tarcica iglasta do robot ciesielskich wg PN-B-852 PN-D-96000,

- tarcica iglasta do drobnych elementéw jak kliklgcki itp. wg PN-D-96002,

- gwozdzie wg BN-87/5028-12,

- $ruby, wkrety do drewna i podkfadki dérub wg PN-M-82121, PN-M-82503, PN-M-
82505 i PN-M-82010,

- piyty pilsniowe z drewna wg PN-D-97018.



Dopuszcza si wykonanie deskowa?2 innych materiatdw pod warunkiem
zaakceptowania przezayniera.

2.6. Beton i jego sktadniki

Przy wykonywaniu tawy oporowej nalestosowa beton zwykty wg PN-B-
06250.
Cement stosowany do betonu powinied bgmentem portlandzkim wg PN-B-
19701.
Kruszywo do betonu (piasekwir, grys, mieszanka z kruszywa naturalnego
sortowanego, kruszywo famane) powinno odpowiagigmaganiom PN-B-06250 i PN-B-
06712.
Woda powinna by ,odmiany I" i odpowiad& wymaganiom PN-B-32250.
Projektowanie sktadu betonu i jego wykonanie powiadpowiadé wymaganiom
PN-B-06250.
Klasa betonu B 30.

3.0. SPRET
Sprzt wywany do wykonania umocnienia musi¢ by zaakceptowany przezzymiera.
4.0. TRANSPORT
Zaladunek, transport i sktadowanie materiaitbwvykonania ~ umocnienia powinny odbyve tak, aby
zachowa ich dobry stan techniczny.
5.0. WYKONANIE ROBOT
5.1. Wykonanie wykopu pod tawporovw zgodnie z D.02.01.01.
5.2. Wykonanie tawy oporowej z betonu B30 zgodnkagadami podanymi w pkt 2.6.
5.3. Wykonanie warstwy podsypki z pospg@kibcci 10 cm na uprzednio wyréwnanym padio
Do umocnienia stkow uzy¢ brukowiec z kamienia polnego 16-20 cm.
Zalanie spoin bruku zapraveementow.

6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Nalezy kontrolowa& réwnas¢ powierzchni pod uktadany bruk.
Sprawdzi czy powierzchnia po uweniu bruku jest réwna szczeliny wypetnione zapraementow.

7.0. OBMIAR ROBOT

Jednostlk obmiaru jest
- 1 m2 powierzchni wykonanego i odebranego unergaiprzez brukowanie;
- 1 m3 wykonanej fawy oporowe;.

8.0. ODBIOR ROBOT
8.1. Koncowy odbiér robét

Odbiér umocnienia dokonywany jest na zasadatbioru ostatecznego robo6t. Na podstawie kdintr
przeprowadzonych wg. p. 6 najesporadzi¢ protokét odbioru ostatecznego robot.

Odbidr robot w zakresie pateh zostanie dokonany zgodnie z zasadami podanymistukcji DP-T14 o
dokonywaniu odbioréw robot drogowych i mostowyctazvze zmianami z 1992 i 1993r.

9.0. PODSTAWA PLATNOSCI
Cena jednostkowa uwzglnia:

-zapewnienie niezlainych czynnikéw produkcji
-uformowanie powierzchni staéw



- wykonanie podsypki z pospoiki

-wykonanie umocnienia brukiem

- wypenienie stykéw zaprajwcementowo-piaskoav
-pielegnacg powierzchni umocnienia

- wykonanie i demontadeskowania

- transport betonu, zabetonowanie iggjehcja betonu
-uporzzdkowanie miejsca pracy



M.20.03.01 Oczyszczenie strumieniowo-$cierne powierzchni
betonowych

1.WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghnicznej $ wymagania dotyace wykonania i
odbioru robot zwjzanych z oczyszczaniem powierzchni betonowej w crzadania:
Przebudowa mostu wagju drogi powiatowej nr: 4334 P na rzeceddie, w miejscowséci Chocz, nr
inwentarzowy mostu: JN101019351.

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegodtowa specyfikacja techniczna stanowi dokunpezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot azanych z
oczyszczeniem powierzchni betonowych przed zesdieem zapraw naprawczych typu PCC, zabezpieczeniem
farbami dekoracyjnymi.

1.4. Og6lne wymagania robaét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakstosowanych materiatéw i wykonywanych robét orazch
zgodnd¢ z dokumentagj, SST oraz zaleceniamidyniera.

2. MATERIALY

Materiatscierny - piasek kopalniany ostro kregziowy lub rzeczny, suchy, pozbawiony gliny i inhyc
zanieczyszcze Ziarna piasku powinny posiadavymiar 2 - 3.5 mm, a wt mog by¢ wigksze od ziaren
materiatu do czyszczenia stali, ktérych wymiar wakabd 0.8 do 2.0 mm.

3. SPRZET

Og6Ine wymagania dotygze sprztu podano w ST D-M.00.00.00. ,Wymagania ogélne™, [
Dowolne uradzenie do piaskowania powierzchni zaakceptowanezprzyniera.

4. TRANSPORT
Ogodlne wymagania wykonania rob6t podano w ST D@M0.00. ,Wymagania ogdlne”, pkt. 5.
Nie okrela sk szczegétowych warunkéw transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Wymagania ogélne wykonania robat.
Ogo6Ine wymagania wykonania robét podano w ST DEM0.00. ,Wymagania ogdlne”, pkt. 5.
Wykonanie robét obejmuje piaskowanie wszystkichmedntow podlegagych naprawie w systemie
zapraw PCC oraz wszystkich elementéw podlggaih zabezpieczeniu antykorozyjnemu.
Piaskowanie powinno Byprowadzone przy stosowaniu peilnej wéetocisnienia celem osggnigcia
powierzchni wymaganej pod warstwy naprawcze - coadedniej wytrzymatéci na odrywanie.
5.2. Przygotowanie podiga betonowego.

Przygotowanie podi@ betonowego przy uzupetnianiu ubytkéw betonu naczenie szczegolne.



W zakres przygotowania podi wchodz nastpujace prace:
¢ usunkcie pozostatéci powtok ochronnych i piebnacyjnych oraz powierzchniowych zanieczysacze
usunkcie mleczka cementowego i stabo gzénych warstw betonu;
¢ usunkcie szkodliwych substancji megych mie€ wptyw na pojczenie naktadanych materiatéw z betonem
lub korozg betonu lub stali zbrojeniowej;
¢ oczyszczenie odstogtych prtow zbrojeniowych z rdzy do metalicznie btysgegj powierzchni do stopnia
czystaci,
¢ oczyszczenie podia betonowego z wody, pytow iZonych czsci.

<*

Podiaze musi by czyste, szorstkie, chlonne i wystargza ngne. Wytrzymaté¢ na odrywanie od
podiacza powinna wynosi min. 1.5 N/mm. Wartdi¢ t¢ mazna zapewri za pomog odpowiedniej obrdbki
wstepnej, np. frezowania, piaskowania lub natryskiwastiag wody pod wysokim énieniem.

Wykonawca zobowgzany jest posiadaprzyrzd do oznaczania wytrzymaid podtaza na odrywanie i
dokumentowa odpowiednie przygotowanie podko protokotem z wynikami bada

Etap przygotowania podita polegaicy na odkuciu skorodowanego betonu malevykonywa tylko
pod bezpérednim nadzorem kierownika robét. W przypadku kommsci odkucia betonu na znacznym
obszarze, magym mi& wplyw na statyk konstrukcji lub jej poszczeg6linych elementéw ppl@rzerwa
roboty i zawiadond Inspektora Nadzoru oraz autora projektu naprawgpudzczalny obszar betonu jest
okreslony w projekcie naprawy i niedopuszczalne jestuvdinie betonu na obszarze wykragegn poza ten
zakres bez konsultacji z Zamavdieym.

Prawidtowo przygotowane podie betonowe powinno miewytrzymatad¢ nasciskanie powyej klasy
B 25.

5.3. Przygotowanie zbrojenia.

Prety zbrojeniowe naley oczysci¢ z rdzy metod piaskowania do wymaganej czys&towg PN ISO
8501-1-1:1996:
¢ stopier czystacei Sa 2 1/2 — calkowite uswwmie zgorzeliny, rdzy, starej powtoki malarskiej. lszczalne
sciemnienia i przebarwienia szczeg6lnie w miejscasiinego uszkodzenia korozyjnegoSlady
zanieczyszczZew ksztalcie kropel lub paskow.
W przypadku uzupetiania przekroju zbrojeniagtyrstanowice uzupetnienie natg oczyci¢c do
stopnia czystexi jak prty zbrojenia uzupetiagego.
Wykonawca zobowzany jest posiadaprzyrzad do oceny zaawansowania procesow karbonizacji
betonu otuliny zbrojenia.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogoblne zasady kontroli jako rob6t podano w ST 00.00.00. ,Wymagania ogolpdt, 6.
Kontrola jakdci robét obejmuje:

1. Wizualna ocepywykonanego oczyszczenia.

Ocenia si brak zwietrzelin, ztuszctezanieczyszcze zanieczyszczeolejami, Smarami, organicznych.
2. Sprawdzenie wytrzymadoi na odrywanie.

Okreslenie wytrzymatéci wykonuje s¢ zgodnie z PN-B-01814:1992 za pomoprzyrzdu do
oznaczania wytrzymasai na odrywanie. Nalg/ wykona co najmniej 1 pomiar na kde 25 m2 powierzchni
oczyszczonego podia, lecz nie mniej ziw 5 - ciu miejscach dla elementu. Z badania sptra s¢ protokét
zgodnie z zajczonym wzorem.

Wytrzymatai¢ na odrywanie winna wynasi

1. Dla uzupetnienia ubytkow zaprawami/betonami:
wartas¢ srednia > 1.5 MPa
¢ wartas¢ minimalna 1.0 MPa

<

2. Dla powtok ochronnych bez i z minimalndolndgcig pokrywania zarysowa
wartcs¢ srednia > 1.0 MPa
¢ wartas¢ minimalna 0.6 MPa

*



3. Dla powlok ochronnych z podwszory zdolndciag pokrywania zarysowa na powierzchniach nie
obcigzonych ruchem:

¢ wartaé¢ srednia > 1.3 MPa

¢ wartas¢ minimalna 0.8 MPa

4. Dla powtok ochronnych z podwszory zdolngcia pokrywania zarysowana powierzchniach ohbgionych
ruchem:

¢ wartcs¢ srednia > 1.5 MPa

¢ wartas¢ minimalna 1.0 MPa

5. Dla izolacji z pap zgrzewalnych:
¢ wartgs¢ minimalna 1.0 MPa

7. OBMIAR ROBOT

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w ST 00.0QW@magania ogélne”, pkt. 7.
Jednostl obmiarow jest 1ni oczyszczonej konstrukcji betonowej lidlbetowe.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M.0000,Wymagania ogélne”, pkt. 8.
Roboty powinny by wykonane zgodnie z projektem technicznym, SST argisemnymi decyzjami
Inzyniera.
Odbiér robét na zasadach odbioru rob6t zanikowyblhulegajcych zakryciu.
Odbiér robét w zakresie paten za wady bdzie dokonywany zgodnie z instrukdpP-T 14 z péniejszymi
zmianami.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstaw pfatndici stanowi cena jednostkowa za £ m
Cena jednostkowa obejmuje:
¢ dostarczanie niezbinych czynnikow produkciji;
¢ wykonanie, montai demonta rusztowa;
¢ wykonanie oczyszczenia konstrukcji betonowej;
¢ wykonanie badaprzewidzianych specyfikag;j
¢ odpylenie oczyszczonych powierzchni;
oczyszczenie stanowiska pracy.



M.20.03.03. Naprawa ubytkow betonu zaprawami PCC

1. WSTEP

1.1.

Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikagjhnicznej $ wymagania dotyegce wykonania i

odbioru rob6t w ramach zadania:
Przebudowa mostu wagju drogi powiatowej nr: 4334 P na rzecednie, w miejscowéci Chocz, nr
inwentarzowy mostu: JNI01019351.

1.2.

Zakres stosowania SST.

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi dokiinpezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i

realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.

Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t z@anych z naprawami i

uzupetnianiem ubytkéw betonu w elementach konsfrukostu zaprawami PCC.

1.4.

Okreslenia podstawowe.

1.4.1. PCC - zaprawa cementowa z dodatkigwic syntetycznych.
1.1.2. Warstwa szczepna - warstwagkszajca przyczepri zaprawy naprawczej do podibetonowego.

1.4.

Pozostate okéenia zawarte w niniejszej S ggodne z ST 00.00.00. ,Wymagania ogolne”, pkt. 1.

Wymagania ogolne dotycgce robot

1.5.1. Wymagania ogélne dotyce rob6t podano w STaggodne z ST D-M.00.00.00. ,Wymagania ogdlne”,

pkt.

2.

1.5.2. Napraw betonu nalgy wykonywa& poprzez wymiag uszkodzonego betonu lub uzupetnienie jego
ubytkéw zapraw PCC.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékich wykonania oraz z ich zgod$toz Dokumentag)

Projektow, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

Zaprawy PCC powinny wygpowa® w formie systeméw materiatowych i woéwczas obepnuprstve

szczepn, powtoke antykorozyja zbrojenia oraz zaprawwyréwnawca.

Rozr&nia sk nastpujace rodzaje zapraw PCC, w zatesci od maliwego zakresu stosowania:

PCC I - na powierzchnie olgione dynamicznie bezp@dnio pod ruchem drogowym(np. wierzch ptyty
pomostowej),

PCC Il — na powierzchnie nie obhzone bezpérednio ruchem drogowym ale obzone dynamicznie (np.
dzwigary gtowne i spod ptyty pomostowej),
PCC lll — na powierzchnie nie olegbne bezpérednio ruchem drogowym oraz nie opagne dynamicznie

(np. masywne filary, przyczétek, mury oporowe)

Moga by¢ uzyte tylko takie materiaty, dla ktérych Wykonawcgdhie posiadat AprobatTechnicza.

Zaprawy cementowe magby¢ modyfikowane zywicami syntetycznymi, takimi jak:zywice

epoksydowe, akrylowe, poliestrowe, silikonowe twaeice na zimno i nie zawiergje rozpuszczalnikéw.

Uzyte materiaty w poréwnaniu ze zwyklymi zaprawamimemtowymi musz odznaczé sie

korzystniejszymi parametrami technicznymi.

¢ zwiekszony wytrzymatGcia na rozciganie;

¢ zwiekszony odporndcig mechaniczai fizyczng;

¢ zwickszony przyczepnécia do podiaa betonowego;



¢ zmniejszon nasikliwoscig;
¢ zmniejszonym skurczem.

Za jaka¢ wbudowanych materiatdw odpowiada Wykonawca.
3.SPRZET
3.1 Ogolne wymagania dotycgce spratu.
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M.00.00.00. ,Wymagania ogolnet. 3

Do wykonania napraw Wykonawca zobgmany jest posiada niezlzdny, specjalistyczny spgiz
przewidziany przez producenta preparatdw zgodniéNVytycznymi Stosowania oraz konieczny sjirz
laboratoryjny dla kontroli stosowania tych matesia} np.:
¢ betoniark o wymuszonym dziataniu,
wolnoobrotowe mieszadio,
sztywne pdzle do malowania zbrojenia i nanoszenia warstweygeganej,
kielnie, drewniane packi, listwy wyréwryge,
termometr do pomiaru temperatury powietrza i peatbetonowego,
przyrzady do badania warstwy na odrywanie,
przyrzady do oceny karbonizacji betonu,
higrometr.

* & & 6 O o o

Jakikolwiek sprzt, maszyny lub narzlzia nie gwarantgge zachowania wymaggakaosciowych robot
i bezpieczéstwa zostamprzez Irtyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robét.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu.
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M.00.00.00. ,Wymagagjélne”, pkt. 4.
Materiaty mog by¢ przewaone dowolnymirodkami transportu zaakceptowanymi przezyhiera. W
czasie transportu materialy powinny ¢byozmieszczone réwnomiernie na calej powierzchiutkowej i
zabezpieczone przed przesuwaniem.
Spos6b zatadunku, przewozu i wytadunku musi spélnivymagania przepisow dotygzych
bezpieczastwa i higieny pracy przy transporcie materiatow.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne wymagania wykonania roboét.
Ogolne wymagania wykonania rob6t podano w ST D@M0.00. ,Wymagania ogdlne”, pkt. 5.
5.2. Zakres robot.
5.2.1. Warunki atmosferyczne.
Temperatura podia i materiatu w czasie obrébki oklene g w kartach opisowych i na opakowaniach
danego materiatu.

Nie wolno wykonywa robét w czasie deszczu.

5.2.2. Przygotowanie podia i zbrojenia.

Przygotowanie podi@ zgodnie z SST M.20.03.01. ,Oczyszczenie powiarzbbtonowej”.
5.2.3. Przygotowanie mieszanek.

Materialy na baziezywic syntetycznych naly przygotowé& zgodnie z opisami zgdzonymi w
specjalnych informacjach technicznych dla danegpgrmatu.



Do przygotowania zaprawy PCC zajezwzywaé kazdorazowo cala zawarké opakowania ze
sktadnikami sypkimi, bez dzielenia go na porcje. idonieszaniu masa powinna dyednorodna bez smug.
Mieszanie prowadzido chwili usungcia wszystkich grudek i uzyskania konsystencji gk st do obrébki
kielnig. Miesz& nalezry tak dlugo, a beton powtokowy bdzie mekki, plastyczny.

Przygotowane mieszanki musmusza odpowiadawskazaniom w Wytycznych Stosowania danych
materiatow.

5.2.4. Wbudowanie mieszanek.

Wykonanie robét powinno odbywasic zgodnie z procesem technologicznym producentaégaem
wykonywania robét betonowych.

a) Zabezpieczenie antykorozyjne zbrojenia

Oczyszczone, widoczne zbrojenie maleabezpieczy antykorozyjniesrodkiem przewidzianym w systemie
naprawczym zgodnie z zaleceniami producenta.

b) Warstwa wigzaca (szczepna).

Profilowanie uszkodzonych miejsc - na przygotowavee 5.2.2. podige nanié¢ wymieszany jak w
5.2.3. preparat z systeméw naprawczych z dodatkamizyw sztucznych (PCC) i rozprowadzsztywnym
pedzlem lub szpachimocno wcierajc. Podiae maze by lekko wilgotne, wzadnym wypadku mokre.

Czas obrébki i liczba nanoszealezne od uytego materiatu.

Temperatura otoczenia i podionie mae by nizsza nk 8°C i musi by wyzsza o 3 K od punktu rosy.
Wykonawca obowjizany jest kontrolowawilgotnas¢ poditaza i powietrza oraz temperagypodiaza i powietrza.

¢) Nanoszenie zaprawy naprawcze;j.

Mieszank przygotowan jak w 5.2.2. naley nanost warstwami $wieze naswieze” na aktywn
jeszcze pod wzgtlem klejenia warstevszczepn, zagsci¢, powierzchniowo zatrze zapraw nanost naleyy
drewnian pacly tynkarsk nie dopuszczaf do powstania pustek k@orazowo powinna kfypokrywana tak
mata powierzchnia, aby mlbwe bylo nanoszenie nowej warstwy zawszesweeza warstwe wigzaca (warstwa
wigzaca i zaprawa powinny ldyprzygotowywane jednocgeie).

Glebokas¢ naktadanych dwdch warstw nie powinna przekrac¥@ cm. Na powierzchaipoziony
beton naklada sirecznie, a nagpnie za pomog listwy wyréwnupcej nadaje si jego warstwie wymagan
grubas¢. Gdy listwa wyréwnujca wykonuje w procesie roboczym prostopadte do kjefunku drgania
oscylacyjne, nie jest wymagane dodatkowe przeciemtnzymanej powierzchni. Na powierzchniach piogiolv
i spodnich nalgy przewidzi€ deskowanie lub na powierzchnie te nad@separat w procesie natryskiwania.

5.2.5. Pieégnacja.

Ze wzgbdu na maliwos¢ pojawienia sj rys skurczowych odkryte powierzchnie betonu wynj@ga
- ochrony przed szybkim wysychaniem. Urikaptywu wysokich temperatur oraz przggdw powietrznych,
utrzymywa wilgo¢ (poprzez pokrycie ich fali plandekami lub matami),
- w czasie dojrzewania (a w szczegdlriov czasie wjzania betonu) ochrony zabetonowanych elementévwdprze
uderzeniami i drganiami.
Piekgnacja powinna trwazgodnie z Wytycznymi Stosowania materiatu orazprakres minimum 5
dni. Obowizujg zasady pielgnacji materiatdw budowlanych g@anych cementem.

5.2.6. Uwagi dodatkowe do wykonania.

Resztki materiatu i pojemniki usahzgodnie z odpowiednimi przepisami. W trakcie praajeca s
noszenie gkawic, okularéw i ubra roboczych. Naley przestrzega zasad podanych na kartach danych o
bezpieczastwie pracy i wskazéwek stowarzyszeawodowych o pospowaniu z dyspersjami z tworzyw
sztucznych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakéci robot.



Ogoblne zasady kontroli jako rob6t podano w ST D-M.00.00.00. ,Wymagania ogd)rpkt. 6.

W czasie budowy Wykonawca powinien prow&daistematyczne badania kontrolne i
dostarcza wyniki tych bada Inspektorowi Nadzoru. Inspektor Nadzoruzagobiera
prébki materiatéw i prowadzibadania niezaimie od Wykonawcy na swoj koszt.zéd
wyniki niezalenych bada wykaza, ze badania Wykonawcy siewiarygodne, to Inspektor
Nadzoru mae polecé Wykonawcy lub niezalenemu laboratorium przeprowadzenie
powtornych lub dodatkowych batlalbo mae opier& sie wytacznie na wkasnych badaniach
przy ocenie zgodrici materiatdw i robot z niniejgza specyfikag.

Kontrola jakéci obejmuje:
¢ badania przydatrici materiatow;
¢ kontrok wykonywania robdét;
¢ dokumentowanie jakoi wykonywanych robét;

6.2. Badania i kontrola przed przysgpieniem do robét.

Przed przygpieniem do robét Wykonawca zobawany jest przedstawilnspektorowi Nadzoru do
akceptacji aktualneswiadectwo bada materiatdbw podstawowych wykonywanych w ramach padz
wewretrznego przez producenta (atesty materialdw). Ponsdykonawca zobowkrany jest do sprawdzenia
daty produkcji, daty przydatdo do stosowania, stanu opakawaraz widciwego przechowywania materiatow.

Za wbudowane materiaty oraz badanie ich przydatrexpowiada Wykonawca.

6.2.1. Przed przygpbieniem do rob6t winno podleg&ontroli m.in. widciwe przygotowanie podia wg pkt.
5.2.2.

6.2.2. Przed przygpieniem do rob6t Wykonawca powinien wykdénbadania niezilne do opracowania
sktadu mieszanek.

6.3. Badania w trakcie wykonywania robat.

W trakcie prowadzenia rob6t najew sposéb eigly kontrolowa temperatuy i odpowiedrd suchdé
podiaza, a rownie odpowiednie przygotowanie mieszanek.

6.4. Badania i kontrola po wykonaniu robét.

Naley dokona sprawdzenia wytrzymaioi na odrywanie meted,pull-off” wg Zalecea dotyczcych oceny
jakosci betonu ,in-situ” w istnigjcych konstrukcjach obiektow mostowych ,IBDiM 199&8adania i wyniki
nalezy opracowa zgodnie z zaczonym protokotem.

Wykonawca dokonuje 5 pojedynczych pomiaréw wyimaycsci na odrywanie zaprawy PCC od
podiaza na kade 25 M naprawianej powierzchni, przy czym minimalna liazpomiaréw niezalmie od
wielkosci powierzchni wynosi 5. Miejsca pomiarowe wskazlijspektor Nadzoru, a badanie wykonywane jest
w jego obecngci. Pomiar wytrzymaléci na odrywanie naly wykona wg PN-92/B-01814. Warté $rednia
wytrzymaldici na odrywanie zaprawy PCC od patobetonowego nie nie by mniejsza ni 1,5 MPa, przy
czym minimalna wart& pojedynczego pomiaru e wynosé 1,0 MPa.

Jereli wartcs¢ pojedynczego oznaczenia jestszia nk 1,0 MPa wowczas nalg wykona dodatkowe
oznaczenie obok w odledid okoto 1m. W przypadku gdy dodatkowe oznaczepighrs warunek minimalnej
wytrzymataici na odrywanie i réwnoczaie wartd¢ $rednia wszystkich oznaczenie kydzie nizsza od
wymaganej to nalg uzna, ze warunek wytrzymakei na odrywanie zostat spetniony.

Zakres badakontrolnych ustala Inspektor Nadzoru. W szczegd@nmoze on uzné za wystarczace
raporty z badawykonywanych przez Wykonawc

6.5. Zasady posipowania z wadliwie naprawionymi partiami.

Jezeli poszczegdlne ubytkicbla naprawionezle to warstwa wadliwie wykonanaetizie zerwana i
wymieniona na now na koszt Wykonawcy. Podobnie pgstsic w przypadku nie osgniccia przez prébki
okreslonych parametrow.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.



Ogoblne zasady obmiaru robét podano w ST 00.0QW@magania ogélne”, pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa.

Obmiar powinien b§ wykonywany na budowie w iwbudowanej zaprawy PCC.

Obmiar robét odbywa siw obecnéci Inspektora Nadzoru i wymaga jego akceptacji. @ionmie
powinien obejmowa jakichkolwiek dodatkowo wykonanych powierzchni nigkazanych w dokumentaciji
projektowej z wyjtkiem dodatkowych powierzchni zaakceptowanych prizespektora Nadzoru. Nadmierna
ilosé¢ wykonywanej naprawy w stosunku do dokumentacjjgktowej, wykonana bez pisemnego upémiania
Inspektora Nadzoru nie me stanowt podstawy do roszcae dodatkowa zaptet

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogoblne zasady odbioru robot.
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M.000@0,Wymagania ogélne”, pkt. 8.

Odbiorowi podlega wykonana naprawa ubytku zaprB@®C z zabezpieczenienefw zbrojeniowych.
Odbior robét w zakresie pgten za wady bdzie dokonywany zgodnie z instrukdpP-T 14 z péniejszymi
zmianami

8.2. Odbiodr robot zanikajacych i ulegagcych zakryciu.

Roboty obgte niniejsza specyfikagjpodlegaq odbiorowi robét zanikagych i ulegaicych zakryciu
(przewidywane pokrycie powierzchniowe wargtachronna).

Odbiér powinien by przeprowadzany w czasie u#hiwviajgcym wykonanie ewentualnych napraw
wadliwie wykonanych warstw, bez koniecZonbhamowania pogpu robaét.

Do odbioru wykonawca przedstawia wszystkie wypiimiaréw i bada z biezagcej kontroli materiatow
i robot.

Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru na podstawiedzin, pomiarow i wynikdw badaWykonawcy.
Inspektor Nadzoru zleci Wykonawcy lub niezademu laboratorium przeprowadzenie uzupeciggh bada i
pomiaréw wtedy gdy:

- zakres lub ogstotliwos¢ bada@ Wykonawcy g niezgodne z niniejsza Specyfikacj

- istniep jakiekolwiek watpliwosci co do jakdéci robét lub rzetelngri badaé Wykonawcy.

Koszty tych bada ponosi Wykonawca tylko w przypadku gdy ich wynpotwierdz watpliwosci
Inspektora Nadzoru.

W przypadku stwierdzenia wad Inspektora Nadzotaliuzakres do wykonania rob6t poprawkowych
lub poleci zerwanie i wymianna nowa wadliwie wykonanej warstwy, wg zasad &dkre/ch w niniejszej
specyfikacji.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci.

Ogdlne ustaleni dotygze podstawy ptatrssi podano w ST D-M.00.00.00. ,Wymagania ogdlne™t.pk
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platné¢ za m’ wbudowanej zaprawy PCC najeprzyjmowa zgodnie z obmiarem i ocgrjakosci

robét na podstawie wynikdw pomiaréw i badaboratoryjnych.

Cena jednostkowa wykonania uzupetnieibytkow metod niniejszej specyfikacji obejmuje:
prace pomiarowe i inwentaryzacyjne uszkadde naprawy zaakceptowane przezyimera,;
dostarczenie skladnikéw, wyprodukowanie mieszaigji fransport na miejsce wbudowania;
zabezpieczenie wystaych petow zbrojenia;
wykonanie warstwy szczepnej;
roztozenie i zgszczenie mieszanki w dych ubytkach;
zatarcie ptytkich ubytkow;
pielegnacg wykonywanych warstw;

* & & 6 O o o



¢ przeprowadzenie pomiaréw i baddaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji, ugrdgecie terenu
budowy i usurgcie resztek preparatéw;



M.24.27.07 Zabezpieczenie powierzchniowe betonu powloka
malarska

1.WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghnicznej $ wymagania dotyace wykonania i
odbioru robot zwjzanych z powierzchniowym zabezpieczeniem antykgnyzy betonu w ramach zadania:
Przebudowa mostu wagju drogi powiatowej nr: 4334 P na rzeceddie, w miejscowséci Chocz, nr
inwentarzowy mostu: JN101019351.

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegodtowa specyfikacja techniczna stanowi dokunpezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t awmanych z
powierzchniowym zabezpieczeniem antykorozyjnym betavykonaniem powtok dekoracyjnych.

1.4. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia zawarte w niniejszej S| ggodne z ST D-M.00.00.00. ,Wymagania ogoine”, fkt.
1.4. Wymagania ogélne dotycgce robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékich wykonania oraz z ich zgod§toz Dokumentag)
Projektow, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

Do wykonania robdt naky uzy¢ farb do zabezpieczenia powierzchni betonowych.

Moga by¢ uzyte tylko takie farby, dla ktérych Wykonawcadzie posiadat AprobatTechniczin
wydane przez IBDiM.

Farby te musza cechowvaie:

dobr przyczepnécia do podiaa;
minimalnym skurczem;
szczelndcig;
odporndcia nascieranie.

* & o o

Wymagania powtoki ochronnej z farb:

¢ wytrzymata¢ na odrywanie (przyczepsdpowioki do podiaa) min. 0,8 MPa;
¢ nasikliwos¢ max. 2%,

¢ stan powtoki po 150 cyklach zamemia i odmraania-brak uszkodze

¢ grubas¢ powtoki min. 180m

Za jaka¢ wbudowanych materiatéw odpowiada Wykonawca.

3.SPRZET

3.1 Ogdlne wymagania dotycrce spratu.

3 Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w ST D-M.00.00.00. ,Wymagania ogolne't. 3

Jakikolwiek sprzt, maszyny lub nargzizia nie gwarantgce zachowania wymagaakosciowych robot
i bezpieczéastwa zostamprzez Irkyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robét.



4. TRANSPORT
4.1. Og6lne wymagania dotycgce transportu.

Ogo6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M.00.00.00. ,Wymagagalne”, pkt. 4.

Materiaty mog by¢ przewaone dowolnymirodkami transportu zaakceptowanymi przezyhiera. W
czasie transportu materialy powinny ¢byozmieszczone réwnomiernie na calej powierzchiutkowej i
zabezpieczone przed przesuwaniem.

Sposéb zatadunku, przewozu i wytadunku musi spé&tnivymagania przepisow dotygzych
bezpieczastwa i higieny pracy przy transporcie materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Og6lne wymagania wykonania robét.
Ogo6Ine wymagania wykonania rob6t podano w ST DEM0.00. ,Wymagania ogdlne”, pkt. 5.
5.2. Zakres robot.
5.2.1. Warunki atmosferyczne.

Temperatura podia i materialu w czasie obrébki okreslong w kartach technologicznych i na
opakowaniach danego materiaiu.
Nie wolno wykonywa robét w czasie deszczu i przy wilgofabpowietrza przekraczggej 90 %.

5.2.2. Przygotowanie podia.

Ewentualne nieréwrigi, np. na pajczeniach ptyt szalunkowych, nalezeszlifowa. Wyokragli¢ przez
szlifowanie nalgy réwniez ostre krawdzie na gérnej powierzchni krganika.
Wytrzymatai¢ na odrywanie dobrze przygotowanego padipowinna wynosimin. 1,5 MPa.

5.2.3. Nanoszenie farb dekoracyjnych
Przewiduje si nanoszenie powtok malarskich mejdd/drodynamiczsy zgodnie z zaleceniami producenta.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogodlne zasady kontroli jakéci robot.
Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M.00.00.00. ,Wymagania ogd|rpkt. 6.

W czasie budowy Wykonawca powinien prow&dsystematyczne badania kontrolne i dostarcza
wyniki tych bada Inspektorowi Nadzoru. Inspektor Nadzoru segpobierd probki materialéw i prowadéi
badania niezalmie od Wykonawcy na swoj koszt.z@ wyniki niezalenych bada wykazg, ze badania
Wykonawcy g niewiarygodne, to Inspektor Nadzoru iagpolect Wykonawcy lub niezalmemu laboratorium
przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych lhaallbo mae opieré sie wytacznie na wkasnych badaniach
przy ocenie zgodrgi materiatdw i robot z niniejgzspecyfikacy.

Kontrola jakdci obejmuje:
¢ badania przydatrici materiatow;
¢ kontrok wykonywania robat;

6.2. Badania i kontrola przed przysapieniem do robdét.

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca zobawany jest przedstawilnspektorowi Nadzoru do
akceptacji aktualneswiadectwo bada materialtdbw podstawowych wykonywanych w ramach paadz
wewrgtrznego przez producenta (atesty materialdw). Ponsdykonawca zobowgzany jest do sprawdzenia
daty produkcji, daty przydatéoi do stosowania, stanu opakawaraz widciwego przechowywania materiatow.

Za wbudowane materiaty oraz badanie ich przydatraxpowiada Wykonawca.



6.2.1. Przed przygpieniem do rob6t winno podleg&ontroli m.in. widciwe przygotowanie podia wg pkt.
5.2.2.

6.3. Badania w trakcie wykonywania robat.

W trakcie prowadzenia robét najew sposéb gty kontrolowa temperatuy:
¢ otoczenia,
¢ materiatow,
¢ podiaza.
oraz wilgotnd¢ podtaza i powietrza.
Pomiar wytrzymatéci na odrywanie (min. 0.8 MPa) — 1 pomiar nade25 m2 nie mniej ai5 pomiaréw
na kady element.

6.4. Zasady posipowania z wadliwie naprawionymi partiami.

Jezeli poszczegdlne ubytkicbla naprawionezle to warstwa wadliwie wykonanaetizie zerwana i
wymieniona na now ha koszt Wykonawcy. Podobnie pgstsic w przypadku nie osgniecia przez prébki
okreslonych parametrow.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.
Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M.00@QWymagania ogdine”,

7.2. Jednostka obmiarow.

Obmiar powinien b§ wykonywany na budowie w hzabezpieczonej powierzchni.

Obmiar robét odbywa siw obecnéci Inspektora Nadzoru i wymaga jego akceptacji. @ionmie
powinien obejmowa jakichkolwiek dodatkowo wykonanych powierzchni nig/kazanych w dokumentaciji
projektowej z wyjtkiem dodatkowych powierzchni zaakceptowanych prirespektora Nadzoru. Nadmierna
ilos¢ wykonywanego zabezpieczenia w stosunku do dokumognprojektowej, wykonana bez pisemnego
upowanienia Inspektora Nadzoru nie peostanowd podstawy do roszcae dodatkowa zaptet

8. ODBIOR ROBOT

Odbiér robét zostanie dokonany zgodnie z zasagaat@nymi w Instrukcji DP-T14 o dokonywaniu
odbioréw robét drogowych i mostowych wraz ze zmmha 1992 i 1993r.
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M.00@Q,%/ymagania ogélne”, pkt. 8.

Odbiorowi podlega wykonane zabezpieczenie antyygne betonu. Odbioru dokonuje Inspektor
Nadzoru na podstawie aglzin, pomiaréw.

W przypadku stwierdzenia wad Inspektora Nadzotaluzakres do wykonania rob6t poprawkowych
lub poleci zerwanie i wymianna nowa wadliwie wykonanej warstwy, wg zasad élkreych w niniejszej
specyfikacji.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyegce podstawy ptatndci.

Ogolne ustaleni dotygee podstawy ptatrici podano w SST D-M.00.00.00. ,Wymagania ogoIn&t, p

9.
9.2, Cena jednostki obmiarowej

Platng¢ za nf zabezpieczonej powierzchni nafeprzyjmowa zgodnie z obmiarem i ocgrakosici
robét.

Cena jednostkowa wykonania zabezpieczenia antggprego metog niniejszej specyfikacji
obejmuje:
¢ dostarczenie sktadnikow, wyprodukowanie mieszaigi iransport na miejsce wbudowania;
¢ nanoszenie powtok malarskich;
¢ dokonanie pomiaréw wg SST;
¢ upratniecie terenu budowy i usugtie resztek preparatow;



M.25.06.00 Wiercenie otworow w betonie

l. WSTEP

1.1 Przedmiot specyfikaciji
Przedmiotem niniejszej specyfikacjiwymagania techniczne wykonania otworéw w betondwgiementach
konstrukgciji, ktére zostanwykonane w ramach zadania:
Przebudowa mostu wagju drogi powiatowej nr: 4334 P na rzecednie, w miejscowéci Chocz, nr
inwentarzowy mostu: JNI01019351.

| .2 Zakres stosowania specyfikaciji
Szczegotowa specyfikacja stanowi dokument przetaygo kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robo6t obgtych specyfikaci
Wymagania techniczne zawarte w specyfikacji datyab6t zwizanych z wykonaniem
otwordéw konstrukcyjnych lub technologicznych w b@éoi betonie zbrojonym.

| .4 Okreslenia podstawowe

1.4.1 Otwoér konstrukcyjny - otwor, ktérego wykonanie wynika z projektu teiamego naprawy lub
remontu konstrukgji i stanowi element rob6t zaseziyth.

1.4.2 Otwoér technologiczny -otwor pomocniczy wykonany wygznie w celu umdiwienia
prowadzenia rob6t zasadniczych wg dlarej technologu.

1.4.3 Otwér cylindryczny - otwor o przekroju kotowym.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.

3. SPRZET

3.1 Uzyty przez Wykonawg sprzt wiertniczy jak teé stosowane wiertta spiralne lub koronkowe powinny
zapewnia ciggtos¢ prowadzonych prac i uzyskanie wdawej jakasci robot.

3.2 Zastosowanie przez Wykonawdo wykonania cylindrycznych otworéw konstrukcyjhywiertta osrednicy
wickszej lub mniejszej od podanej w projekcie techmjcg wymaga zgody kyniera.

4. TRANSPORT
Nie dotyczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Wymagania ogélne
5.1.10twory konstrukcyjne lub technologiczne w betogliementéw konstrukcji obiektéw mostowych mog
by¢ wykonywane wydcznie przy ayciu wiertet spiralnych lub koronkowych. Niedopusgamme jest
wykonywanie otworéw metagddiutowania betonu przyzyciu mtotka wynurzeniowego.
5.1.2Na wykonanie otworu technologicznego w betoniestarkcji obiektu mostowego Wykonawca musi
otrzyma zgod; Inzyniera wyraong na pimie.
5.1.30twory konstrukcyjne w betonie zbrojonym nalevykonywa przy wyciu diamentowego wiertta
koronowego.
5.1.4Nieprzelotowe otwory konstrukcyjne Wykonawca obgmany jest oczéci¢ strumieniem sgzonego
powietrza o d@nieniu nie mniejszym 1i0.6 MPa lub odkurzaczem przemystowym i zabezpiegyprzed
zanieczyszczeniem.
5.1.5Likwidacja otworow technologicznych po ich wykostgniu naley do Wykonawcy.

5.2 Bezpieczastwo robét i ochronasrodowiska

Zabezpieczenie robo6t przy odbywaym sk ruchu drogowym na obiekcie oraz ochrona
uzytkownikdéw obiektu przed zakurzeniem lub zamoczenveod; uzyta do chtodzenia wiertta, nalg do
obowigzkéw Wykonawcy.

6. KONTROLA JAKO SClI
Kontrola jakdci wykonania otworéw konstrukcyjnych i osadzeniaieh petow stalowych obejmuje:



- sprawdzenie rozmieszczenia otworéw na konstruopuszczalna odchytka wynosi 5 mm;

- sprawdzenie ghokasci otworéw; dopuszczalna odchytka wynosi 5mm;
- sprawdzenidrednicy wiertla uytego do wykonania otworow;

7. OBMIAR ROBOT
7. | Obmiar wykonywanych prac obejmuije:
- 0go6lny ilos¢ wykonanych otworéw w szt. o oldtenej srednicy
7.2 Jakasrednie otworu cylindrycznego przyjmowanalezy srednie nominalry wiertta, ktorym otwor

ten zostat wykonany.

8. ODBIOR ROBOT

Odbiorowi podlegaj roboty obgte umows po ich catkowitym zakaczeniu. Podstagvodbioru kaicowego jest
pisemne stwierdzenie przezzymiera w dzienniku budowy zakozenia wszystkich rob4t wymienionych w
niniejszej specyfikacji, oraz po stwierdzeniu wdkich warunkéw przeprowadzenia tych prac. Odbidatov
zakresie potcen za wady bdzie dokonywany zgodnie z InstrugkdpP-T 14 z péniejszymi zmianami wydan
przez GDDP w Warszawie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1 Podstaw ptatndci jest przygcie przez Zamawiagego wykonanych robot, potwierdzone w protokole
odbioru
koncowego
9.2 Cena jednostkowa obejmuje:
- wykonanie i rozbiork rusztowa, pomostow roboczych i innych wdzen pomocniczych, niezldnych
do wykonania lub zabezpieczenia robot prowadzomyezi odbywajcym si ruchu drogowym na obiekcie.
- wykonanie rob6t podstawowych oraz wszystkich rolétvarzysacych, wynikajcych z
warunkow realizacji.
- wywiercenie otworéw dla osadzenigznikow i kotew.



