D.08.01.01 KRAWEZNIKI BETONOWE
1.Wstep
1.1.Przedmiot SST
przedmiotem niniejszej Szczegoétowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania techniczne dotyczace wykonania i odbioru
robdt zwiazanych z przebudowa ulic Lipowej i M.Reja w Pleszewie
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t wymienionych w p. 1.1.
1.3. Zakres rob6t objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robdt przy ustawianiu kraweznika betonowego na tawie
betonowe;j
—  kraweznik 15x30
—  kraweznik 20x30
—  krawgznik najazdowy 15x22
—  opornik 12x25cm
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe uzyte w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi normami i przepisami
1.5.0gdlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ z dokumentacja i ustaleniami
projektowymi, SST i poleceniami Inzyniera. Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w SST D00.00.00 ,,Wymagania
ogoblne”.
2. Materialy
2.1.0goblne wymagania dotyczace robdt podano w SST D00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
2.2.Materiatami stosowanymi przy ustawianiu kraweznika wg zasad niniejszej SST sa:
2.2.1 Kraweznik betonowy wibroprasowany 15x30cm i1 20x30cm (typ uliczny),
2.2.2.Beton klasy B-10 na tawg betonowa wg PN-B-06250
2.2.3.Podsypka cementowo- piaskowa 1:4
3. Sprzet
3.1.0godlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
3.2.Roboty wykonywane beda r¢cznie przy zastosowaniu
- wibratorow ptytowych i ubijakéw mechanicznych
4. Transport
4.1.0g6lne wymagania dotyczace transportu, okreslono w SST D00.00.00 pkt. 4.
4.2 Krawezniki betonowe moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu. Nalezy je ustawia¢ rowno-
miernie na catej powierzchni tadunkowe;j i zabezpieczy¢ przed mozliwoscia przesuwania podczas
transportu.
4.3.Cement workowany mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu pod warunkiem, Ze nie ulegnie
zanieczyszczeniu lub zawilgoceniu
4.4 Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu w warunkach , nie dopuszczajacych do
zanieczyszczenia, zmieszania z innymi materiatami i nadmiernego przesuszenia lub zawilgocenia .
5. Wykonanie robét
5.1. Warunki ogoélne:



Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot budowy uwzgledniajacy
wszystkie warunki ukladania kraweznika.
5.2. Zakres wykonywanych robot
5.2.1. Wytyczenie linii krawgznika przez shuzbe geodezyjna
5.2.2. Przygotowanie podioza i wykonanie wykopu (rowka) pod tawe betonowa o wymiarach uwzgledniajacych wymiary
tawy i deskowania. Wskaznik zaggszczenia dna wykopu co najmniej 0,97 wg metody normalnej Proctora.
5.2.3.Wykonanie tawy betonowej. Zgodnie z BN-64/8845-02
5.2.4.Wykonanie podsypki cementowo-piaskowe;.
5.2.5.Montaz prefabrykatow- spoiny nie moga przekracza¢ lcm
5.2.6.0obsypanie na zewnatrz krawgznika gruntem sypkim i staranne ubicie.
6.Kontrola jakoSci robét
6.1.Kontrola jako$ci prefabrykatow
6.2.Ustawienie- sprawdzenie przez pomiar geodezyjny i ogledziny
6.2.1.Sprawdzenie rowka pod fawg: - tolerancja szerokosci wykopu £+ 2 cm
6.2.2.Sprawdzenie taw :
- zgodnos¢ profilu podtuznego gornej powierzchni taw — dopuszeza si¢ odchylenie = 1cm
- tolerancja wymiarow + 10% projektowanej wysokosci i szerokosci
- odchylenie od projektowanego kierunku + 2cm
6.2.3.Sprawdzenie krawgznikow :
- zgodno$¢ profilu podtuznego — dopuszcza si¢ odchylenie + lcm
- dopuszczalne odchylenie projektowanej linii kraweznikéw + lem
7. Obmiar robét
Jednostka obmiaru jest :
- 1m3 dla taw betonowych
- 1mb dla kraweznika na tawie betonowe;j
8. Odbior robot
Odbiory robot nalezy dokonac sprawdzajac przytoczone w p. 6. Kryteria oceny. Czynno$¢ odbioru
winna by¢ udokumentowana odpowiednik protokotem, zgodnie z zasadami przyjetymi w SST
D.00.00.00. ,,Wymagania og6lne”
odbiorowi podlegaja:
- wykonanie rowka pod tawe
- wykonanie tawy pod krawgznik
- ustawienie kraweznika
9. Podstawa platnosci
9.1. Ogdlne warunki ptatnosci okreslone zostaty w SST D.00.00.00. ,,Wymagania ogélne”
9.2. Szczegbtowe warunki ptatnosci
Cena za 1 mb winna uwzgledniac:
- sytuacyjno- wysokos$ciowe wyznaczenie robot,
- oznakowanie rob6t prowadzonych w pasie drogowym
- wykonanie deskowania i tawy
- ustawienie krawgznika
- uporzadkowanie terenu budowy
10.Przepisy zwiazane
- Podano w SST D.00.00.00 p.10.



