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D-M-00.00.00 - WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogdinej specyfikacji tecknigj (SST) $ wymagania og6lne dotygze wykonania
i odbioru rob6t drogowych i mostowych w ramach:
Remont nawierzchni drogi nr 4311P w m. Broniszewice

1.2 Zakres stosowania SST

Ogollna specyfikacja techniczna stanowi olkxamjaca podstaw opracowania szczego6towej specyfikacii
technicznej stosowanej jako dokument przetargokgnitraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienych w
punkcie 1.1.

1.3 Zakres robo6t objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmwymagania ogolne, wspdlne dla robdt epgh
0goInymi specyfikacjami technicznymi, dla poszcaagéh asortymentéw rob6t drogowych i mostowych.

1.4 Okreslenia podstawowe:
Uzyte w SST wymienione porej okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowty catdgé techniczno-gytkowa

(droge) albo jego czs¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekostowy, korpus
ziemny, wezel).

1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony ddwuudab postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi uradzeniami technicznymi zwkanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.6.Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obgguvjacymi przepisami, stanoady urzdowy dokument
przebiegu robdt budowlanych oraz zdarzekoliczndci zachodzcych w toku wykonywania rob6t.

1.4.8.Jezdnia - og¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.9. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwepowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

1.4.10. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikamétokami, pasami awaryjnego postoju i pasami
dzielacymi jezdnie.
1.4.11 Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzciwaz ze sposobem ich pokenia.

1.4.12 Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - €& obiektu oparta na podporach mostowych,
tworzaca ustrdj nioscy dla przeniesienia ruchu kotowego, pieszego.

1.4.13.Korpus drogowy - nasyp lub tagz wykopu, ktéra jest ograniczona koegpdrogi i skarpami rowéw.
1.4.14 Koryto - element uformowany w korpusie drogowyneelu utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.15 Rejestr obmiaréw - akceptowany przezzyimera zeszyt z ponumerowanymi stronami,zsty do
wpisywania przez Wykonawcobmiaru dokonywanych robét w formie wyliggzeszkicow i ew. dodatkowych
zalcznikéw. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegpptwierdzeniu przez lyniera.

1.4.16.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badzsy zaakceptowane przez Zamawdago, niezbdne
do przeprowadzenia wszelkich badgréb zwikzanych z ocenjakasci materiatdw oraz robot.

1.4.17. Materialy - wszelkie tworzywa niezbne do wykonania robét, zgodne z dokumentgmojektows i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyriiera.

1.4.19.Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstwzghych do przejmowania i rozktadania op@n od ruchu na

podtaze gruntowe i zapewnigych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa §cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana beegdaio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych.

b) Warstwa wyrownawcza - warstwa zhiga do wyréwnania nieréwdo podbudowy lub profilu istniegej
nawierzchni.

c) Podbudowa - dolna ¢& nawierzchni staaca do przenoszenia obgen od ruchu na podi®. Podbudowa me
sktad& si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

d) Podbudowa zasadnicza - gérnasczpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me
ona sktadésie z jednej lub dwoch warstw.



e) Podbudowa pomocnicza - dolnagéz podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przeniken castek podida. Maze zawierda warstwe
mrozoochrong, odsiczapca lub odcinagca.

1.4.20.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub
obiektu mostowego.

1.4.24.Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajmi pas terenu przeznaczony do umieszczania wdnagi
oraz drzew i krzewéw. Pas drogowy #eoréwniez obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy
urzadzen chronicych ludzi isrodowisko przed ugkliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.25. Pobocze - ag¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywaskt pojazddéw, umieszczenia
urzadzen bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzsta jednoczénie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

1.4.26.Podi@e - grunt rodzimy lub nasypowy.zeey pod nawierzchaido gkbokasci przemarzania.

1.4.28. Polecenie layniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawaeprirzyniera, w formie pisemnej,
dotyczce sposobu realizacji robét lub innych sprawazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.29.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydagdaca autorem dokumentaciji projektowe;j.
1.4.31.Przepust - obiekty wybudowane w formie zamstejiobudowy konstrukcyjnej, stace do przeptywu matych
ciekow wodnych pod nasypami korpusu drogowego lalruthu kotowego, pieszego.

1.4.32. Przeszkoda naturalna - elemefbdowiska naturalnego, stanaey utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka itp.

1.4.33.Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanogvutrudnienie w realizacji zadania budowlanegopmzgktad
droga, kolej, ruroap itp.

1.4.34. Przetargowa dokumentacja projektowa <$¢zdokumentacji projektowej, ktdra wskazuje lokalizac
charakterystyk i wymiary obiektu hdacego przedmiotem robot.

1.4.35 Przyczétek - skrajna podpora obiektu mostowegozevsktada sie z petnejsciany, stupéw lub innych form
konstrukcyjnych, np. skrzy komér.

1.4.40. Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ichsdio (przedmiarem) w kolejrmi technologicznej ich
wykonania.

1.4.41.Tunel - obiekt zagbhiony ponkej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dwgja ruchu pieszego.
1.4.43. Zadanie budowlane - ¢ przeds¢wziccia budowlanego, stanoyga odebna calas¢ konstrukcyjma lub
technologicza, zdolry do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkeghniczno-aytkowych. Zadanie

moze polegé na wykonywaniu rob6t zwrzanych z budow modernizagj, utrzymaniem oraz ochranbudowli
drogowej lub jej elementu.

1.5 Ogdlne wymagania dotycgce robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&kdch wykonania oraz za ich zgodidoz dokumentagj
projektows, SST i poleceniami ktyniera.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach umowy przeieaWykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi  wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i adisiracyjnymi, lokalizag i wspoétrzdne punktéw
gtéwnych trasy oraz reperdw, dziennik budowy oram cegzemplarze dokumentacji projektowej i dwa katypl
SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadioza ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru kaicowego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki gagde Wykonawca odtworzy i utrwali na
wiasny koszt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowagtizie zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazesdanym w
szczeg6towych warunkach umowy, uwadtiajjcym podziat na dokumentacprojektova:
— Zamawiajcego,
— sporadzory przez Wykonawe



1.5.3.Zgodnasé robot z dokumentacp projektowsg i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokiyn@mzekazane przez Apniera Wykonawcy
stanowi, cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegoélnione w @ jednym z nich & obownzujace dla Wykonawcy
tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw ohpuwje kolejnd¢ ich waznaosci
wymieniona w ,,0gélnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie mze wykorzystywa bledéw lub opuszcze w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadotinzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbienosci opis wymiaréw waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkéw.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materigialzgodne z dokumentagcprojektows i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSTeda uwazane za wartei docelowe, od ktérych
dopuszczalneasodchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéwaneéntéw budowli
musz by¢ jednorodne i wykazywazgodnd¢ z okre&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mog
przekracza dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentacprojektows lub SST i
wplynie to na niezadowalgia jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostarasgpione innymi, a roboty
rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy
a) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernjagcly i remontowych (,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowikany do utrzymania ruchu publicznego na terenieotyd w sposéb okgtony w
D-M-00.00.00, w okresie trwania realizacji kontnaké&z do zak@éczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przysipieniem do robét Wykonawca przedstawizynierowi do zatwierdzenia uzgodniony z
odpowiednim zarmem drogi i organem zaydzapcym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpie@eab6t w
okresie trwania budowy. W zadeosci od potrzeb i pogpu robét projekt organizacji ruchu powinien ¢by
aktualizowany przez Wykonawaa bieaco.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczynstaiuje i ledzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczaje takie jak: zaporyswiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewgdaj ten sposéb
bezpieczastwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczoiow dziei i w nocy tych zapér i znakéw, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzgllow bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne wdzenia zabezpieczgje keda akceptowane przeziyniera.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogziem w sposéb uzgodniony
Z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscachscigeh okrélonych przez layniera, tablic informacyjnych,
ktérych tré¢ bedzie zatwierdzona przez dyniera. Tablice informacyjneeda utrzymywane przez Wykonawaov
dobrym stanie przez caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebo@j zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen
umowrs.

b) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o charakiawestycyjnym

Wykonawca jest zobowtany do zabezpieczenia terenu budowy w okresieniameealizacji kontraktuza
do zakaczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje ¢dzie utrzymywa tymczasowe uggzenia zabezpieczgje, w tym:
ogrodzenia, pacze, dgwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcdvezelkie innesrodki nieztzdne do
ochrony rob6t, wygody spoteczéwd i innych.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi publicznie przed ich rozpogziem w spos6b uzgodniony
Z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscachscith okrélonych przez layniera, tablic informacyjnych,
ktorych tréi¢ bedzie zatwierdzona przez Ayniera. Tablice informacyjneeba utrzymywane przez Wykonawav
dobrym stanie przez caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegeboej zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen
UMOWns.



1.5.5.0chrona $rodowiska w czasie wykonywania rob6t

Wykonawca ma obowrek zn@ i stosowa& w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dage
ochronysrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcaztzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stejj,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowanieestlo przepiséw i norm dotygeych
ochronysrodowiska na terenie i wokot terenu budowy oradzte unik& uszkodzé lub uchkzliwosci dla os6b
lub wiasndci spotecznej i innych, a wynikgjych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w
nastpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujic sk do tych wymaga bedzie miat szczegdlny wzgl na:

1) lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopévégdiojazdowych,

2) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéw wodnych pyitarh substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwoscia powstania pgaru.

1.5.6.0chrona przeciwpazarowa

Wykonawca kdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca hdzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy,
na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniacholbiych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach
pojazdach.

Materiaty tatwopalne &da sktadowane w spos6b zgodny z odpowiednimi przemisaabezpieczone przed
dostpem osob trzecich.

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpogarem wywotanym jako rezultat
realizacji rob6t albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktére w sposéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedn dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materialtdbw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oggéniu wigkszym od
dopuszczalnego, olkdlenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowezyte do robot bda mialy aprobat technicza wydary przez uprawniom
jednostk, jednoznacznie okétajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatowsradowisko.

Materiaty, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, azpidiczeniu robo6t ich szkodlivéd
zanika (np. materiaty pylaste) mopdoy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaggchnologicznych
wbudowania. Jeeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamavdigy powinien otrzymé zgod: na wycie tych
materiatéw od wiéciwych organéw administracji patwowe;.

Jezeli Wykonawca uyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie specyfikacjami, a ich aycie
spowodowalo jakiekolwiek zagteniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj

1.5.8.0chrona wiasndci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochromstalacji na powierzchni ziemi i za adzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiladglasych wigcicielami tych urzdzen potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiggo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zementasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzenieningtdlacii i uradzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowgzany jest umigci¢ w swoim harmonogramie rezeywzasow dla wszelkiego rodzaju
robot, ktére maj by¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i uradzen podziemnych na terenie budowy i
powiadomé Inzyniera i wlkadze lokalne o zamiarze rozpgza robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwilocznie powiadomizyniera i zainteresowane wiadze orazdhie z nimi
wspotpracowat dostarczaj wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu mapr Wykonawca &dzie
odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzkaa instalacji na powierzchni ziemi i gedzea
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyelprzez Zamawiagego.



1.5.9.0graniczenie obcizen osi pojazdow

Wykonawca stosowasie bedzie do ustawowych ograniaz@bcihzenia na  przy transporcie materiatow i
wyposaenia na i z terenu rob6t. Uzyska on wszelkie nidnb zezwolenia od wtadz co do przewozu nietypowych
wagowo tadunkoéw i w sposobagty bedzie o kadym takim przewozie powiadamiatdyniera. Pojazdy i tadunki
powodujce nadmierne obgienie osiowe nie dala dopuszczone ngwiezo ukaaczony fragment budowy w oddie
terenu budowy i Wykonawcasbizie odpowiadat za naprawvszelkich rob6t w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie
poleceniami layniera.

1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcedhie przestrzegaprzepisow dotyczrych bezpieczestwa i higieny
pracy.

W szczegOlnéci Wykonawca ma obowrek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz piehsiapcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idozie utrzymywal wszelkie ugzizenia zabezpieczgje, socjalne oraz spitzi
odpowiedna odziez dla ochrony zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie orda dapewnienia
bezpieczastwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymageokreslonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaplacie isuwzgkdnione w cenie umownej.

1.5.11.0chrona i utrzymanie rob6t

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie materiaty i urdzenia uywane do robét
od daty rozpoczia do daty zakiczenia robét (do wydania potwierdzenia z@daenia przez liyniera).

Wykonawca kdzie utrzymywd roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaroevimmo by
prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowaéjilelementy byly w zadowalgym stanie przez caly czas, do
momentu odbioru ostatecznego.

Jelli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie igniera powinien
rozpoca¢ roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12.Stosowanie si do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowizany jest zna wszystkie przepisy wydane przez wladze centralngejscowe oraz
inne przepisy i wytyczne, ktére sv jakikolwiek sposdb zwizane z robotami iduizie w peini odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznyctigzas prowadzenia robot.

Wykonawca hkdzie przestrzegapraw patentowych i duzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odngnie wykorzystania opatentowanych agizen lub metod i w sposéb aity
bedzie informowa Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawigkopie zezwol# i inne odnéne dokumenty.

2. MATERIALY
2.1 Zrodia uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avgistaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robdt Wykonawca przedstawi szdaeg informacje dotyce proponowanegarédia
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych matéiw i odpowiednigwiadectwa badalaboratoryjnych oraz
prébki do zatwierdzenia przezzyniera.

Zatwierdzenie partii materialtéw z danegddta nie oznacza automatycznie,wszelkie materiaty z danego
zrodta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia bada celu udokumentowaniage materiaty uzyskane z
dopuszczonegarddia w sposdb gty spetniaj wymagania SST w czasie pgsti robot.

2.2 Pozyskiwanie materiatéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozuiad wigcicieli i odnagnych wtadz na pozyskanie materiatéw
z jakichkolwiek zrédet miejscowych wiczapc w to zrédla wskazane przez Zamawieggo i jest zobowizany
dostarczy Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpgem eksploatacjirodta.

Wykonawca przedstawi dokumentacgawierajca raporty z bada terenowych i laboratoryjnych oraz
proponowan przez siebie metedvydobycia i selekcji do zatwierdzeniazimierowi.



Wykonawca ponosi odpowiedzialitoza spetnienie wymagailosciowych i jakdciowych materiatow z
jakiegokolwiekzrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: gptavynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
Zwiazane z dostarczeniem materiatéw do robot.

Humus i nadklad czasowo zth z terenu wykopow, ukopOw i miejsc pozyskaniaskiai zwiru beda
formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce ulgkvaciji terenu po ukiczeniu robét.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopow terenie budowy lub z innych miejsc

wskazanych w dokumentach umowydb wykorzystane do rob6t lub odwiezione na odktad cwdpdnio do
wymaga umowy lub wskazalInzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyzyniera, Wykonawca nie ¢blzie prowadz zadnych
wykopdw w obebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty wyszéhgigne w dokumentach umowy.

Eksploatacjazrédet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgajacymi na
danym obszarze.

2.3 Inspekcja wytwdérni materiatow

Wytwérnie materiatdw magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera w celu sprawdzenia zgodnd
stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Krgiaterialtdbw mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich
wiasciwosci. Wynik tych kontroli ledzie podstaw akceptaciji okrdonej partii materiatdw pod wzgllem jakdci.

W przypadku, gdy liynier kedzie przeprowadzat inspekcjwytworni, keda zachowane nagiujace
warunki:

a) Inzynier bedzie miat zapewnian wspotprag i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatdbw wsiza
przeprowadzania inspekciji,

b) Inzynier kedzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tych gzi wytworni, gdzie odbywa siprodukcja
materiatdbw przeznaczonych do realizacji umowy.

2.4 Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy adiz
zlozone w miejscu wskazanym przezzyniera. J€li Inzynier zezwoli Wykonawcy nazycie tych materiatow do
innych robdt, ni te dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tychterialtdw zostanie przewadciowany przez
Inzyniera.

Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajdujsic nie zbadane i nie zaakceptowane materialty, Wykeaaw
wykonuje na whkasne ryzyko, lige sk z jego nieprzyciem i niezaptaceniem

2.5 Przechowywanie i sktadowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyeriio czasu gdyddla one potrzebne do robat,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zadhawaja jakos¢ i whasciwosé do robdt i byly dosipne do
kontroli przez liyniera.

Miejsca czasowego sktadowania materiatégdabzlokalizowane w olabie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z laynierem lub poza terenem budowy w miejscach zorgavanych przez Wykonawc

2.6 Wariantowe stosowanie materiatow

Jeili dokumentacja projektowa lub SST przewigdumnazliwosé wariantowego zastosowania rodzaju
materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powriadInzyniera o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie
przed wyciem materiatu, albo w okresie dirzym, jéli bedzie to wymagane dla batlgprowadzonych przez
Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiakimize by¢ pézniej zmieniany bez zgody tgniera.

3. SPRZET

Wykonaweca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgt, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wpltywu na jaké¢ wykonywanych rob6t. Sper uzywany do robét powinien ldyzgodny z ofert Wykonawcy i
powinien odpowiada pod wzgédem typow i ilgci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieaarzaciji
robo6t, zaakceptowanym przezzymiera; w przypadku braku ustalev takich dokumentach smtzpowinien by
uzgodniony i zaakceptowany przezyniera.

Liczba i wydajnd¢ sprz:tu bedzie gwarantowaprzeprowadzenie robot, zgodnie z zasadamistkmgmi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachyimera w terminie przewidzianym umaw



Sprzt bedacy wtasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma Byutrzymywany w dobrym
stanie i gotowgci do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrosyodowiska i przepisami dotygazymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi kopie dokumentéw potwierdagych dopuszczenie spitm do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidupozliwo$é wariantowego iycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyiniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akaeipt
przed uyciem sprztu. Wybrany spra, po akceptacji liayniera, nie mge by p&zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw umowy,
zostan przez Irryniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do rob6t

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowrany do stosowania jedynie takicliodkéw transportu, ktére nie wphyn
niekorzystnie na jakké wykonywanych robét i wkiwosci przewa:onych materiatow.

Liczba srodkoéw transportu dmzie zapewni& prowadzenie robét zgodnie z zasadami dkre/mi w
dokumentaciji projektowej, SST i wskazaniachyimera, w terminie przewidzianym umaw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdydad spetni@ wymagania dotycce przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych gfsti na osie i innych parametréw technicznySrodki transportu
nie odpowiadajce warunkom dopuszczalnych of@n na osie mog by¢ dopuszczone przez Ayniera, pod
warunkiem przywrécenia stanu pierwotneggtiowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca hdzie usuwé na bieaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sgdowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdactedmu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ratgiidnie z umow oraz za jak& zastosowanych
materiatéw i wykonywanych robét, za ich zgodhia dokumentagj projektows, wymaganiami SST, PZJ, projektu
organizacji rob6t oraz poleceniamiimiera.

Wykonawca ponosi odpowiedziakio za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie Wgsoi
wszystkich elementéw rob6t zgodnie z wymiarami ¢dreymi okrélonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na finie przez layniera.

Nastpstwa jakiegokolwiek leldu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i wyznaczaniu robot
zostan, jesli wymaga tego kedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawnoa wtasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wys$okprzez Irryniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnéci za ich dokladng:.

Decyzje Ireyniera dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatow i element@bwét kzda oparte na
wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy,udwntacji projektowej i w SST, a takw normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjizymier uwzgtdni wyniki badaé materiatdow i robot, rozrzuty normalnie
wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatéwswiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych
oraz inne czynniki wptywage na rozwzan kwestk.

Polecenia Iayniera lkeda wykonywane nie p#niej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawgcpod graba zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytodunosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1 Program zapewnienia jakdci

Do obowhzkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobatyyimera programu
zapewnienia jakii, w ktérym przedstawi on zamierzony sposOb wykeagia robét, maiwosci techniczne,
kadrowe i organizacyjne gwarartog wykonanie rob6t zgodnie z dokumendgmjojektows, SST oraz poleceniami i
ustaleniami przekazanymi przezymiera.

Program zapewnienia jaka bedzie zawier&:
a) cz$¢ 0golm opisupca:
— organizac} wykonania rob6t, w tym terminy i sposéb prowadaenibét,
— organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,
- bhp,,
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- wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygaanie praktyczne,

- wykaz osé6b odpowiedzialnych za jdkad terminowd¢ wykonania poszczegdélnych elementoéw robot,

— system (sposéb i proceddiproponowanej kontroli i sterowania jald wykonywanych robét,

— wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumastego lub laboratorium,
ktéremu Wykonawca zamierza zlégrowadzenie bada,

— sposéb oraz form gromadzenia wynikow badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmo
sterupcych, a take wyciaganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesidologicznym, proponowany
sposoéb i form przekazywania tych informacji #ynierowi;

b) cz$¢ szczegbtow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i urgddzen stosowanych na budowie z ich parametrami techginzroraz wyposzeniem w
mechanizmy do sterowania i adzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilg¢ srodkéw transportu oraz uydzen do magazynowania i zatadunku materiatow, spoipiskzy,
kruszyw itp.,

— sposéb zabezpieczenia i ochrony tadunkow przedhlitda wiasciwosci w czasie transportu,

— sposo6b i proceddrpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie prébek, legalizacja i sprawdzanie
urzadzeh, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatéw, waytania mieszanek i wykonywania
poszczegoélnych elementow robét,

— sposéb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiagdgmi wymaganiom.

6.2 Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robé6t &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatazona
jakasé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pehkontrok rob6t i jak@ci materiatdw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wézapc personel, laboratorium, sptzzaopatrzenie i wszystkie udzenia niezedne
do pobierania prébek i batlanateriatow oraz robét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroltyinier maze zaadac od Wykonawcy przeprowadzenia bada
celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowak.

Wykonawca kdzie przeprowadZapomiary i badania materiatow oraz robét zatatliwoscia zapewniaica
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyndiokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu bad&h czstotliwos¢ sa okreslone w SST, normach i wytycznych.
W przypadku, gdy nie zostaly one tam ckvae, Irzynier ustali jaki zakres kontroli jest koniecznyayazapewnt
wykonanie rob6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy mynierowi swiadectwa,ze wszystkie stosowane wadzenia i sprgt badawczy
posiadaj wazna legalizacg, zostaly prawidiowo wykalibrowane i odpowiaglayymaganiom norm okgéajacych
procedury bada

Inzynier kedzie mi& nieograniczony dogb do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier ledzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgnieciach
dotyczcych uradzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelunhgbod badawczych.
Jezeli niedocignigcia te lgda tak powane, ze mog wplyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier natychmiast
wstrzyma aycie do robot badanych materiatow i dépiyje do uycia dopiero wtedy, gdy niedagjniecia w pracy
laboratorium Wykonawcy zostamsungite i stwierdzona zostanie odpowiednia jaktych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem lsahateriatéw ponosi Wykonawca.
6.3 Pobieranie probek

Prébki keda pobierane losowo. Zalecas stosowanie statystycznych metod pobierania protyesrtych na
zasadzie,ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji molgy¢ z jednakowym prawdopodoligtwem
wytypowane do bada

Inzynier kedzie mi€ zapewnion mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek.
Na zlecenie Iayniera Wykonawca dnizie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatéw, ktére hudz
watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materialy nie zostgrzez Wykonawg usungte lub ulepszone z

wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badpokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenstenek; w
przeciwnym przypadku koszty te pokrywa ZamawGgj

Pojemniki do pobierania probekda dostarczone przez Wykonagviczatwierdzone przez syniera. Probki
dostarczone przez Wykonagvdo bada wykonywanych przez kiyniera lzda odpowiednio opisane i oznakowane,
w spos6b zaakceptowany przezyniera.
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6.4 Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetla przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dip, gdy
normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogomazna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przezyimiera.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub baflaWykonawca powiadomi kyniera o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiatubadania, Wykonawca przedstawi ngnge ich wyniki do
akceptacji lnyniera.

6.5 Raporty z badan

Wykonawca kdzie przekazywalnzynierowi kopie raportéw z wynikami badlgak najszybciej, nie pdniej
jednak nk w terminie okrélonym w programie zapewnienia jadm.

Wyniki bada (kopie) kkda przekazywane kynierowi na formularzach wedtug dostarczonego priego
wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6 Badania prowadzone przez liyniera

Dla celéw kontroli jakeéci i zatwierdzenia, liynier uprawniony jest do dokonywania kontroli, perfainia
prébek i badania materiatdwanodta ich wytwarzania i zapewniona medbie wszelka potrzebna do tego pomoc
ze strony Wykonawcy i produtzemateriatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontrobbidt prowadzonego przez Wykonaydidzie
oceni& zgodnd¢ materiatdow i rob6t z wymaganiami SST na podstawimikéw bada dostarczonych przez
Wykonawe,.

Inzynier maze pobierd probki materiatow i prowadgibadania niezaimie od Wykonawcy, na swoj koszt.
Jezeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to liynier poleci Wykonawcy lub zleci
niezalenemu laboratorium przeprowadzenie powtornych lullatkowych bada albo oprze si wylacznie na
wlasnych badaniach przy ocenie zgoghiomateriatow i rob6t z dokumentacjprojektows i SST. W takim
przypadku catkowite koszty powtérnych lub dodatkotwvybada i pobierania prébek poniesione zostgorzez
Wykonawe;.

6.7 Certyfikaty i deklaracje
Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpieazstwa wykazuicy, ze zapewniono zgod®é z kryteriami technicznymi okénymi
na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznyelz @raciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodngxi z:
— Polslky Normg lub
— aproba4 techniczi, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowidtmskiej Normy, jeeli nie s objete
certyfikacp okreslona w pkt 1 i ktore spetniajwymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumerdgywg/magane przez SST, 4da partia dostarczona do
robét kxdzie posiadate dokumenty, okitajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe mugposiadéa ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raatezpby poparte
wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badacda dostarczone przez Wykonagvc
Inzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaych wymaga beda odrzucone.

6.8 Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyrovaazujacym Zamawiajcego i Wykonawe
w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowykdiica okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidtn@a
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z okxawjacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy ebla dokonywane na bimco i beda dotyczy przebiegu robét, stanu
bezpieczastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsteny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyetzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz etdska stibowego. Zapisy &da czytelne, dokonane trwat
technila, w porazidku chronologicznym, bezpeednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalyczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumgerida oznaczone kolejnym numerem ganika
i opatrzone dati podpisem Wykonawcy i ltyniera.
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Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegoIngci:
- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,
— dak przekazania przez Zamawieggo dokumentacji projektowej,
— uzgodnienie przez f#iyniera programu zapewnienia jgkoi harmonograméw robot,
— terminy rozpocgzcia i zakaiczenia poszczegolnych elementéw robot,
— przebieg robdt, trudrai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przytygyprzerw w robotach,
— uwagi i polecenia lzyniera,
— daty zaradzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,
— zgloszenia i daty odbioréw robét zanik@jch i ulegajcych zakryciu, cgciowych i ostatecznych
odbioréw robot,
— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
— stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania rob6t podlegsch ograniczeniom lub
wymaganiom szczegélnym w zyzku z warunkami klimatycznymi,
— zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowej,
— dane dotycace czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtrakcie wykonywania robét,
— dane dotyczce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
- dane dotycace jakadci materiatdw, pobierania prébek oraz wyniki prampadzonych badaz podaniem, kto je
przeprowadzat,
— wyniki prob poszczeg6inych elementéw budowli z pade, kto je przeprowadzat,
- inne istotne informacje o przebiegu robét.
Propozycje, uwagi i wygmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowygabprzeditaone Ireynierowi
do ustosunkowaniaesi
Decyzje Irzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca pageig zaznaczeniem ich przgja lub
Zajeciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obligujéyiniera do ustosunkowaniasProjektant nie jest jednak
strora umowy i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy robot.

(2) Rejestr obmiarow
Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwadgjna rozliczenie faktycznego pegtl kazdego z elementow

rob6t. Obmiary wykonanych rob6t przeprowadza wi sposob eigly w jednostkach przgtych w kosztorysie i
wpisuje do rejestru obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnblub certyfikaty zgodngci materiatdw, orzeczenia o jad@
materiatéw, recepty robocze i kontrolne wyniki bad&/ykonawcy leda gromadzone w formie uzgodnionej w

programie zapewnienia jakd. Dokumenty te stanowizahkczniki do odbioru robét. Winny lyudostpnione na
kazdezyczenie lrtyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczacsoprocz wymienionych w punktach (1) - (3) r@stjace dokumenty:

a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyowywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robot,

e) protokoty z narad i ustate

f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy éxla przechowywane na terenie budowy w miejscu odpavitedabezpieczonym.

Zaginiccie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgoj@matychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyeltla zawsze dogpne dla liiyniera i przedstawiane do vaglu nazyczenie
Zamawiajcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Og6lne zasady obmiaru robot
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Obmiar robét bdzie okrgla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z do&ntacy projektovy i
SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powsaigniu Irzyniera o zakresie obmierzanych
robdt i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni grzgm terminem.

Wyniki obmiaru keda wpisane do rejestru obmiaréw.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wélepym kosztorysie lub gdzie
indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obawmku ukaiczenia wszystkich robét. Bine dane zostan
poprawione wg instrukcji tryniera na pimie.

Obmiar gotowych robétdulzie przeprowadzony z eztdscia wymagan do celu miesicznej ptatnéci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie ollanym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawdnzyniera.

7.2 Zasady okrélania ilosci robét i materiatow

Dlugosci i odlegiaci pomidzy wyszczegolinionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdiu
linii osiowe;.

Jelli SST wiaciwe dla danych robdt nie wymagafego inaczej, okjosci beda wyliczone w m3 jako
dhugas¢ pomnaona przezredni przekrg;.

llosci, ktore mag by¢ obmierzone wagowo, ¢da wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.

7.3 Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgédabzaakceptowane przez

Inzyniera.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez Wykonawvcleeli urzadzenia te lub spet
wymagaj bada atestujcych to Wykonawcaduzie posiadawazne $wiadectwa legalizaciji.

Wszystkie uradzenia pomiaroweddla przez Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania robét.
7.4 Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje smlzenia wagowe odpowiadge odnénym wymaganiom SST
Bedzie utrzymywa to wyposaenie zapewniag w sposob aigly zachowanie dokfadioi wg norm zatwierdzonych
przez Irktyniera.

7.5 Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary keda przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robétakze w
przypadku wysipowania dtiszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegagych zakryciu przeprowadzasgirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obtigzdxda wykonane w spos6b zrozumialy i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub @bpsci beda uzupelnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw. W ralzieku miejsca szkice magby¢ dolczone w formie
oddzielnego zatznika do rejestru obmiaréw, ktérego wzor zostarigodniony z laynierem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
8.2 Odbidr robot zanikaj acych i ulegapcych zakryciu

Odbiér rob6t zanikacych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych
robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegakryciu.
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Odbiér robét zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umdiwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania oggrpostpu robot.
Odbioru rob6t dokonuje kynier.

Gotowas¢ danej czsci robdt do odbioru zglasza Wykonawca wpisem demtzika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem layniera. Odbidr bdzie przeprowadzony niezwlocznie, niezpigj jednak ni w ciagu 3 dni od
daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiainia o tym fakcie kyniera.

Jakac¢ i ilos¢ rob6t ulegajcych zakryciu ocenia ftynier na podstawie dokumentéw zawiargich komplet
wynikow bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawiav konfrontacji z dokumentagjprojektows,
SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3 Odbidr czesciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgici rob6t. Odbioru cgsciowego robot
dokonuje si wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym roboét. Qdhiob6t dokonuje kynier.

8.4 Odbiér ostateczny robét

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego rob6t

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetatpgo wykonania robét w odniesieniu do ichédlip
jakosci i wartasci.

Calkowite zakéczenie rob6t oraz gotowd do odbioru ostatecznegedrie stwierdzona przez Wykonagvc
wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadgnigim na gimie o tym fakcie layniera.

Odbiér ostateczny rob6t napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia
potwierdzenia przez hyniera zakaczenia robo6t i przycia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznagzmzez Zamawiagego w obecnii Inzyniera i
Wykonawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jadaiowej na podstawie przedionych dokumentow,
wynikéw bada i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaiowykonania rob6t z dokumentagjrojektovg i SST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapozga sealizacy ustalé przyjetych w trakcie odbiorow
robot zanikajcych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robdtipetniagcych i robot
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t pegeoavych lub rob6t uzupetniagych w warstwie
scieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje czyidaioi ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komjsie jaka¢ wykonywanych rob6t w poszczegoélnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumeataajektovs i SST z uwzgldnieniem tolerancji i nie ma wkszego
wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpiéstgo ruchu, komisja dokona paten, oceniagc pomniejszos
wartas¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatgm robdt jest protokédt odbioru ostatecznego
robo4t sporadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohoamy przygotowé nasgpujace dokumenty:

1.dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgvjesli zostata sporadzona w
trakcie realizacji umowy,

2.szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawod@kmmentéw umowy i ew. uzupetriag lub zamienne),

3.recepty i ustalenia technologiczne,

4.dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),

5.wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batlaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST, i ew. PZJ

6.deklaracje zgodroi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatow zgodnie z SST i ew. PZJ,

7.opink technologicza sporadzoms na podstawie wszystkich wynikow bada pomiaréw zadczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

8.rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towsmgych (np. na przel@nie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych robét wiécicielom uradzes,

9.geodezyja inwentaryzagj powykonawcz rob6ét i sieci uzbrojenia terenu,

10.kopk mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawcze;j.
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W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego niddpgotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Whgkea wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robot.

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetlnigge keda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.

Termin wykonania robét poprawkowych i robét uzupahcych wyznaczy komisja.
8.5 Odbidér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydidtr@wizanych z usugctiem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okregsi@arancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny dulizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obigktuwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbiér ostateczny robét”.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1 Ustalenia og6lne

Podstaw ptatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagawa jednost& obmiarow
ustalory, dla danej pozyciji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowadgstave ptatnéci jest wartéé¢ (kwota) podana przez
Wykonawe; w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosgowej ledzie uwzgédniac wszystkie czynrgei,
wymagania i badania skladag st na jej wykonanie, okétone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projeké.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétlp obejmowa:

— robocizre bezpdredni wraz z towarzysgcymi kosztami,
- wartas¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymaaewentualnych ubytkéw i transportu na
teren budowy,
— wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
— koszty p@rednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obaaujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2 Warunki umowy i wymagania og6lne D-M-00.00.00

Koszt dostosowaniaeido wymaga warunkéw umowy i wymagaogélnych zawartych w D-M-00.00.00
obejmuje wszystkie warunki oldlene w ww. dokumentach, a nie wyszczegoélnione vztaygsie.

9.3 Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i organizaghu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem i odpowiednimi instytucjami projektu orgaatji ruchu na czas
trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projdktiynierowi i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnie
wynikajacych z postpu robét,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowaniawietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

(c) optaty/dzietawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kgamikOw, barier, oznakowai drenawu,

(f) tymczasow przebudow urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdoéw/przejazdéw i organizaefihu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i uscie tymczasowych oznakowaionowych, poziomych, barier i
swiatet,
(b) utrzymanie ptynngci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdoéw/przejazdéw i organizaajchu obejmuje:

(a) usunicie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.
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D-01.01.01 - ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. WSTEP
1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikaajhtecznej (SST) swymagania dotyege wykonania i
odbioru robét zwizanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punkidysokaciowych w ramach

Remont nawierzchni drogi nr 4311P w m. Broniszewice
1.2 Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowaka dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robét wymienionych w p. 1.1.

1.3 Zakres robo6t objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia rob6t azanych z wszystkimi
czynnagciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu td®gowej oraz potaenia
obiektéw inzynierskich.

1.4 Okreslenia podstawowe:
1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasykpy kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostale okidenia podstawowe as zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawnigdine” pkt 1.4.

1.5 Ogdlne wymagania dotycgce robdét

Ogdlne wymagania dotygze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjokt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogblne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padanOST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziem lub petem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o diggaokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza gramcbdét ziemnych, w asiedztwie punktéw zatamania trasy,
powinny mie srednie od 0,15 do 0,20 m i diugdod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw naje stosowé paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i
diugacsci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istagej nawierzchni bolce staloweednicy 5 mm i diugéci
od 0,04 do 0,05 mSwiadki” powinny mig diugai¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.

3. SPRZET
3.1. Og6lne wymagania dotycgce spratu

0Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” kt
3.2. Sprt pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysakmvych naley stosowd nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej idw wysokdciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktadiod pomiaru.
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4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotycrce transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy @ przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Og6lne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w OST D-M-000,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z obogviujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien prgejod Zamawiajcego dane zawierge
lokalizack i wsp6trzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawegjo, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia i
pomiary geodezyjne niegne do szczegbétowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagtzg odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawazyniera o wszelkich kidach wykrytych w wytyczeniu
punktow gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczychedy te powinny by usunite na koszt Zamawiggego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowep szgodne z
rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste r@lne terenu istotnie #@ia sic od
rzednych okrélonych w dokumentaciji projektowej, to powinien padomt o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu
w takim rejonie nie powinno Byzmieniane przed pogiiem odpowiedniej decyzji przez dyniera. Wszystkie
roboty dodatkowe, wynikage z rénic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowejz¢dnych
rzeczywistych, akceptowane przez zyniera, zostam wykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie
powiadomienia Inyniera oznacza,e roboty dodatkowe w takim przypadku atmgi Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazyj na pomiarach Wykonawcy, nie mpgby¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkipsrednie osi trasy musgzby¢ zaopatrzone w
oznaczenia okétajace w sposéb wytay i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma i wzér
tych oznaczg powinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgonszystkich punktéw pomiarowych i ich oznasze czasie
trwania rob6t. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawijo zostamn zniszczone przez Wykonawc
swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgese konieczne do dalszego prowadzenia rob6tps$tarm one
odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne diavigtowej realizacji robét naia do obowiazkow
Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osesy i punktéw wysokasciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne momy by zastabilizowane w sposéb trwaty, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azaklowkzane do punktéw pomocniczych, padmych poza
granig robét ziemnych. Maksymalna odleggopomiedzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych niezmo
przekracz& 500 m.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagcjprojektowa oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawjeggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji ngawowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okrdonej w dokumentacji projektowe;.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzeae krawdzi nasypéw i wykopow na
powierzchni terenu (okékenie granicy rob6t), zgodnie z dokumengagjojektows oraz w miejscach wymagsjych
uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia rodmiejscach zaakceptowanych przezyiriera.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypéw i wykopdéw o ksztalcie
zgodnym z dokumentagcprojektovs.
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6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1 Ogdlne zasady kontroli jakdci robét
Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og3lpkt 6.
6.2 Kontrola jako §ci prac pomiarowych
Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwrzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysgdiowych naley
prowadzé wedtug ogélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657) zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt 5.4,
7. OBMIAR ROBOT
7.1 Og0lne zasady obmiaru rob6t
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@0Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar rob6t zwizanych z wyznaczeniem obiektow jestdda obmiaru rob6t mostowych.

8. ODBIOR ROBOT
8.1 Ogodlne zasady odbioru robot
Ogdlne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
8.2 Sposaéb odbioru robot
Odbidr roboét zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie @asfe na podstawie szkicOw i dziennikéw
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli genginej, ktére Wykonawca przedktadaynierowi.
9. PODSTAWA PLATNO $CI
9.1 Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Og0dlne ustalenia dotysee podstawy ptatrsoi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wym. ogdlne” pkt 9.
9.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robét obejmuje:

— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtdwnych osi trgmynktéw wysokéciowych,

— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wységmwych,

— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,

— zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrowmh przed zniszczeniem i oznakowanie ulatudej
odszukanie i ewentualne odtworzenie.
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D-04.03.01 - OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE WARSTW
KONSTRUKCYJNYCH

1. WSTEP
1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecanigj (OST) § wymagania dotycxe wykonania i
odbioru robét zwizanych z oczyszczeniem i skropieniem warstw koksyjnych nawierzchni, w ramach:
Remont nawierzchni drogi nr 4311P w m. Broniszewice

1.2 Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosoyamadokument przetargowy i kontraktowy przy zleicain
realizacji robét wymienionych w p. 1.1.

1.3 Zakres robo6t objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robo6t aganych z oczyszczeniem i
skropieniem warstw konstrukcyjnych przedagniem nasfpnej warstwy nawierzchni.

1.4 Okreslenia podstawowe:

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjamoganymi
w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4..

1.5 Ogdlne wymagania dotycgce robét

0Ogblne wymagania dotygze robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogb[vkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1 Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogl6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, padav OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2 Rodzaje materiatdow do wykonania skropienia

Materialami stosowanymi przy skropieniu warstw gwakcyjnych nawierzchnias
a) do skropienia podbudowy nieasfaltowe;j:
- kationowe emulsjéredniorozpadowe wg WT.EmA-1994 [5],
b) do skropienia podbudéw asfaltowych i warstw esmanek mineralno-asfaltowych:
- kationowe emulsje szybkorozpadowe wg WT.EmA-1994 [5

2.3 Wymagania dla materiatow

Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej podanBmA-94 [5].
Wymagania dla asfaltéw drogowych podano w PN-C7842].

2.4 Zuzycie lepiszczy do skropienia

Orientacyjne ziycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnyatwierzchni podano w tablicy 1.

Tablica 1. Orientacyjne zycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnyewierzchni

Lp. Rodzaj lepiszcza zycie (kg/nf)

1 Emulsja asfaltowa kationowa od 0,3 do 1,2

Doktadne zuaycie lepiszczy powinno lgyustalone w zalenosci od rodzaju warstwy i stanu jej powierzchni
i zaakceptowane przeziyniera.

2.5 Sktadowanie lepiszczy

Warunki przechowywania nie mggowodowa utraty cech lepiszcza i olinia jego jakéci.
Lepiszcze naley przechowywda w zbiornikach stalowych wyposanych w uradzenia grzewcze i
zabezpieczonych przed dgstm wody i zanieczyszczeniem. Dopuszcza siagazynowanie lepiszczy w
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zbiornikach murowanych, betonowych lablbetowych przy spetnieniu tych samych warunkéwiggpodano dla
zbiornikéw stalowych.

Emulsg maozna magazynowaw opakowaniach transportowych lub stacjonarnydbraikach pionowych z
nalewaniem od dna.

Nie naley stosowd zbiornika walcowego lecego, ze wzgdu na tworzenie sina duej powierzchni
cieczy ,kazucha” asfaltowego zatykajego péniej przewody.

Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej nalgrzestrzegazasad ustalonych przez producenta.

3. SPRZET
3.1 Ogélne wymagania dotycace sprztu

Ogo6lne wymagania dotyaee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2 Sprzet do oczyszczania warstw nawierzchni

Wykonawca przygpujacy do oczyszczania warstw nawierzchni, powinien aag& sic mozliwoscia
korzystania z nagbujacego spretu:
— szczotek mechanicznych,

Zaleca si uzycie uradzen dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinnavaykonana z twardych
elementéw czyszeeych i shzy¢ do zdrapywania oraz usuwania zanieczyszqoeylegajcych do czyszczonej
warstwy. Druga szczotka powinna posiadaickkie elementy czyszeze i shiy¢ do zamiatania. Zalecaesi
uzywanie szczotek wypoganych w uradzenia odpylajce,

— sprzarek,
— zbiornikéw z wod,
— szczotek¢cznych.

3.3 Sprzet do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni nate uzywac skrapiark lepiszcza. Skrapiarka powinna &y
wyposaona w urzdzenia pomiarowo-kontrolne pozwale¢ na sprawdzanie i regulowanie rasfacych
parametrow:

— temperatury rozktadanego lepiszcza,

— cisnienia lepiszcza w kolektorze,

— obrotéw pompy dozudpej lepiszcze,

— predkosci poruszania giskrapiarki,

— wysokaci i dlugasci kolektora do rozktadania lepiszcza,
— dozatora lepiszcza.

Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powinienchizolowany termicznie tak, aby bylo move zachowanie
stalej temperatury lepiszcza.

Wykonawca powinien posiadaktualneswiadectwo cechowania skrapiarki.

Skrapiarka powinna zapewniozktadanie lepiszcza z toleramej 10% od iléci zatazone;j.

4. TRANSPORT
4.1 Ogo6lne wymagania dotycace transportu
Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagaigalne” pkt 4.

4.2 Transport lepiszczy

Asfalty mog by¢ transportowane w cysternach kolejowych lub samdotwych, posiadagych izolacg
termiczry, zaopatrzonych w uggzenia grzewcze, zawory spustowe i zabezpieczopyzad dosipem wody.

Emulsja ma@e by transportowana w cysternach, autocysternach, iskkaeh, beczkach i innych
opakowaniach pod warunkiers nie lkeda korodowaty pod wptywem emulsji i niestla powodowaly jej rozpadu.
Cysterny przeznaczone do przewozu emulsji powinyy grzedzielone przegrodami, dzieymi je na komory o
pojemndci nie wickszej nz 1 n¥, a kada przegroda powinna ndievykroje w dnie uméliwiajace przeplyw
emulsji. Cysterny, pojemniki i zbiorniki przeznacmeodo transportu lub skladowania emulsji powinny bgyste i
nie powinny zawieraresztek innych lepiszczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogdlne zasady wykonania robot
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Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-MQ@O0 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2 Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na wsitniuznego materiatu, brudu, blota i kurzu przyyciu
szczotek mechanicznych, a w razie potrzeby wodygxsdeniem. W miejscach trudno deghych naley uzywac
szczotek ¢cznych. W razie potrzeby, na terenach niezabudogtanigezpérednio przed skropieniem warstwa
powinna by oczyszczona z kurzu przyyciu spezonego powietrza.

5.3 Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinnalmczyszczona.

Jezeli do czyszczenia warstwy bylazywana woda, to skropienie lepiszczemzmmasipi¢ dopiero po
wyschniciu warstwy, z wyjtkiem zastosowania emulsji, przy ktérych nawierzahmaze by wilgotna.

Skropienie warstwy ma rozpocac¢ sic po akceptacji przez hyniera jej oczyszczenia.

Warstwa nawierzchni powinna dyskrapiana lepiszczem przyyeiu skrapiarek, a w miejscach trudno
dostpnych ecznie (za pomacweza z dysz rozpryskovd).

Temperatury lepiszczy powinny nd@¢ sig w przedziatach podanych w tablicy 2.

Tablica 2. Temperatury lepiszczy przy skrapianiu

Lp. Rodzaj lepiszcza TemperatuPgy

1 Emulsja asfaltowa kationowa od 86407

Jezeli do skropienia zostatazyta emulsja asfaltowa, to skropiona warstwa powibyapozostawiona bez
jakiegokolwiek ruchu na czas nieziny dla umaliwienia penetracji lepiszcza w warsivw odparowania wody z
emulsji. W zalenosci od rodzaju aytej emulsji czas ten wynosi od 1 godz. do 24 gedzi

Przed ulégeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej \WWywca powinien zabezpieczy
skropiory warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszgzgjlko niezlgdny ruch budowlany.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1 Ogdlne zasady kontroli jakGci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

6.2 Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przyspieniem do robdt Wykonawca powinien przeprowadziébne skropienie warstwy w celu
okreslenia optymalnych parametréw pracy skrapiarki ieslemia wymaganej iléci lepiszcza w zaleosci od
rodzaju i stanu warstwy przewidzianej do skropienia

6.3 Badania w czasie robot
6.3.1.Badania lepiszczy

Ocena lepiszczy powinna dwparta na atestach producenta z tyem\Wykonawca powinien kontrolowa
dla kadej dostawy wiciwosci lepiszczy podane w tablicy 3.

Tablica 3. WHciwosci lepiszczy kontrolowane w czasie robét

o Kontrolowane wiciwosci Badanie
Lp. Rodzaj lepiszcza wediug normy
1 Emulsja asfaltowa kationowa lepko EmA-94 [5]

6.3.2.Sprawdzenie jednorodéd skropienia i zaycia lepiszcza

Nalezy przeprowadzi kontrok ilosci rozktadanego lepiszcza wediug metody podanejpra@waniu
.Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczaniesdbrozktadanego lepiszcza i kruszywa” [4].

7. OBMIAR ROBOT
7.1 OgOIne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robé6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogoélne” pkt 7.
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7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy jest:
- m? (metr kwadratowy) oczyszczonej powierzchni,
- m? (metr kwadratowy) powierzchni skropionej.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentapjojektova, SST i wymaganiami ktyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne..

9. PODSTAWA PLATNO S$CI
9.1 Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogoblne ustalenia dotysee podstawy ptatrssi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” Bkt
9.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 rh oczyszczenia warstw konstrukcyjnych obejmuje:
— mechaniczne oczyszczenie zBaj nizej potazonej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni z ewentyain
polewaniem wod lub uzyciem spezonego powietrza,
— reczne odspojenie stwardniatych zanieczysacze
Cena 1 rhskropienia warstw konstrukcyjnych obejmuije:
— dostarczenie lepiszcza i napetnienie nim skrapjarek
— podgrzanie lepiszcza do wymaganej temperatury,
— skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,
— przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniegz
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D-04.08.01 - WYROWNANIE PODBUDOWY MIESZANKAMI
MINERALNO-ASFALTOWYMI

1. WSTEP
1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbtowe]j specyfikaahtecznej (SST)swymagania dotyege wykonania i
odbioru robét zwjzanych z wykonaniem wyrOéwnania poprzecznego i podigo podbudowy mieszankami
mineralno-asfaltowymi, w ramach:

Remont nawierzchni drogi nr 4311P w m. Broniszewice

1.2 Zakres stosowania SST

Szczegétowa specyfikacja techniczna jest stosowaka dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w p. 1.1.

1.3 Zakres robo6t objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t aganych z wykonaniem
wyréwnania poprzecznego i podhego podbudowy mieszankami mineralno-asfaltowymi.

1.4 Okreslenia podstawowe

1.4.1.Warstwa wyréwnawcza - warstwa o zmiennej gégbaktadana na istniggej warstwie w celu wyréwnania

jej nieréwngci w profilu podhznym i poprzecznym.

1.4.2.Pozostate okigenia s zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjampodanymi
w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” oraz w SSD®R03.05 ,Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pKt 1.

1.5 Ogdine wymagania dotycgce robét

Ogblne wymagania dotygze robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1 Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania padanSST D-M-00.00.00
-~Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2 Kruszywo

Do mieszanek mineralno-asfaltowych na warstwy wyréwcze, wykonywanych i woudowywanych na
goraco, naley stosowa kruszywa spetniafre wymagania okéone w SST D-05.03.05 ,,Nawierzchnia z betonu
asfaltowego” pkt 2.

2.3 Wypetniacz

Do mieszanek mineralno-asfaltowych na warstwy wyréwcze nalgy stosowa wypetniacz wapienny
spetniajcy wymagania podane w SST D-05.03.05 ,Nawierzchrbatonu asfaltowego” pkt 2.

2.4 Lepiszcza

Lepiszcza powinny spetriavymagania okrdone w SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu asVe#tgo”
pkt 2.

2.5 Sktadowanie materiatow
Dostawy i sktadowanie kruszyw, wypetniaczy i leggisy powinny by zgodne z wymaganiami oktenymi
w SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu asfaltowiquia 2..
3. SPRZET
3.1 Ogodlne wymagania dotycace sprztu
Ogolne wymagania dotyaee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
3.2 Sprzet do wykonania robét
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Sprzt do wykonania warstw wyréwnawczych z mieszanekerdmo-asfaltowych zostat okteny w SST
D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu asfaltowego” Pkt

4. TRANSPORT
4.1 Ogo6lne wymagania dotycace transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiane” pkt 4.
4.2 Transport materiatéw

Transport kruszyw, wypetniacza i lepiszcz powinspetnid wymagania okrdone w OST D-05.03.05
.Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 4.

4.3 Transport mieszanki mineralno-asfaltowej

Transport mieszanki mineralno-asfaltowej powinipatsiat wymagania okrdone w OST D-05.03.05
.Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Ogdlne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D-M@00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2 Projektowanie mieszanek mineralno-asfaltowych

Zasady projektowania mieszanek mineralno-asfalobvagy okreslone w SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z
betonu asfaltowego” pkt 5.

5.3 Produkcja mieszanki mineralno-bitumicznej

Zasady produkcji, dozowania sktadnikéw i ich masa g okreslone w SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z
betonu asfaltowego” pkt 5.

5.4 Zar6b prébny
Zasady wykonania i badania podano w SST D-05.0N@%ierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 5.
5.5 Przygotowanie powierzchni podbudowy pod wyréwnanig@rofilu masa mineralno - asfaltowa

Przed przysipieniem do wykonywania wyréwnania poprzecznegodtpmego powierzchnia podbudowy
powinna zostaoczyszczona z fmego kruszywa, piasku oraz skropiona bitumem. Widnwgkonania oczyszczenia
i skropienia podbudowy podangw SST D-04.03.01 ,Oczyszczenie i skropienie watstwstrukcyjnych”.

Powierzchni podbudowy, na ktérej grubéwarstwy wyréwnawczej bytaby mniejsza od grétio
minimalnej uktadanej warstwy wyréwnawczej, nalsfrezowa na gkbokos¢ pozwalajca na jej utaenie.
Frezowanie nawierzchni nalewykona zgodnie z SST D-05.03.11 ,Recykling”.

5.6 Ukladanie i zageszczanie warstwy wyréwnawczej

Minimalna grubé¢ warstwy wyréwnawczej uzateiona jest od grubici kruszywa w mieszance.
Najwigkszy wymiar ziarn kruszywa nie powinien przekrac@sb grubdéci uktadanej warstwy. Przed przysteniem
do uktadania warstwy wyréwnawczej Wykonawca powinig/znaczy niwelet uktadanej warstwy wzdiu
krawedzi podbudowy lub jej osi za pompstalowej linki, po ktorej przesuwagsizujnik uradzenia steracego
uktadark.

Maksymalna grubi@ uktadanej warstwy wyréwnawczej nie powinna przeked 8 cm. Przy grubiei
przekraczajcej 8 cm warstw wyréwnawcza nalezy wykona w dwu lub wecej warstwach nie przekraczeych od
6 do 8 cm.

Warstve wyrownawcz uktada s wedtug zasad okéonych w SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu
asfaltowego” pkt 5.

Zagszczenie warstwy wyréwnawczej z mieszanki mineralsfaltowej wyprodukowanej i wbudowanej na
goraco odbywa si wedtug zasad podanych w SST D-05.03.05 ,Nawierzchietonu asfaltowego” pkt 5.

Ze wzgkdu na zmiensn gruba¢ zag:szczanej warstwy wyréwnawczej Wykonawca robot, odspawie
przeprowadzonych prob, przedstawdynierowi do akceptacji sposéb zsgczania warstw wyréwnawczych w
zaleznosci od ich grubéci.

5.7 Utrzymanie wyréwnanej podbudowy
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Wykonawca jest odpowiedzialny za utrzymanie wyranej podbudowy we wéaiwym stanie, ado czasu
utozenia na niej nagpnych warstw nawierzchni. Wszelkie uszkodzenia pddlvy Wykonawca naprawi na koszt
wiasny.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1 Ogolne zasady kontroli jakdci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.

6.2 Badania przed przysgpieniem do rob6t

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykérizadania zgodnie z ustaleniami zawartymi w
SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu asfaltoweggkt’6, w zakresie obejmagym badania warstwgcych
ponizej warstwyscieralnej.

6.3 Badania w czasie rob6t

Czestotliwos¢ oraz zakres badad pomiaréw w czasie wykonywania podbudowy podan8SW D-05.03.05
.Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 6.

6.4 Wymagania dotyczce cech geometrycznych wykonanego wyréwnania podbogy
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotygga/ch cech geometrycznych wykonanego wyréwnania povi
by¢ zgodne z okridonymi w SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu fsfaego” pkt 6.
7. OBMIAR ROBOT
7.1 Og0Ine zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0®@AWymagania ogélne” pkt 7.
7.2 Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarows jest Mg (mega gram) wbudowanej mieszanki mineralsialtowe;.

8. ODBIOR ROBOT
8.1 Ogodlne zasady odbioru robét

Ogollne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@OWymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentggjojektows, SST i wymaganiami liyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamegitug pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2 Odbidr robo6t zanikaj acych i ulegapcych zakryciu

Roboty zwizane z wykonaniem wyréwnania podbudowy paldo robét ulegajcych zakryciu. Zasady ich
odbioru g okreslone w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6lne” pkt 8.2.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1 Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrioi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne 9kt
9.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 Mg wyréwnania podbudowy mieszanineralno-asfaltowobejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robdt,
— dostarczenie materiatow,
- wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej,
— transport mieszanki na miejsce wbudowania,
— posmarowanie gacym bitumem krawdzi urzdzei obcych,
— rozcielenie i zagszczenie mieszanki zgodnie z zaloymi spadkami i profilem,
- przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieiz
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D-05.03.05 - NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO

1. WSTEP
1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikaaihtecznej (SST) swymagania dotyege wykonania i
odbioru robo6t zwizanych z wykonywaniem warstw konstrukcji nawierachbetonu asfaltowego, w ramach:
Remont nawierzchni drogi nr 4311P w m. Broniszewice

1.2 Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowaka dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robét wymienionych w p. 1.1.

1.3 Zakres robo6t objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t azanych z wykonywaniem
warstwyscieralnej, wazacej, wyréwnawczej i wzmacnigej z betonu asfaltowego.

1.4 Okreslenia podstawowe

1.4.1. Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa ipaimiacza mineralnego o oklenym skladzie i
uziarnieniu.

1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszankanenalna z odpowiedai iloscia asfaltu lub
polimeroasfaltu, wytworzona na @gp, w okrélony sposéb, spetigja okrgélone wymagania.

1.4.3. Beton asfaltowy (AC) - mieszanka mineralno-asfatip w ktérej kruszywo o uziarnieniu agtym lub
nieciagtym tworzy struktug wzajemnie si klinujaca.

1.4.4. Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czyrktéra poprawia adhegjasfaltu do materiatow
mineralnych oraz zwksza odporn& btonki asfaltu na powierzchni kruszywa na odmywaniody, moze by
dodawany do asfaltu lub do kruszywa.

1.4.5.Podtaze pod warstw asfaltows - powierzchnia przygotowana do aémia warstwy z mieszanki mineralno-
asfaltowej.

1.4.6.Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uptynniony lgtmi rozpuszczalnikami.
1.4.7.Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy wtposzawiesiny rozproszonego asfaltu w wodzie.

1.4.8.Préba technologiczna — wytwarzanie mieszanki minerasfaltowej w celu sprawdzenia, czy jej ydiavosci
sa zgodne z receptaboratoryjn.

1.4.9. Odcinek probny — odcinek warstwy nawierzchni (ogikci co najmniej 50 m) wykonany w warunkach
zblizonych do warunkéw budowy, w celu sprawdzenia prsgsztu i uzyskiwanych parametréw technicznych
robot.

1.4.10.Kategoria ruchu (KR) — obgienie drogi ruchem samochodowym, wygae w osiach obliczeniowych (100
kN) na obliczeniowy pas ruchu na dob

1.4.11.Pozostate okgtenia podstawoweaszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z defjaimi podanymi w
SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5 Ogdlne wymagania dotycgce robdét

Ogdlne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1 Ogélne wymagania dotycgce materiatow

Ogo6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, paudav SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2 Asfalt
Nalezy stosowa asfalt drogowy, spetniggy wymagania okrdone w PN-EN 12591 - 50/70
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2.3 Wypetniacz

Nalezy stosowd wypetniacz, spetniacy wymagania PN-EN 13043 Kruszywa do mieszanelntidanych
oraz WT-1 Kruszywa 2008. €& 2, Tablica 1.1, 1.2, 1.3.

Sktadowanie wypetniacza musi odbyivsiec w sposéb chroaty go przed zawilgoceniem, zbryleniem i
zanieczyszczeniem. Zaleca g@go przechowywanie w silosach stalowych.

2.4 Kruszywo

W zalenosci od kategorii ruchu naky stosowd kruszywa podane w PN-EN 13043 ,Kruszywa do
mieszanek bitumicznych i powierzchniowych utrwiatosowanych na drogach” oraz WT-1 Kruszywa 20083&€
2, tablice 1.1, 1.2, 1.3.

Sktadowanie kruszywa powinno odbyisic w warunkach zabezpiecaajch je przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lulo jisgkcjami.

2.5 Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowd drogowe kationowe emulsje asfaltowe spelueajwymagania okéone w pkt 5.1 WT-3
Emulsje asfaltowe IBDiM 2008.

2.6 Srodek adhezyjny

Decyzf; o zastosowanidrodka adhezyjnego podejmuje §io przeprowadzeniu przez Wykonawtrada
laboratoryjnych uzasadnigjych konieczn&: jego stosowania dla poprawy przyczefmi@sfaltu do kruszywa.
Nalezy stosowa jedynie te srodki adhezyjne, ktére posiadajAprobat Technicza (swiadectwo
dopuszczenia do stosowania w budownictwie drogowygdary przez Instytut Badawczy Drég i Mostow.
Sposoéb dozowani@odka adhezyjnego zostanie zaaprobowany przgmiera.

2.7 Dostawy materiatéw.

Za dostawy materiatdw odpowiedzialny jest Wykonawaadt zgodnie z ustaleniami oklenymi w SST
D-00.00.00 ,Wymagania ogélne”. Do obawku Wykonawcy nalgy takie zorganizowanie dostaw materiatéw do
wytwarzania MMA, aby zapewainieprzerwan prac otaczarki w trakcie wykonywania dziennej dzialkboczej.

Kazda dostawa asfaltu, kruszywa i wypetniacza musi byopatrzona w deklargcggodngci o tresci
wedtug PN-EN-45014 wydarprzez dostawge

3. SPRZET
3.1 Ogodlne wymagania dotycace sprztu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
3.2 Sprzet do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego
Wykonawca przyspujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfedigo powinien wykazasic
mozliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
— wytwdrni (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lulagiym do wytwarzania mieszanek mineralno-asfaltowych
— ukladarek do uktadania mieszanek mineralno-asfaitbvtypu zagszczanego,
— skrapiarek,
— walcéw lekkich srednich i cézkich ,
- walcéw stalowych gtadkich ,
- walcéw ogumionych,
— szczotek mechanicznych lub/i innych apizea czyszcacych,
— samochoddéw samowytadowczych z przykryciem lub tesdw.

4. TRANSPORT
4.1 Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Og6lne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagi@ne” pkt 4.

4.2 Transport materiatdw

4.2.1.Asfalt
Asfalt naley przewoz¢ zgodnie z zasadami podanymi w PN-EN 12591.
Transport asfaltow drogowych m@odbywa sie w:
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— cysternach kolejowych,
— cysternach samochodowych,
— bebnach blaszanych, lub innych pojemnikach stalowgelkceptowanych przezzyniera.

4.2.2.Wypetniacz

Wypetniacz luzem naby przewozé¢ w cysternach przystosowanych do przewozu mateviagpkich,
umazliwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Wypetniacz workowany mima przewoz dowolnymisrodkami transportu w sposob zabezpieczony przed
zawilgoceniem i uszkodzeniem workéw.

4.2.3.Kruszywo

Kruszywo mana przewozi dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpiegzah je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymgint&ruszywa Iub jego frakcjami i nadmiernym
zawilgoceniem.

4.2.4.Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego nale przewozé pojazdami samowytadowczymi z przykryciem w czasie
transportu i podczas oczekiwania na roztadunek.

Czas transportu od zatadunku do roztadunku nieenpozekracz&2 godzin z jednoczesnym spetnieniem
warunku zachowania temperatury wbudowania.

Zaleca s} stosowanie samochodow termosow z podwojnyai@nami skrzyni wyposanej w system
ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Ogllne zasady wykonania rob6t

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-Q0® ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2 Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przysipieniem do robét, w terminie uzgodnionym zynierem, Wykonawca dostarczyzynierowi
do akceptacji projekt sktadu mieszanki mineralnfalé®wvej oraz wyniki bad@ laboratoryjnych poszczegdélnych
sktadnikéw i probki materiatéw pobrane w obegridnzyniera do wykonania bad&ontrolnych przez Inwestora.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej paleg:

— doborze sktadnikéw mieszanki mineralnej,
— doborze optymalnej ikei asfaltu,
— okredleniu jej wkasciwosci i poréwnaniu wynikéw z zalieeniami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinnadui¢ si¢ w polu dobrego uziarnienia wyznaczonego
przez krzywe graniczne.

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek naimgch do warstwyscieralnej, wazacej i
wyréwnawczej z betonu asfaltowego oraz orientacypsartdci asfaltu podano w tablicy 1.

Tablica 1. Uziarnienie mieszanki mineralnej orawadai¢ lepiszcza

Rzdne krzywych granicznych MM
Wymiar oczek Warstweécieralna Wy\:\(gs\;:tav\\llvat:z a
sit #, mm Mieszanka mineralna, mm
Zawarta¢ asfaltu od 0do 12,8 od 0do 16
Przechodzi przez:
25,0
20 100 100
16 90-100 88+100
12,8 80+-100 78100
9,6 69+100 67+92
8 62+93 60-86
6,3 5687 53-80
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4 4576 42-69
2 35+64 3054
zawartd¢é
ziarn > 2,0 (36+65) (46+70)
0,85 26+50 26-40
0,42 19:-39 14-28
0,3 17+33 1%24
0,18 13+25 817
0,15 12+22 715
0,075 711 38
Orientacyjna
zawartd¢ asfaltu w 5,0-6,5 4,35,8
MMA, % m/m

5.3 Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszank mineralno-asfaltow produkuje si w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lubagiym
zapewnigjcej prawidtowe dozowanie skfadnikdw, ich wysuszeni@ymieszanie oraz zachowanie temperatury
sktadnikéw i gotowej mieszanki mineralno-asfaltowej

Dozowanie sktadnikéw, w tym ta& wstpne, powinno by wagowe i zautomatyzowane oraz zgodne z
recepi. Dopuszcza sidozowanie olgtosciowe asfaltu, przy uwzgtinieniu zmiany jego gptosci w zaleznosci od
temperatury.

Tolerancje dozowania skladnikbw mpgwynosi: jedna dziatka elementarna wagi, wallie
przeptywomierza, lecz nie wéej niz £ 2 % w stosunku do masy sktadnika.

Jeveli jest przewidziane dodanieodka adhezyjnego, to powinien onétlozowany do asfaltu w sposéb i w
ilosciach okrglonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien by ogrzewany w sposéb gedni, z ukladem termostatowania,
zapewniajicym utrzymanie statej temperatury z tolerancp’® C.

Maksymalna temperatura asfaltu w zbiorniku powinyaost:
- dla 35/50 - 199C,
- dla50/70 - 180C

Kruszywo powinno by wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka mineganaodaniu wypetniacza
uzyskata wiéciwa temperatuy. Maksymalna temperatura goego kruszywa nie powinna dwyzsza o wgcej niz
30° C od maksymalnej temperatury mieszanki minerabkfalewe;.

Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powiwgaosk:

- dla 35/50 od 155 C do 19%,
- dla’50/70 od 140C do 186 C,

Tablica 2. Wymagania wobec mieszanek mineralndtasfgch do warstwy wizacej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec MMA, warstwy wiacej,

o wyréwnawczej i wzmacniegj w
Lp. Wihasciwosci zaleznoici od kategorii ruchu
KR 2
1 Modut sztywnéci pelzania?), MPa nie wymaga si
5 Stabilng¢ prébek wg metody Marshalla w temperaturge >80 &6,0)
60° C, zagszczonych 2x75 uderaeibijaka, kN =" ’
3 Odksztalcenie prébek jw., mm od 2,0do 5,0
4 Wolna przestrzew prébkach jw., %(v/v) od 4,0 do 8,0
5 Wypetnienie wolnej przestrzeni w prébkach jw., % od 65.0 do 80.0
Grubg¢ warstwy w cm z MMA o uziarnieniu:
od 0 mmdo 12,8 mm od 3,5do 5,0
6 od 0 mm do 16,0 mm od 4,0do 6,0
od 0 mm do 20,0 mm od 6,0 do 8,0

od 0 mm do 25,0 mm -

30



7

Wskanik zag:szczenia warstwy, %

>98,0

8

Wolna przestrzew warstwie, % (v/v)

od 4,5do 9,0

sktadu MMA

1) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacije, instrige zeszyt nr 48 [16],dotyczy tylko fazy projektowan

2) dla warstwy wyréwnawczej
3) specjalne warunki, obgienie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowarigm,

Tablica 3. Wymagania wobec mieszanek mineralnotasfgch do warstwycieralnej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec MMA i

Lp. Wiasciwosci warstwyscieralnej z BA w
zaleznasci od kategorii ruchu
KR 2
1 | Modut sztywnéci petzania’, MPa nie wymaga si
2 | Stabilné¢ probek wg metody Marshalla w temperatuyze )
60° C, kN 258
3 | Odksztalcenie prébek jw., mm od 2,0do 5,0
4 | Wolna przestrzew prébkach jw., % viv od15do4,5
5 | Wypehienie wolnej przestrzeni w prébkach jw., %
od 75,0 do 90,0
6 | Grubag¢ w cm warstwy z MMA o uziarnieniu:
od 0 mm do 6,3 mm od 1,5do 4,0
od 0 mm do 8,0 mm od 2,0do 4,0
od 0 mmdo 12,8 mm od 3,5do 5,0
od 0 mmdo 16,0 mm od 4,0do 5,0
od 0 mm do 20,0 mm od 5,0do 7,0
7 | Wskanik zag:szczenia warstwy, % >98,0
8 | Wolna przestrzew warstwie, % (v/v) od 1,5do 5,0

1) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacje, ingtcje - zeszyt nr 48 [16], dotyczy tylko fary
projektowania sktadu MMA
2) prébki zagszczone 2 x 50 udenzeibijaka

3) prébki zagszczone 2 x 75 udenzebijaka
4) specjalne warunki, obgienie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowaritgm,

5.4 Przygotowanie podtaa

Podiae pod warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinné kagyprofilowane i rowne. Powierzchnia
podiaza powinna by sucha i czysta.
Nieréwndaci podtaza pod warstwy asfaltowe nie powinnychyieksze od podanych w tablicy 4.

Tablica 4. Maksymalne nierowém podiara pod warstwy asfaltowe, mm

Podize pod warstw
scieralm WiazaCq | wzmacniajca
1 Drogi klasy Z, L i D oraz place i parkingi 9 12

Lp. Drogi i place

W przypadku gdy nierbwrioi podiaza a1 wicksze od podanych w tablicy 7, podéonaley wyrowna
poprzez frezowanie lub utenie warstwy wyréwnawczej.

Przed rozleeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego t@@dnaley skropic emulsj asfaltova
lub asfaltem uptynnionym w ikei ustalonej w SST. Zalecane §t asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub
uptynniacza podano w tablicy 8.

Powierzchnie czotowe kraymikéw, wlazow, wpustow itp. uszlzen powinny by pokryte asfaltem lub
materiatem uszczelnigym okréglonym w SST i zaakceptowanym przezyniera.

Tablica 5. Zalecane ifoi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltolubj uptynniacza z asfaltu uptynnionego

llos¢ asfaltu po odparowaniu wody z
emulsji lub uptynniacza z asfaltu
uptynnionego, kg/fm
od 0,2 do 0,5

Poditaze do wykonania warstwy
Lp. z mieszanki betonu asfaltowego

4 Nawierzchnia asfaltowa o chropowatej powierzchnj
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5.5 Polaczenie mgdzywarstwowe

Kazda utozong warstwe nalery skropt emulsp asfaltows lub asfaltem uptynnionym przed ukniem
nastpnej, w celu zapewnienia odpowiedniegoapaknia midzywarstwowego, w ikxi ustalonej w SST.
Zalecane iléci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltolubj uptynniacza podano w tablicy 9.

Tablica 6. Zalecane ifgi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltolubjuptynniacza z asfaltu uptynnionego

llo$¢ asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub
Lp. Pohczenie nowych warstw uptynniacza z asfaltu uptynnionego kg/m
1 Podbudowa asfaltowa
2 Asfaltowa warstwa wyréwnawcza lub od 0,3do 0,5
wzmacnhiagca

Skropienie powinno kywykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianynodarowanie wody lub
ulotnienie uptynniacza; orientacyjny czas wyprzetdaevynosi co najmniej:
- 8h przyildci powyzej 1,0 kg/ni emulsji lub asfaltu uptynnionego,
- 2h przyildciod 0,5 do 1,0 kg/fmemulsji lub asfaltu uptynnionego,
- 0,5 h przyildci od 0,2 do 0,5 kg/fremulsji lub asfaltu uptynnionego.
Wymaganie nie dotyczy skropienia ragngtaczarki.

5.6 Warunki przyst apienia do robét

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegozenby¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia jest niszai

od podanej w tablicy 7
Tablica 7 minimalna temperatura otoczenia podczda®mnywania warstw asfaltowych

Lp. Rodzaj robot Minimalna temperatura otoczenfC]|
przed robotami w czasie rob6t
1 Warstwascieralna o grubéei > 3cm -2 0
2 Warstwascieralna o grubei < 3cm +5 +10
3 Warstwa wizaca -2 0

Nie dopuszcza si uktadania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokrpodiazu, podczas opadow
atmosferycznych oraz silnego wiatru (V > 16 m/s).

5.7 Proba technologiczna

Laboratoryjnie zaprojektowane MMA powinnybgprawdzone w trakcie proby technologicznej w petny
zakresie zastosowanych metod higdayodnie z wymaganiami wg pkt 5.
Na podstawie uzyskanych wynikéwzimier podejmuje decygjo wykonaniu odcinka prébnego.

5.8 Odcinek prébny

Jezeli Inzynier podjt decyzg o koniecznéci wykonania odcinka prébnego, to co najmniej nénBprzed
rozpoczciem robot, Wykonawca wykona odcinek prébny w celu:
— stwierdzenia czyiyty sprzt jest wigciwy,
— okreslenia grubéci warstwy mieszanki mineralno-asfaltowej przed ezagzeniem, koniecznej do uzyskania

wymaganej w dokumentacji projektowej grdbowarstwy,

— okreslenia potrzebnej ilici przef¢ walcow dla uzyskania prawidtowego zagczenia warstwy.

Do takiej préby Wykonawcazyje takich materiatéw oraz spitm, jakie eda stosowane do wykonania
podbudowy.

Odcinek prébny powinien Byzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

Wykonawca mee przysipi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcipk@nego przez
Inzyniera.

5.9 Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna ¢bwbudowywana uktadask wyposaona w uklad z
automatycznym sterowaniem grébbwarstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dolemtacy projektows.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinna bisza od minimalnej temperatury mieszanki
podanej w pkcie 5.3.

Zagszczanie mieszanki powinno odbywaie bezzwilocznie zgodnie ze schematem ptzejalca
ustalonym na odcinku prébnym.

Zagszczanie naley rozpocaé¢ od krawedzi nawierzchni ku osi. Wskaik zag:szczenia utbonej warstwy
powinien by zgodny z wymaganiami podanymi w tablicy 10.
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Ztacza w nawierzchni powinny kBywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofgado osi drogi.

Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny byprzesunjte wzgkdem siebie co najmniej o 15 cm.
Ztacza powinny by catkowicie zwizane, a przylegage warstwy powinny byw jednym poziomie.

Ztacze robocze powinno byréwno obcite i powierzchnia obetej krawedzi powinna by posmarowana
asfaltem lub oklejona samoprzylepiasma asfaltowo-kauczukowv Spos6b wykonywaniaatz roboczych powinien
by¢ zaakceptowany przezdyniera.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1 Ogollne zasady kontroli jakaci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

6.2 Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykérizadania asfaltu, wypetniacza oraz kruszyw
przeznaczonych do produkcji mieszanki mineraln@lémivej i przedstawi wyniki tych bada Inzynierowi do
akceptaciji.

6.3 Badania
6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarbw w czasie wytwarzania mieszanki minevedisfaltowej podano
w tablicy 8.
Tablica 8. Cestotliwas¢ oraz zakres bada pomiaréw podczas wytwarzania mieszanki minerasfaltowej

Czestotliwaos¢ bada
Lp. Wyszczeg6lnienie bada Minimalna liczba badana dziennej dziatce
roboczej
BADANIA MMA
1 Temperatura sktadnikéw Dozdéngly
2 Temperatura MMA Kzdy samochdd podczas zatadunku i wytadunku
3 Uziarnienie i zawartg lepiszcza Na kale rozpocgte 6000m2 nawierzchni 1 probKa
(ilos¢ maze byt zwigkszona)
4 Gestas¢ | zawartd¢ wolnych przestrzeni Na kele rozpoczte 6000m2 nawierzchni 1 probKa
(ilo$¢ maze by zwigkszona)
BADANIA WYKONANEJ WARSTWY
1 Szeroké¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o dhégol km
2 Wskanik zag:szczenia warstwy, wolna przestfiz¢ Na kazde rozpoczte 6000m2 nawierzchni 1 probka
w warstwie (ilo$¢ maze by zwigkszona)
3 Spadki poprzeczne Nie rzadziej nb 20 m*
4 Rowna¢ podiuzna Dla kadej jezdni i kadego pasa ruchu pomiar
planografem oraz w miejscach niedpstych i
krétkich odcinkach (do 200 m) metoda taty 4
metrowej i klina — nie rzadziej aco 10m.
5 ROown@¢ poprzeczna Dla kalego pasa ruchu, nie rzadzief no 10 m
6 Grubg¢ lub ilos¢ materiatu nie rzadziej aico 100 m
7 Zlycza podhane i poprzeczne kde zhcze (ocena wizualna)
8 Krawedz obramowanie warstwy Cala diugo
9 Wyghd warstwy ocena wizualna

*

o

odatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatedinia osi w planie natg wykona w punktach giéwnych
tukéw poziomych.

6.3.2.Pomiar temperatury sktadnikow mieszanki minerastaltowej

Pomiar temperatury sktadnikéw mieszanki mineraséaltowej polega na odczytaniu temperatury nai skal
odpowiedniego termometru zamontowanego na otaczdremperatura powinna byzgodna z wymaganiami
podanymi w recepcie laboratoryjnej i SST.

6.3.3.Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltop@ega na kilkakrotnym zanurzeniu termometru w
mieszance i odczytaniu temperatury.
Doktadng¢ pomiarux 2° C. Temperatura powinna bygodna z wymaganiami podanymi w recepcie i SST.

6.3.4.Skiad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowej
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Sktad mieszanki mineralnej ocenia sia podstawie badaekstrakcji a nagpnie na podstawie analizy
sitowej uzyskanego kruszywa z 1/3 probki. W wypadtatplivym dokonuje si badania z dwéch pozostatych
czesci probki. W takim przypadkérednie wartéci sktadu oblicza giz dwéch najmniej réniacych se wynikow.

Zawarta¢ lepiszcza naley oznacza wg PN-EN 12697-1.

Wyniki badania sktadu powinny bygodne z recepiaboratoryjma z toleranci okreslona w tablicy 9
Tablica 9 Tolerancje zawasiti sktadnikéw mieszanki mineralno-asfaltowej wai#m sktadu zaprojektowanego przy badaniu pojedyncze
prébki metod ekstrakcji, % m/m

Mieszanki mineralno-asfaltowe do
Lp. Skladniki mieszanki mineralno-asfaltowej nawierzchni drég o kategorii ruchu
KR 1 lub KR 2

Ziarna pozostage na sitach o oczkach # mm:

! 315; 25,0; 20,0; 16,0; 12,8; 9,6; 8,0; 6,3; 4,0, 2 50
5 Ziarna pozostage na sitach o oczkach # mm: 0,85 +30
0,42; 0,30; 0,18; 0,15; 0,075 -
Ziarna przechodge przez sito o oczkach #
0,075mm £2,0
4 Asfalt +0,5

6.3.5.Szeroké¢ podbudowy

Szerokdé¢ warstwy scieralnej z betonu asfaltowego powinnatmgodna z dokumentacjprojektovs, z
tolerancy +5 cm. Szeroki& warstwy asfaltowej iej potazonej, nie ograniczonej kragnikiem lub opornikiem w
nowej konstrukcji nawierzchni, powinna dbyzersza z kalej strony co najmniej o grub® warstwy na niej
potozonej, nie mniej jednak ai5 cm.

6.3.6.Zagsszczenie warstwy i wolna przestfize warstwie

Zageszczenie i wolna przestnzev warstwie powinny by zgodne z wymaganiami i receptdaboratoryjn.
- Wskaznik zag:szczenia warstwy

Wskaznik zag:szczenia warstwy natg sprawdza na prébkach wyetych z zagszczonej warstwy, poprzez
poréwnanie gstaici strukturalnej wyaitych prébek z gstdscia strukturalm probek Marshalla formowanych w dniu
wykonywania kontrolowanej dzialki roboczej. Olamie gstasci naleey wykonywa metod, hydrostatycza.
Wskaznik zagiszczenia nie me by nizszy niz podany w tablicy 4.

— Wolna przestrzéw zag:szczonej warstwie

Do obliczenia wolnej przestrzeni w warstwie mgleprzyjmowa gestos¢ objetosciowa mieszanki
mineralno-asfaltowej oznaczonej w dniu wykonywakoatrolowanej dziatki roboczej. Granice zawddiovolnych
przestrzeni podano w tablicy 2 i 3.
6.3.7.Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowegodeankach prostych i na tukach powinnyé¢tmgodne z
dokumentagj projektows, z toleranci + 0,5 %

6.3.8.ROwWNa¢ warstwy

Nieréwnaci podiuzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego migrasg BN-68/8931-04 [11] nie
powinny by wieksze od podanych w tablicy 11.

Tablica 11. Dopuszczalne nierévésbwarstw asfaltowych, mm

. Warstwa Warstwa Warstwa
Lp. Drogi i place scieralna wigzaca wzmachiajca
1 Drogi klasy L i D oraz place i parkingi 9 12 15

6.3.9.Grubac¢ warstwy

Gruba¢ warstwy powinna by zgodna z grubiwia projektows, z tolerangg + 10 %. Wymaganie to nie
dotyczy warstw o grubigi projektowej do 2,5 cm dla ktérej tolerancja wgna5 mm i warstwy o grubiei od 2,5
do 3,5 cm, dla ktérej tolerancja wynasb mm.

6.4.8.Ztacza poditune i poprzeczne
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Ztacza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopado osi. Zhkcza w
konstrukcji wielowarstwowej powinny Byprzesunigte wzgkdem siebie co najmniej o 15 cm.aZta powinny by
catkowicie zwihzane, a przylegage warstwy powinny byw jednym poziomie.

6.4.9.Krawedz, obramowanie warstwy

Warstwascieralna przy opornikach drogowych i adzeniach w jezdni powinna wystagvad 3do 5 mm
ponad ich powierzchai Warstwy bez opornikbw powinny By wyprofilowane a w miejscach gdzie zaszia
koniecznd¢ obckcia pokryte asfaltem.

6.4.10.Wyglad warstwy
Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien énjednolity tekstue, bez miejsc przeasfaltowanych,
porowatych, tuszceych sk i spekanych.
7. OBMIAR ROBOT
7.1 Og0lne zasady obmiaru rob6t
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonwalistvego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w OST D-M-000@QWymagania ogdélne” pkt 8.
Roboty uznaje gi za wykonane zgodnie z dokumentapjrojektows i SST, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pktu 6 i PNe82%:2000 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNO S$CI
9.1 Ogédlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne"Pkt
9.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fiwarstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robo6t, zgodnie z zatwierdzonym pre&ekbrganizacji ruchu,
- dostarczenie materiatow,
— wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej itjgnsport na miejsce wbudowania,
— posmarowanie lepiszczem kredei urzdzen obcych i krawgznikow,
— skropienie mgdzywarstwowe,
- roziozenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,
— obckcie krawedzi i posmarowanie asfaltem,
— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclamigj.
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D-06.03.01 -SCINANIE | UZUPELNIANIE POBOCZY

1. WSTEP
1.1 Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecznigj (OST) § wymagania dotyce wykonania i
odbioru robét zwizanych zecinaniem i uzupetnianiem poboczy gruntowych w ramac
Remont nawierzchni drogi nr 4311P w m. Broniszewice

1.2 Zakres stosowania OST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna jest stosowaka dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w p. 1.1.

1.3 Zakres robot objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robét amanych zescinaniem
zawyzonych poboczy i uzupetnianiem zaomych poboczy.

1.4 Okreslenia podstawowe

1.4.1.Pobocze gruntowe - €& korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymaiipojazdéw, umieszczenia
urzadzen bezpieczéstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzagta jednoczénie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

1.4.2.0dktad - miejsce sktadowania gruntu pozyskanegaasiescinania poboczy.
1.4.3.Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania emipnia poboczy potmne poza pasem drogowym.

1.4.4.Pozostale okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawnigolne” pkt 1.4.

1.5 Ogdlne wymagania dotycgce robét

Og6lne wymagania dotygee robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1 Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Og6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, padaw OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogélne” pkt 2.
2.2 Rodzaje materiatow

Rodzaje materiatbw stosowanych do uzupetnienia gopg@odano w OST D-05.01.00 ,Nawierzchnie
gruntowe” i D-05.01.01 ,Nawierzchnia gruntowa naiag”.

3. SPRZET
3.1 Ogodlne wymagania dotycace sprztu

Ogo6lne wymagania dotygeze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Bkt
3.2 Sprzet do scinania i uzupetniania poboczy

Wykonawca przyspujacy do wykonania robot okénych w niniejszej OST powinien wykazaie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:
- zrywarek, kultywatoréw lub bron talerzowych,
— réwniarek z transportererdcfnarki poboczy),
— rowniarek do profilowania,
- tadowarek czotowych,
- walcéw,
- plytowych zagszczarek wibracyjnych,
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— przewdanych zbiornikéw na wogl

4. TRANSPORT
4.1 Ogo6lne wymagania dotycace transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagdline” pkt 4.
4.2 Transport materiatéw

Przy wykonywaniu rob6t okéonych w niniejszej OST, mima korzysta z dowolnychérodkow
transportowych przeznaczonych do przewozu gruntu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-@0® ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2 Scinanie poboczy

Scinanie poboczy m@ by wykonywane ¢cznie, za pomagciopat lub sprztem mechanicznym wg pkt 3.2.

Scinanie poboczy naky przeprowadzi od kravwedzi pobocza do kraydzi nawierzchni, zgodnie z
zalaczonym w dokumentacji projektowej spadkiem poprzeozny

Nadmiar gruntu uzyskanego podczeimania poboczy naky wywiez¢ na odklad. Miejsce odkladu nale
uzgodné z Inzynierem.

Grunt pozostaty w poboczu najespulchné na gkbokas¢ od 5 do 10 cm, doprowadzilo wilgotndci
optymalnej poprzez dodanie wody i z&gjc.

Wskanik zag:szczenia okrdony zgodnie z BN-77/8931-12 [3], powinien wyndsb najmniej 0,98
maksymalnego zagzczenia, wedlug normalnej metody Proctora, zgodfél-B-04481 [1].

5.3 Uzupetnianie poboczy

W przypadku wystpowania ubytkéw (wgbien) i zanizenia w poboczach nafg je uzupetnt materiatem o
wihasciwosciach podobnych do materiatu, z ktérego zostalyoggab wykonane.

Miejsce, w ktérym wykonywaneghizie uzupetnienie, natg spulchné na gebokas¢ od 2 do 3 cm,
doprowadzt do wilgotngci optymalnej, a nagpnie utazy¢é w nim warstve materiatu uzupetniagego w postaci
mieszanek optymalnych oléenych w OST D-05.01.01 ,Nawierzchnia gruntowa makoa”. Wilgotng¢ optymalry
i maksymall gestas¢ szkieletu gruntowego mieszanek riglekresli¢ laboratoryjnie, zgodnie z PN-B-04481 [1].

Zagszczenie ulponej warstwy materiatu uzupetriapgo naley prowadzé od krawedzi poboczy w
kierunku kravgdzi nawierzchni. Rodzaj spytzi do zagszczania musi liyzaakceptowany przezayniera.
Zageszczona powierzchnia powinnadaywna, posiadaspadek poprzeczny zgodny z zatoym w dokumentacji
projektowej, oraz nie posiadldladéw po przeiciu walcow lub zagszczarek.

Wskanik zag:szczenia wykonany wedtug BN-77/8931-12 [3] powiniggnosi co najmniej 0,98
maksymalnego zagzczenia wedtug normalnej proby Proctora, zgodmé&lzB-04481 [1].

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1 Ogollne zasady kontroli jakaci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

6.2 Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca przeprowadzi badaniatdm proponowanych do uzupetnienia
poboczy oraz opracuje optymalny sktad mieszankituge@®ST D-05.01.00 ,Nawierzchnie gruntowe”, OST D-
05.01.01 ,Nawierzchnia gruntowa naturalna”.

6.3 Badania w czasie rob6t

Czestotliwos¢ oraz zakres badd pomiaréw w czasie prowadzenia robét podanoblidg 1.
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Tablica 1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwas¢ bada
Lp. Wyszczegdlnienie bada Minimalna liczba badana dziennej dziatce
roboczej

1 Uziarnienie mieszanki uzupetniagj 2 prébki
2 Wilgotnai¢ optymalna mieszanki uzupetriagj

9 C opty! petrieg] 2 probki
3 Wilgotnas¢ optymalna gruntu wcigtym poboczu

9 C opty! 9 ctym p 2 prébki
4 Wskanik zag:szczenia nécinanych lub

uzupeianych poboczach 2razynalkm

6.4 Pomiar cech geometrycznycKcinanych lub uzupetnianych poboczy

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw po zakzeniu rob6t podano w tablicy 2.
Tablica 2. Cestotliwas¢ oraz zakres pomiaréseinanych lub uzupetnianych poboczy

Lp. Wyszczegolnienie Minimalna egtotliwos¢ pomiaréw
1 Spadki poprzeczne 2 razy na 100 m

2 Roéwng¢ podiuzna co50m

3 Réwna¢ poprzeczna

6.4.1.Spadki poprzeczne poboczy

Spadki poprzeczne poboczy powinny lzgodne z dokumentagcprojektovy, Z tolerangjt 1%.
6.4.2.R6wna¢ poboczy

Nieréwnaci podiwzne i poprzeczne natg mierzyt tata 4-metrows wg BN-68/8931-04 [2]. Maksymalny
przewit pod tat nie maze przekraczal5 mm.
7. OBMIAR ROBOT
7.1 OglIne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogoélne” pkt 7.
7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanych robét na poboczach.

8. ODBIOR ROBOT

Ogollne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentagjojektowa, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1 Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrsci podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” 9kt
9.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 firob6t obejmuije:
— prace pomiarowe i przygotowawcze,
— oznakowanie robdt,
— $ciecie poboczy i zagszczenie podia,
— odwiezienie gruntu na odkiad,
— dostarczenie materiatu uzupetaizggo,
— roziozenie materiatu,
— zag:szczenie poboczy,
— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieiz
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