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D.01.01.01. '
ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH W TERENIE ROWNINNYM

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sgq wymagania dotyczace konania i odbioru_robét
zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokos$ciowych w_ramach Przebudowy drogi
powiatowej 4328P w m. Nowolipsk gm. CHOCZ pow. Pleszew

1.2.Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu robét wymienionych w pkt 1.1.

1.3.Zakres roboét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na
celu odtworzenie w terenie przebiegu ciggu pieszego z dopuszczeniem ruchu kotowego zgodnie z
dokumentacjq projektowa o tacznej diugosci 0,626 ?(m

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych
W zakres robdt pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych
wchodza:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punkiow gtéwnych osi trasy i
punktow
wysokosciowych,
b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
¢) wyznaczenie przekrojow poprzecznych, z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojéw,
d) zastabilizowanie punktdw w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w
sposéb utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4.Okreslenia podstawowe

Punkty gtdwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy punkt
trasy.

Pozostate okre$lenia sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w D-00.00.00. "Wymagania ogdlne".

1.5.0go6Ine wymagania dotyczace roboét

Ogdlne wymagania dotyczace robo6t podano w D-00.00.00. "Wymagania ogdlne". Wykonawca
robot jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robot oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacjg
projektowa, SST oraz poleceniami Kierownika Projektu.

2. MATERIALY

2.1.0gdblne wymagania dotyczace materiatéw
Ogdlne wymagania dotyczace materiatdow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w D-
00.00.00. "Wymagania ogodlne" pkt. 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nalezy stosowac bolce stalowe i oznaczy¢ je farba.
Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy paliki drewniane o srednicy od 0,05 do 0,08 m i dlugosci okoto
0,30 metra.

3.SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w D-0.00.00. "Wymagania ogoéine" pkt 3.
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3.2. Sprzet pomiarowy
Do odtworzenia trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac nastepujacy sprzet:

+ teodolity lub tachimetry,
* niwelatory,
» dalmierze,
+  tyczki,
« aty,
+ tadmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i punktow gtéwnych powinien gwarantowac
uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. 0gdlne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w D-00.00.00. "Wymagania ogdlne" pkt
4.

4.2. Transport sprzetu i materiatéw
Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. 0gélne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w D-00.00.00. "Wymagania ogolne" pkt 5.

5.2. Ogolne zasady wykonania robot

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami GUGIK.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajgcego, Wykonawca powinien
przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robot.

Pomiary powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za nastepstwa niezgodnosci wykonanych robét z
dokumentacjg projektowa, SST oraz zmianami wprowadzonymi w odpowiednim czasie przez Kierownika
Projektu.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé Kierownika Projektu o wszelkich btedach
wykrytych  w wytyczeniu punktow gidwnych trasy. Bfedy te powinny by¢ usuniete na koszt
Zamawiajgcego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowe;j
sg zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne
terenu istotnie roznig sie od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomi¢ o tym Kierownika Projektu. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z réznic rzednych
terenu podanych w dokumentaciji projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Kierownika
Projektu, zostang wykonane na koszt Zamawiajgcego. Zaniechanie powiadomienia Kierownika Projektu
oznacza, ze roboty w takim przypadku obcigza Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktére bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete
przed zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przez Kierownika Projektu.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg byé
zaopatrzone w oznaczenia okreslajagce w sposéb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i
potozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Kierownika
Projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w
czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego zostang
zniszczone przez Wykonawce swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne
do dalszego prowadzenia robdt, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robdt nalezg do
obowigzkow Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych.

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne do tyczenia powinny by¢ zastabilizowane w
sposob trwaty, przy uzyciu pali drewnianych lub bolcéw stalowych, dowigzanych do punktéw
pomocniczych poza granicami robét.
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Zamawiajacy powinien zatozy¢ ewentualne robocze punkty wysokosciowe (repery robocze)
wzdiuz osi trasy. Maksymalna odlegtos¢ miedzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej w terenie
ptaskim powinna wynosi¢ 500 metrow. Repery robocze nalezy zalozyé poza granicami robot
zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej. Jako repery robocze mozna wykorzystaC¢ punkty state na
stabilnych, istniejacych budowlach wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repery robocze
nalezy zatozyé w postaci stupkdéw betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonych w
gruncie w sposéb wykluczajgcy osiadanie, zaakceptowany przez Kierownika Projektu.

Rzedne reperéw roboczych nalezy okreslaé z takg dokfadno$cig, aby Sredni btad niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwodjng w nawigzaniu do reperow
panstwowych.

Repery robocze powinny by¢é wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i
jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzedne;j.

5.4. Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowa, przy wykorzystaniu
sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowe;.

Os trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w odlegtosci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji
projektowej nie moze by¢ wieksze niz 5 cm. Rzedne niwelety punktéw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z
dokfadnoscig do | cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w dokumentaciji projektowe;.

5.5.Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie osi jezdni, krawedzi jezdni i
poboczy oraz w miejscach wymagajacych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robét i w
miejscach zaakceptowanych przez Kierownika Projektu. Odlegtosci kolejnych przekrojow powinny by¢
zgodne z dokumentacjg projektowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w D-00.00.00. "Wymagania ogolne™ pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych
Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych
nalezy prowadzi¢ wedtug zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

7.OBMIAR ROBOT

7.1.0g6lne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w D-00.00.00. "Wymagania ogolne" pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest | kilometr trasy odtworzonej w terenie.

8.ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Ogdlne zasady odbioru robét podano w D-00.00.00. "Wymagania ogolne" pkt 8.

8.2. Sposoéb odbioru robot

Odbidr robdt zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow i
dziennikbw pomiarow geodezyjnych Iub protokdtu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca
przedkfada Kierownikowi Projektu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdine ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w D-00.00.00. "Wymagania ogélne"
pkt 9.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena | km wykonania robét obejmuje:
* sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych trasy i punktéw wysokosciowych,

* uzupetnienie trasy dodatkowymi punktami,
* wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
* wykonanie pomiaréw biezacych w miare postepu robét, zgodnie z dokumentacija projektowa,
« za stabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajace
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogodlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji. GUGIK, Warszawa 1979
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma. GUGIK, Warszawa 1978
Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna GUGIK, Warszawa 1983
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe. GUGIK, Warszawa 1979
Instrukcja techniczna G-3.2. Pomiary realizacyjne. GUGIK, Warszawa 1983

Instrukcja techniczna G-3.1. Osnowy realizacyjne. GUGIK, Warszawa 1983
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